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ヤンマー機械化システム総合カタログ
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営1-64のページが新しくなりました。
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ヤンマーのີබで、
コストˍলྗ化！
ഓͱ΄ͱߦ׳ഓཧ͕
んどมΘらͣ、نҬ、
छにؔな͘どんなํで
ಋೖい͚ͨͩΔͨΊ、ຊ
全ࠃのҴ作ؔのํの
をཋͼてい·͢ɻ

ີබのススメϗーϜϖーδリχϡーΞル！

ʮϠンϚー業νϟンωルʯ
ϠϯϚʔΞάϦͷ品αʔϏεΛ͝ հ

νϟンωルはίνϥ

ϠϯϚʔΞάϦͷ࠷৽ใΛ͝ հ

ϠンϚーアάリ
ެࣜGBDFCPPLϖーδ

ϠンϚー
ϗーϜϖーδ
ZBONBS.DPN

ϠϯϚʔΞάϦͷ品औΓΈΛ͝ հ

ϠンϚーアάリ
ެࣜ*OTUBHSBN

०のใがりͩく͞Μ�
FUD���ヤンマーの新 新ணಈ画 お立ͪ情報

ヤンマーのメールマガジン
「YANMAR Agri-Press」は
旬の情報が盛りだくさん！
農業機械の新商品情報や新着動画、
お役立ち情報などを配信しています。
皆様のご登録を、お待ちしています。
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ີබʹؔ͢ΔഓͷϙΠϯτɺຊ֤ͷ

をཋͼてい·͢ɻ
ྛਫ࢈লެӹࣾஂ๏ਓ

ྛਫ࢈・৯ٕۀ࢈ज़ৼڠڵձ
ฏ30年ྛਫ産େਉ

ฏ29年։ൃಛผ
ۀ৯ྉֶձ

新業技ज़2016࠷
ྛਫ࢈লྛਫ࢈ল

農業技術開発
功労者
名誉賞状

令和5年度
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҆શʹؔ͢Δ͝ҙ

˔�͝ ɺ取ѻઆ໌ॻΛΑ͘ࡍの༺
ɹ�͓ಡΈの͏͑ɺਖ਼͘͠ いͩ͘͞いɻ͓
˔�ແཧなӡసのण໋ΛॖΊɺ
ɹނ�োɾނࣄのݪҼとなる͜とが͋Γ·͢ɻ
るͨΊɺ͢ࢭΛະવʹނࣄোɾނ�˔
ɹ�ఆظݕඞ͓ͣ͜なͬてͩ͘͞いɻ
˔�อূॻɺ͝ ೖの取ѻいళでߪ
ɹ�ඞ͓ͣड͚取Γ͘ ͩ͞いɻ

商品についてのご意見、ご質問は下記へϠϯϚʔΞάϦࣜגձࣾ
˟702��515�岡山県岡山市中区江並42�
ZBONBS.DPN
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MECHANIZED SYSTEM CATALOG

このカタログの仕様は、改良などにより、予告なく変更することがあります。



আ・ߔΓ
˔除ʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜ��
りʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜ�0ߔ˔

আ
˔って防除ʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜ�3
˔空から防除ʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜ��
˔าいて防除ʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜ��

˔ヤンマートラクターのごհʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜ 3
˔エコトラリンクのごհʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜ15
˔ジϣンσΟアトラクターのごհʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜ1�

ྉถ作機械化体系ʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜࣂ・ྉҴࣂ˔ 1��
˔େ౾作機械化体系ʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜ 13�
˔ナタω作機械化体系ʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜ 135
実とうもろこし機械化体系ʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜࢠ˔ 13�

˔Ҡ২ʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜ5��
　　��ヤンマーのີබ ʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜ��
˔ਫҴ省ྗ栽培技術ʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜ�3

スマートਫཧ
˔ਫ理システムʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜ��

൞ཧܣ
��൞理ʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜܣ˔

૩ʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜס˔ 10�
˔異物除ڈ・すりʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜ 110
˔ӡൖʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜ 11�
˔ถબ計量ʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜ 115
˔ϑレコン自動計量機ʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜ 11�
˔ਫ਼ถ機・ੴൈ機・無ચถ機ʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜ 11�
˔計量機ʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜ 1��
˔৭࠼બผʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜ 1��
৯ຯ分析計ʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜ・ثผཻࠄ˔ 1�3
˔ஷଂʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜ 1��

˔国産Ҵわらをもっと༗ޮར用！ʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜ 1�5

1 2

˔ഉਫର策ʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜ ��
˔༗機物投入ʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜ ��
˔సىߞʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜ 3�
ᕓとのࠞʜʜʜʜʜʜʜʜʜ・ىߞૈ˔ 33
ʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜ（うんߞ）ىߞ˔ 3�
˔ਂਫ理で、異常ؾにෛけない高品質ถをͭくる！��
˔代かきʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜ ��
˔(/44Ψイダンスシステム・自動操システムʜ 50
「̝ີබ」「׳行බ」の種・育බのポイントʜ 51
˔ີබ ºペースト�ஈ施肥でさらなる省ྗ化にʜ ��
直成ޭのポイントʜʜʜʜʜʜʜʜాס˔ ��

˔ਫా除ʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜ ��
りʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜߔ˔ �0
˔ヤンマーのڥෛՙݮ支ԉサービスʜʜ ��
˔防除ʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜ ��
൞理ʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜܣ˔ ��
˔ऩ֭ʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜ 10�
૩ʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜס˔ 10�
を見える化ʜگϢχットでՔಇ状ܞ૩機࿈ס˔ 10�
˔すりʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜ 113
˔৭࠼બผ・ཻࠄผ・৯ຯ分析ʜʜʜʜ 1��
ྉҴʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜࣂྉ用ถとࣂ˔ 131

ࠒはヤンマー品をごѪސいただきありがとうご͟います。

ヤンマーでは、年間を通してօ様の「ചれるถͮくり」を応ԉしています。

おいしいถͮくりのج൫となる土ͮくりから

Ҡ২、理、ऩ֭、ס૩・ௐ製までのҴ作機械化Ұ؏体系を、

そして経営上ෆ可ܽなస作ؔ࿈の機械を品揃え。

また機ث報にՃえて、

栽培に立ͭミχ知識もりࠐみました。

ৄしい報をおٻめの方は、おۙくのヤンマーのおళに、

。にお問い合わせくださいܰؾ

ヤンマーは土づくりをج本とした
ʰചれるถづくり をɦ応ԉします！

本カλロάの作にあたっては、
トンϘձなど、֤ メーカーのごྗڠをいただいております。ʢ��Իॱʣ

4.�ŋŋŋ�（株）*H*アグリテック
56�ŋŋŋ�アグリテクノサーチ（株）
".�ŋŋŋ�༗ޫ業（株）
*'� ŋŋŋ�（株）ੴҪ製作所
0C�ŋŋŋ�（株）େ製作所
*/� ŋŋŋ�（株）Ԭࢁ農ӫࣾ
0#�ŋŋŋ�（株）খ農具製作所
(0�ŋŋŋ�オΪハラ業（株）
%1�ŋŋŋ�金ࢠ農機（株）
(/�ŋŋŋ�カンリウ業（株）
2H�ŋŋŋ�（株）キュウϗー
,#�ŋŋŋ�Ѵཅ業（株）
,%�ŋŋŋ�（株）ܒจࣾ製作所

,E�ŋŋŋ�খڮ業（株）
(5�ŋŋŋࡈ�౻農機製作所
(1�ŋŋŋ�（株）ササオカ
"1�ŋŋŋ�（株）ササキコーポレーシϣン
4��ŋŋŋ�（株）ࡾ༸
4C�ŋŋŋࡾ�ཅ機ث（株）
4H�ŋŋŋ�੩Ԭ製機（株）
+"�ŋŋŋ�（株）ジϣーχシ
4/�ŋŋŋ�スΨノ農機（株）
42�ŋŋŋ�অฑ農機（株）
44�ŋŋŋ�（株）スζテック
81�ŋŋŋ�（株）タイΨーカϫシマ
5C�ŋŋŋ�（株）タイシϣー

“実り”ある
農業経営。

広げよう！

52�ŋŋŋ�（株）ୋԬ業所
5"�ŋŋŋ�（株）タカキタ
59�ŋŋŋ�（株）σリカ
H'�ŋŋŋ�（株）ϗクエツ
."�ŋŋŋ�দࢁ（株）
�.�ŋŋŋ�マルマス機械（株）
.�ŋŋŋ�（株）ؙ 製作所ࢁ
.3ŋŋŋ�（株）Ҫ業
3E�ŋŋŋ�（株）やまびこ
:1�ŋŋŋ�（株）ࢁຊ製作所

ຊࢽ中のこのマークは、�0�� ʙ �0�5年ൃചの品です。NEW

ॲ理ʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜ�1˔
˔心土ഁࡅʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜ�3
˔҉きょͮくりʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜ��
˔༗機物投入ʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜ�5
˔土壌改ྑࡎ散布ʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜ��
˔సىߞʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜ3�
�ʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜ3ߞਂ˔
ᕓとのࠞʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜ33・ىߞૈ˔
ʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜ35（うんߞ）ىߞ˔
˔໌きょͮくりʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜ3�
ฏʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜ�0ۉ˔
˔ଯ肥ͮくり（ӡൖ）ʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜ�0

おいしいおถは、
土づくりから！土づくり

適な管理で、
ऩྔ֬อと࣭の্を！ཧۀ࡞

˔ऩ֭ʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜ�5
˔ൖૹʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜ 105

適期ऩ֭で
৯ຯや࣭を֬อ！ऩ ・֭ൖૹ

૩を͞けてס૩やաסなٸ
͏まいถに্͛る！ס૩・ௐ

きれいに২͑て、
しっかり育てる！సؔ࡞

˔ヤンマーの土壌診断のご案内ʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜ 13�
˔ヤンマースカイスクールのご案内ʜʜʜʜʜʜʜʜʜ 1�0
˔サブスクあんしんパックのご案内ʜʜʜʜʜʜʜʜʜ 1�1
˔あんしんケアパックのご案内ʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜ 1��

お客様の業を
όックアップ！ϠンϚーのαϙート

˔あͥృりʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜ�1

がんৎなܣ൞づくりが
ਫ管理のܾΊख！͋ͥృり

˔ハローʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜ�5

ా面をۉ一にして、
Ҡ২ڥをඋ！͔͖

˔種・育බʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜ51

݈බづくりで、
生にࠩをͭける！छ・ҭබ

きれいに২͑て、
しっかり育てる！ా২͑
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4."351*-05�（スマートパイロット）は、Ґஔ報や
ロϘット技術などの*C5を活用して農作業の省ྗ化・
ޮ化、高ਫ਼度化を実ݱする自動ӡస技術を
した農業機械シリーζの૯শです。ヤンマーࡌ
グループの技術をू結し、高ਫ਼度自動行技術、
直ײ的な操作性、安全性֬อ技術のڀݚ開ൃをਐめ、
。代の農業をサポートしますੈ࣍

ロϘットトラクター・オートトラクターでは、高ਫ਼度な作業を実ݱするために、測Ґ方ࣜに35,�(/44方ࣜ（※1）を採用しています。Ҡ動ہ（作業ं）は(/44Ӵ
から受信するҐஔ報とݻ定جہや電جࢠ準点から受信するิਖ਼報の�ͭの電で高ਫ਼度にҐஔをٻめています。また、直ਐアシストトラクターや直ਐア
シストా২機は%�(/44方ࣜを採用しています（※�）。֎部からのิਖ਼報をར用せず、(/44Ӵや੩ࢭӴ.4"4の電のみでҐஔをٻめています。

ロϘット農機の自動化は༗人から無人まで3ஈ֊のレϕルがあります。ヤンマーはレϕル�までਐんでいます。

まず、手動で行してج準ઢ
を設定してొ。直ਐアシスト
「0/」で、自動で直ਐします。
ટ回時の操作はࠓまで通り。
直ਐアシストの「0/�0''」は
作業機ঢ߱と࿈動しています。

技ज़ޚਫ਼な自ಈ行制ߴ

ロϘットػの自ಈ化レϕル

簡୯ઃ定で直ਐアシストスλート

ະߞ地を防͗、ॏෳをݮらしてޮアップ

ਫ਼

30cm
Ҡಈہ
ʢ(/44アンςφʣ

੩ࢭӴʢ.4"4ʣ

σΟϑΝレンシャルʢ%�(/44ʣ

(/44Ӵ
(/44Ӵ

(/44Ӵと੩ࢭӴʢ.4"4ʣ͔ Βのิਖ਼ใで
ҐஔをٻΊるଌҐํࣜ

Ҡಈہ
ʢ(/44アンςφʣ

(/44Ӵ

(/44Ӵ

ิਖ਼ใʢ無ઢʣ

(/44ʢ(P4、(-0/"44ʣӴとݻఆجہʢ334ʣと電جࢠ४ʢ734ʣ
͔Βのิਖ਼ใでҐஔをٻΊるଌҐํࣜ

35,�(/44

ਫ਼

2～3
cm

ʢ334ʣہج定ݻ
४点ʢ734ʣجࢠి

※1� 35,（3FBM 5JmF ,JOFmBUJD）Ҡ動ۙہくのݻ定جہや電جࢠ準点からのิਖ਼報をར用する334方ࣜと、複の電جࢠ準点報からҠ動ہのۙくにԾج準点を作成しར用する734方ࣜがあります。ิਖ਼報をリアルタイムで受信することで、
測Ґਫ਼度を高めることができます。

※�� 直ਐアシストトラクター:5�"、:533、:5��53にͭいては、オプシϣンにて35,�(/44方ࣜもおબびいただけます。

LV

0

手動操作

LV

3

完全無人自律走行

LV

1

-1

自動操舵
自動化レベル

ガイダンス 自動操舵 直進アシストトラクター ロボットトラクター

トラクター

● 走行や作業、緊急停止な
どを全て人が手動で操作

● 無人状態で全ての操作を自
動化

● 使用者はモニターなどで遠
隔監視

● 共用可能
● 後付け可能（自動操舵設
定の汎用性が高い）

● 無人で自律作業が可能
（近距離もしくは随伴作業にて監視）
● 協調作業が1人で可能

● 直進時のハンドル操作を
自動化

● 直進時のハンドル操作を
自動化

オートトラクター

● 人が乗り、直進走行の際にハ
ンドル操作など一部自動化

● 熟練度に関わらず高精度
な作業ができる

未来の農業

LV

1

-2

搭乗での自動走行

LV

2

-1 LV

2

-2

人の侵入
低環境自律走行

人の侵入
高環境自律走行

操作環境

操作状態

直進アシスト田植機 オートコンバイン

田植機
コンバイン

● 直進・刈取昇降・旋回、籾
排出への移動を自動化

搭乗 搭乗 搭乗 搭乗 随伴監視 近距離監視 遠距離監視

Caming soon

● 直進時のハンドル操作を

オートコンバイン

直進・刈取昇降・旋回

自動で直進だから 簡単操作 疲れない 高精度 高効率

:5シリーζすてに、「直ਐアシスト様」をラインアップしました。

ハンドルを操作することなく、自動で直ਐする機能。直ਐにؾをとられないので、
作業そのものにྗができ、ർ࿑もܰݮできます。

直ਐアシストとはŋŋŋʁ

YT1,G
20ɾ2214

YT3R,G
30ʙ5714

YT2A,G
25ɾ3314

NEWYT4A,G
60ʙ724

YT4/5R,G
��ʙ11414

:5�33" 安全ϑレーム様 :5511�3 ϗイル様 :5511�3 σルタ様

【直進アシスト ON 】
自動で直進

【直進アシスト OFF 】
手動旋回

【直進アシスト ON 】
自動で直進

ハンドル操作不要！
ゆとりを持って作業確認

【直進アシスト ON 】
自動で直進

作業機昇降スイッチを下げる
手動旋回→自動で直進／作業機も下がる

ハンドルを切る
自動で直進→手動旋回／作業機も上がる

間を空けても
等間隔

肥料ࢄ作業
散布のॏ複やະ散布などムダ・ム
ラを防ࢭできます。

作業幅

作業幅

ラップ幅
を最小に

ん作業͏ߞ
ラップ෯を最খݶにして能のྑ
い作業ができます。

斜めでも
等間隔

心土ഁࡅ作業
ࢹではしい作業も自動で設定
通りの等間ִで作業ができます。

代かき作業
間ִがい1ຊ飛し作業もわ
ず等間ִで作業ができます。

ਐΞγストʢ(༷ʣトϥΫλー

:5�3�53シリーζ
直ਐアシスト機能

ヤンマーのテクノロジーが生んだ自動ӡస農機シリーζ

:5���" ϗイル様

トラクλーラインアップ土づくりをしっかり͑ࢧる�
動画は
こちら
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ଟपアンテナࡌにより、よりշ適に、ൣғにロϘット・
オートトラクターをご使用いただけるようになりました。

測Ґ方ࣜに35,�(/44を採用。Dm୯Ґの高ਫ਼度測Ґで、
ζレを最খݶにえます。専用جہの設ஔがෆ要な334
方 ・ࣜ734方ࣜにର応しています。
※ิਖ਼報サービスには、ผ్、通信機ث代・通信費・ར用ྉ
がかかります。 アンテナϢχット

ิਖ਼報サービス（ผ్購入が必要）
※いずれかͻとͭが必要になります。

ロϘットテクϊロジーがม͑る、業のະདྷ

YT488R
��14

YT498R
��14

YT4104R
10414

YT5114R
11414

ϗイル様 σルタ様

あͥࡍの1ʙ 3प※�を除き、ほ場の約�ׂを自動で作業。あͥࡍの回りߞ
もປ直ਐϞードで自動で直ਐできます。手動で行うのは۱࢛のટ回の
み。省ྗ化にେきくݙߩします。
※1ヤンマーௐべ。ほ場面ੵ0���IB（1��º��m）ロータリー ���m
※�ほ場の条件により異なります

キャビン
େきく開くドア、電ࢠコード
も内部にऩめた々としたス
ペースに、3�0度見回せるパノ
ラマࢹք。
すっきりとした、開์的なキャ
ビンです。

����インνλϒレット
作業中でもԕִ操作で、ࡉか
い設定が可能。֤種報を
アイコンやイラストでදࣔし
ているので、複雑な入ྗをす
ることなく、スマートϑΥンײ
֮で直؍的に使えます。

作業ػとの車࿈ಈ
トラクターで受信した(/44Ґஔ報を取ग़して、作業機へૹ信すること
ができるので、トラクターの度と࿈動した作業ができます。
※ं࿈動用のϗイルセンサや(14アンテナのՃ購入はෆ要です。

自ಈ作業でলਓ化
オペレーター 1人で�のトラクターの操作が可能。お࣋ちのトラクター
（༗人）で、ロϘットトラクター（無人）をࢹしながらڠௐ作業や、複合
作業が行えます。ロϘットトラクター（無人）のࢹをオートトラクター（༗
人）で行え、「直ਐϞード」で直ਐ作業が行えるので、機械にෆ׳れな
方でも自動でまっす͙な作業が可能です。

�ຕの΄の�ׂ˞�を
自ಈで作業できる

͜、ઌの技ज़が࠷ の�に
簡୯・快適なӡసڥを

な作業を自ಈで行͏ߴ
Φートトラクλー
༗ਓ

らずに操作できる
ロϘットトラクλー
ແਓ

ൢചࣜܕ名 :5���3 :5���3 :5�10�3 :5511�3 :5���3 :5���3 :5�10�3 :5511�3
۠　分 :623��"�（3�） :623��"�（3�） :623��"�（3�）:62.3�"�（3�）:623��"�（3�）:62.��"�（3�） %:62H�"�（3�）

様　 ϗイル パϫートレッド ϗイル パϫートレッド σルタ
"��オートトラクター 3��ロϘットトラクター

方ࣜॅډ キャビン
�動方ࣜۦ 動ۦྠ� ハーϑクローラ

ػ
ମ
ੇ
๏

全　（୯体） （mm） �1�5 ���5 �1�5 ���5
全　෯ （mm） 1��5 1��0 1��5 1��0 1��5 1�10
全　高 <格ೲ時> （mm） ��50<��30> ��00<���0> ���5<���5> ��10<���0> ���5<���5>
最上高 （mm） ��5 ��5 ��0 �35 ��5

機体質量（ॏ量） （LH） 3��5（3�50） 3�55（3��0） 3��5（3��0） 3��5（�010） �0�5（�0�0） ��05（��30）
Τ
ン
δ
ン

名ࣜܕ �5/7��'H5
૯ഉؾ量 （-\DD^） 3�053ʨ3053ʩ
ग़ྗ� 回స度 （L8\14^�Spm） ����ʨ��ʩ��500 ���1ʨ��ʩ��500 ���5ʨ10�ʩ��500 ����ʨ��ʩ��500 ���1ʨ��ʩ�500 ���5ʨ10�ʩ��500 �3��ʨ11�ʩ��500


ߦ
෦

タイヤ લ　ྠ ��0��53�� ��53�� ��5��� 11�����
ྠ　ޙ ��0��533� 1���33� クローラ෯�50

変ஈ （ஈ） ओ変ɿ無ஈ（෭変��ஈ�クリープ）

行度 લ　ਐ （Lm�時） 0�1�ʙ3��0 0�15ʙ33�0 0�1�ʙ�5�0 0�1�ʙ30�0
ਐ　ޙ （Lm�時） 0�1�ʙ���0 0�15ʙ���0 0�1�ʙ�0�0 0�1�ʙ�0�0

最খટ回ܘ
（ブレーキະ使用） （m） 3�� ー

150変ஈ （ஈ） ਖ਼స3・ٯస1 ਖ਼స3・グランド1 ਖ਼స3・ٯస1 ਖ਼స3・グランド1
最େ༉ѹ༲ྗ （/\LHG^） 3�300ʨ3300ʩ ��100ʨ�500ʩ 3�300ʨ3300ʩ ��100ʨ�500ʩ

動画は
こちら

ロϘットトラクλー

Φートトラクλー

ロϘットトラクλー・Φートトラクλーができる͜と

ਫ਼作業をՄ能にするアンテナϢニットとิਖ਼情報サービスߴ

ロϘットトラクλーϞーυ

無人で自動作業ができます。

自ಈ作業
˔ハンドル操作（直ਐ・ટ回）
˔作業機上・下
˔150入・

༗人で自動作業ができます。

ΦートトラクλーϞーυ

自ಈ作業
˔ハンドル操作（直ਐ・ટ回）
˔作業機上・下
˔150入・

ほ場ొなしでも、"点#点をొ
すれ自動で直ਐ作業ができます。

直ਐϞーυ

自ಈ作業
˔ハンドル操作（直ਐ）

ほ場ొをすれ、あͥにฏ行して
直ਐ作業ができます。

ປ地直ਐϞーυ

自ಈ作業
˔ハンドル操作（直ਐ）

˔ं࿈動を行える作業機

ロϘットトラクλー・Φートトラクλー

ブロードキャスタスプレーヤ
A B

ແਓ ༗ਓ ༗ਓ ༗ਓ

खಈで
ટճ

खಈで
ટճ

自ಈで
直ਐ

खಈで
ટճ

खಈで
ટճ

自ಈで
直ਐ

自ಈで
直ਐ

自ಈで
直ਐ

自ಈ
作業

自ಈ
ટճ

ປ地直ਐϞーυʢ༗ਓʣ

ロϘットトラクλーϞーυʢແਓʣ
ΦートトラクλーϞーυʢ༗ਓʣ

ௐ作業ڧ 複合作業

ロϘット
トラクターを
ࢹ

ロϘットトラクターをࢹ

ϗイル様

こちら

土づくりをしっかり͑ࢧる�トラクλーラインアップ

4"�34"�3 4"�34"�3
4"�3 スマートアシストリモート標準装備
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ൢചࣜܕ名 :5���3 :5���3 :5�10�3 :5511�3 :5���3 :5���3 :5�10�3 :5511�3
۠　分 623� :6ʪ(ʫ23� :6ʪ(ʫ23� :6ʪ(ʫ23� :6ʪ(ʫ23� :6ʪ(ʫ2.3 %:6ʪ(ʫ28 %:6ʪ(ʫ28 %:6ʪ(ʫ28 %:6ʪ(ʫ28
様　 マχュアルシϑト 無ஈ変ϗイル 無ஈ変σルタ
方ࣜॅډ キャビン

動方ࣜۦ 動ۦྠ� ハーϑクローラ

ػ
ମ
ੇ
๏

全ɿ୯体 （mm） �1�5 ���5 �1�5 ���5
全　෯ （mm） 1��5 1��0 1��5 1�10
全　高 （mm） ��30 ���5 ���5 ���0 ���5
最上高 （mm） ��5 ��0 ��0 �35 ��5

機体質量（ॏ量） （LH） 3�00 3�00ʪ3�15ʫ 3��0ʪ3�35ʫ 3�50ʪ3��5ʫ �0�0ʪ�0�5ʫ ���0ʪ��55ʫ

Τ
ン
δ
ン

名ࣜܕ �5/7��'H5 �5/7��'H5
૯ഉؾ量 （-\DD^） 3�053ʨ3053ʩ 3�053ʨ3053ʩ

ग़ྗ�回స度 （L8\14^�Spm） ����ʨ��ʩ��500 ���1ʨ��ʩ
��500

���5ʨ10�ʩ
��500 �3��ʨ11�ʩ��500 ����ʨ��ʩ

��500
���1ʨ��ʩ
��500

���5ʨ10�ʩ
��500

�3��ʨ11�ʩ
��500


ߦ
෦

タイヤ
લ　ྠ ��0��53�� ��53�� 3�0��03�0 3�0��03��

ྠ　ޙ ��0��533� 1���33� クローラ෯º（mm）
�50º1����5

クローラ෯º（mm）
�50º1�30

変方ࣜ シンクロメッシュ H.5 H.5
変ஈ （ஈ） લਐ�0ஈ・ޙਐ�0ஈ ओ変無ஈ（෭変���クリープ） ओ変無ஈ（෭変���クリープ）

行度 લ　ਐ （Lm�時） 0��0d33��ʪ3���ʫ 0�1�d3�ʪ3���ʫ 0�15d33ʪ33��ʫ 0�1�d�5ʪ�5�3ʫ 0�1�d30ʪ30��ʫ
ਐ　ޙ （Lm�時） 0��0d33��ʪ3��1ʫ 0�1�d��ʪ���3ʫ 0�15d��ʪ���3ʫ 0�1�d�0ʪ�0��ʫ

最খટ回ܘ （m） 3�� ー
150変ஈ （ஈ） ਖ਼స3・ٯస1 ਖ਼స3・グランド1 ਖ਼స3・ٯస1 ਖ਼స3・グランド1
最େ༉ѹ༲ྗ （/ʨLHGʩ） 3�300ʨ3300ʩ ��100ʨ�500ʩ 3�300ʨ3300ʩ ��100ʨ�500ʩ
名ࣜܕ 50��� 50���ʪ50���ʫ 50���ʪ50���ʫ 50���ʪ50���ʫ 50��0ʪ50���ʫ 50��1ʪ50��0ʫ 50���ʪ50��1ʫ 50��3ʪ50���ʫ 50���ʪ50��3ʫ

安全性検ࠪ合格൪߸ /"30
�3�0�5

/"30 �3�0��
ʪ/"30 �3�0��ʫ

/"30 �3�0�3
ʪ/"30 �3�0�5ʫ

/"30 �3�0��
ʪ/"30 �3�0��ʫ

/"30 �3�0�1
ʪ/"30 �3�0�3ʫ

/"30 �3�0�0
ʪ/"30 �3�0��ʫ

/"30 �3�0��
ʪ/"30 �3�0�1ʫ

/"30 �3�0��
ʪ/"30 �3�0�0ʫ

/"30 �3�0��
ʪ/"30 �3�0��ʫ

パϫートレッド様
（:5�10�3�511�3のみ）

がりにࠩがग़る্
簡୯操作で、無ஈ֊に変が可能。༗ஈ変の̎と̏ の間の度な
ど、無ஈ֊でंのௐઅができます。ओ変レバーの操作のみで、あらゆ
る作業度を自ࡏに設定ができます。

σルタ様ϗイル様

クリーン�ϋイパワー
ハイパϫーと೩費を実ݱしたコϞンレールエンジンに、ഉΨス中の/0Y※1

をେ෯にݮする素4C3※�システムと、1.※3をัूし除ڈする%1'※�

を装ண。ഉΨス੍نをクリアしています。
※1ɿ素酸化物
※�ɿセレクテΟブ・カタリテΟック・リダクシϣン

（બ的৮ഔؐݩ）
※3ɿཻࢠ状物質
※�ɿσΟーθル・パテΟキュレート・ϑΟルタ

ࣸਅはイメージです。

ૉS$3システム
ࡌ

ग़ྗ$3Τンδンߴ

φイステΟ
Τίτϥ6F0

1MVT

ແஈมޮߴ
τϥンスϛοシϣン

).5

ΤίτϥϦンΫ

能ྗをϑルにҾきग़す
౷߹コントロール

トラクλーにったまま
作業ػの࢟のௐができる

作業ػのき・ਂ ͞を自ಈ制ޚ

作業するਓにدりఴ͏
快適なキャビン

高ग़ྗC3エンジン、高ޮ無ஈ変トランスミッシϣンH.5、ナイステΟ
エコトラ6'0 1MVT の֤コントローラを通信回࿏で結び、౷合的に੍ޚす
ることで、作業状گに適したパϑΥーマンスを最େݶにൃشできます。

༉ѹトップリンク
༉ѹトップリンクを装備。トラクターにったままサブコントロールレバー
の操作によって、༉ѹでトップリンクが৳びॖみします。
作業中の作業機の（લ・ޙ）࢟を、トラクターにったままサブコント
ロールレバーҰͭでௐ整できます。

ナイステΟΤコトラ6'0�1MVT
作業中、作業機が常にਫฏ（意で設定可能）になるように੍ޚ。代かき
しながらટ回するࡍ、ԕ心ྗで֎ଆがුき上がるのもิਖ਼（ԕ心ྗิਖ਼੍
ฏに代かきができます。また、作業中、作業機が常に設定したਂۉ、し（ޚ
さになるように੍ޚ。り下͛オート੍ޚにより、ઙくߞうんするࡍ、作業
始めにਂくなりす͗ないよう੍ޚしてۉฏに上͛ます。

作業しやすさ、ർれにくさをٻしキャビンのߏも、ࢹքや੩Ի性、防ৼ
性にこだわりました。྆面と྆サイドドアには͗ܧのないۂ面ҰຕΨラ
スを採用。り߱りがしやすく、作業状態もよく見えます。

YT4/5Rシリーζ

େ地をۦる、ϑΝーストクラスのトラクλー

*�H.5

େきなෛՙがかかる
けんҾ作業も༨༟

ヤンマーは、独自に無ஈ変トランスミッシϣンを開ൃし、いちૣく農業機
械に取り入れてきました。その最ऴਐ化形ともいえるのが*�H.5です。
૬する要素である操作性とୡޮを྆立し、ྗ く安定した作業をڧ
可能にしました。

*�H.5

可能にしました。

༉ѹトップリンクがく、ޙろ上が
りに。

༉ѹトップリンクを৳して、ちょう
どよい࢟に。

(ɿਐΞγετ༷

土づくりをしっかり͑ࢧる�トラクλーラインアップ

安心を͑ࢧるアϑλーサービス
スマートアシストリϞート
スマートアシストは、(14アンテナおよ
び通信をࡌした農業機械から
ൃ信されるՔಇ状گやコンσΟシϣン
の報をもとに、お客様の作業改善や
経営改善を実ݱするサービス。
10年間、無ྉで機械を見कります。

YT488R(G)
��14
4"�3

YT4104R(G)
10414
4"�3

YT498R(G)
��14
4"�3

YT5114R(G)
11414
4"�3

動画は
こちら

˙ྫɿ作業度 3�0Lm�̷が最適度の場合

1

適࠷

ं
（Lm�I）

2.0

4.0

3.0

� 3 � ༗ஈ

ແஈ

༗ஈでは
とれない
2.5

༗ஈมの߹
̎と3の間の度なの
で、�ではす͗るし、̏ 
ではくてもきれいに上
がらない。

ແஈมの߹
̎と3の間の度も簡
୯にબべて、ޮ ྑくඒしく
上がる最適度で作業が
できる。

4"�3 スマートアシストリモート標準装備

4"�3
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ൢചࣜܕ名 :5��0" :5��5" :5���" :5��5" :5���"
۠　分 62H� :6ʪ(ʫ2H� NEW 62H� :6ʪ(ʫ2H� NEW 6H� 62H� :6ʪ(ʫ2H� NEW %:6ʪ(ʫ28 NEW

様　 マχュアルシϑトϗイル 無ஈ変ϗイル マχュアルシϑトϗイル 無ஈ変ϗイル マχュアルシϑトϗイル 無ஈ変ϗイル σルタ
方ࣜॅډ キャビン キャビン 安全ϑレーム キャビン キャビン

ػ
ମ
ੇ
๏

全　（୯体） （mm） 3��0 3��5
全　෯ （mm） 1�50 1�00 1�50 1��5
全　高 （mm） �5�5ʪ��35ʫ ���5 ��35 ���0
最上高 （mm） 3�0 �50 �55

機体質量（ॏ量） （LH） ���5 ���0ʪ���5ʫ ���5 ���0ʪ���5ʫ ��50 ��50 ��00ʪ��15ʫ 33�5
Τ
ン
δ
ン

名ࣜܕ �5/7��C
૯ഉؾ量 （-\DD^） 3�31�ʨ331�ʩ
ग़ྗ�回స度 （L8\14^�Spm） ���1ʨ�0ʩ��500 ����ʨ�5ʩ��500 53�0ʨ��ʩ���00 ����ʨ�5ʩ��500 53�0ʨ��ʩ���00


ߦ
෦

タイヤ
લ　ྠ ��3��0 ��5���; 3�0��03�0;

ྠ　ޙ 1������; 1����3�;H クローラ෯º（mm）
�50º1��0

変ஈ （ஈ） લਐ1�ºޙਐ1�（ओɿ�・෭ɿ�）
無ஈ

（෭ɿ3）
લਐ1�ºޙਐ1�
（ओɿ�・෭ɿ�）

無ஈ
（෭ɿ3）

લਐ1�ºޙਐ1�
（ओɿ�・෭ɿ�）

無ஈ
（෭ɿ3）

無ஈ
（෭ɿ3）

行度 લ　ਐ （Lm�時） 0��ʙ���0 0�1�ʙ30�0 0��ʙ���0 0�1�ʙ30�0 0��ʙ3��5 0�15ʙ3��0 0�1�ʙ�3�0 0�15ʙ���0
ਐ　ޙ （Lm�時） 0��ʙ���3 0�1�ʙ���0 0��ʙ���3 0�1�ʙ���0 0��ʙ31�� 0�15ʙ���0 0�1�ʙ�0�0 0�15ʙ�0�0

最খટ回ܘ
（ブレーキະ使用） （m） 3�3 ���

150変ஈ （ஈ） ਖ਼స స1ٯ̏・ ਖ਼స3ஈ ਖ਼స స1ٯ̏・
༉ѹ༲ྗ （/ʨLHGʩ） 最େɿ���00ʨ��00ʩ
名ࣜܕ 501�3 501�� 501�5 501�� 50�1� 501�� 501�� 501�� 501�0
安全性検ࠪ合格൪߸ /"30 1��1�5 /"30 1��1�� /"30 1��1�3 /"30 1��1�� /"30 �0�0�0 /"30 1��1�0 /"30 1��1�� /"30 1��1�1 /"30 1��1��

でも安定した作業ができる
クリープをඪ準装備しています。
0�15Lm�時からの۷取り作業度
で、無ஈ֊に度ௐઅが可能。作業
機に合ったトルクと度がબべ、
でྗڧく安定した作業が行えます。

時ؒでも、
੩かでや͞しいり心地

େきく開くドア、ゆったりとい室内ス
ペースに、330度͙るりと見回せるパノ
ラマࢹք。防ৼϑレームߏで、時
間作業も体へのෛ担をえてラクにで
きます。

೩ྉを全೩মするので、ハイパϫーと高トル
クを実ݱ。༗物質のൃ生を੍し、クリー
ンなഉؾに。シリンダー内の೩ম状態をۉҰ
化するので、エンジンのৼ動とӡసԻがݮগし
ます。
※国内ಛ自੍ن࣍�適合。

ൢചࣜܕ名 :53��3 :53303 :53333 :533�3 :53�53 :535�3+ :535�3+ :53333 :533�3+ :53�53+ :535�3+
۠　分 :<2>H :(<2>H :(<2>H :(<2>H :(<2>H :(<2>H :(<2>H %:(<2>H %:(<2>H %:(2H %:(<2>H
様　 無ஈ変ϗイル 無ஈ変σルタ
方ࣜॅډ 安全ϑレーム <キャビン>

動方ࣜۦ 動ۦྠ� ハーϑクローラ

ػ
ମ
ੇ
๏

全　 （mm） 3000ʦ3�10ʧ 3�10 33�0 3�10 3�10 3330 33�0
全　෯ （mm） 1��0 1��0 1��0 1510 15�0 1550 1�30
全　高 （mm） 1�30ʦ�1�5ʧ �0�5ʦ���0ʧ �0�0ʦ�305ʧ ��10ʦ�305ʧ��30ʦ�3�5ʧ�0�0ʦ�305ʧ�3�5ʦ�330ʧ �330 ��35ʦ�330ʧ
最上高 （mm） 3�5ʦ310ʧ 3�5 ��0 �35 ��5 �50

機体質量（ॏ量） （LH） 1��0ʦ1��5ʧ15�0ʦ1��5ʧ15�0ʦ1��5ʧ1�15ʦ1�10ʧ1�15ʦ1�05ʧ1�55ʦ�0�5ʧ1��0ʦ�0�0ʧ1��5ʦ�0�0ʧ1��5ʦ�1�5ʧ �1�5 �1�0ʦ�310ʧ
Τ
ン
δ
ン

名ࣜܕ 35/7��C �5/7��C �5/7��C 35/7��C �5/7��C �5/7��C

ग़ྗ�回స度 （L8\14^�Spm） �0��ʨ��ʩ
���00

���1ʨ30ʩ
���00

���3ʨ33ʩ
���00

����ʨ3�ʩ
���00

33�1ʨ�5ʩ
���00

3���ʨ5�ʩ
��500

�1��ʨ5�ʩ
��500

���3ʨ33ʩ
���00

����ʨ3�ʩ
���00

33�1ʨ�5ʩ
���00

�1��ʨ5�ʩ
��500


ߦ
෦

タイヤ

લ　ྠ ��1� ��1� ��1� ��3��0 ��1� ��3��0

ྠ　ޙ 11�����H 1������H 13�����H 13�����H 1������H 13�����H
クローラ෯（mm）º
（mm）�00

º�55

クローラ෯（mm）º（mm）
�00º10�0

変方ࣜ H.5
変ஈ （ஈ） ओ変無ஈ、෭変3ஈ

行度 લਐ （Lm�I） 0�13ʙ1��0 0�15ʙ1��0 0�15ʙ1��0 0�15ʙ3��0 0�15ʙ1��0 0�15ʙ���0 0�13ʙ���0
ਐޙ （Lm�I） 0�13ʙ1��0 0�15ʙ1��0 0�15ʙ1��0 0�15ʙ���0 0�15ʙ1��0 0�15ʙ�0�0 0�13ʙ�0�0

150変ஈ （ஈ） ਖ਼స�・ٯస1
༉ѹ༲ྗ
（ロアリンクઌඪ準） （/ʨLHGʩ） 1��00ʨ1500ʩ 1���0ʨ1�00ʩ 1���0ʨ1�00ʩ

名ࣜܕ 50�35 50�3� 50301 50��5 50303 5030� 50305 5030� 50��5 5030� 5030�
安全性検ࠪ合格൪߸ /"30 ���0�� /"30 ���111 /"30 �3�110 /"30 ���05� /"30 �3�10� /"30 �3�10� /"30 �3�10� /"30 �3�105 /"30 ���05� /"30 �3�10� /"30 �3�103
※:53��3�:53303�3333�33�3�3�53には、+（ハイスϐード）様もあります。

。がりがมΘる্
作業がมΘる。

Φーナーである͜とを、ތりに͑ࢥるトラクλー

େഉྔؾで安定したパワーと
೪りをൃش

༉ѹࣜ無ஈ変装ஔの༏れた操作性と
༗ஈ変装ஔの高いୡޮを྆立。
ヤンマーが独自に開ൃしたトランスミッ
シϣン*�H.5によって、無ஈ変を実ݱ
しました。もっともޮのよいࢥい通り
の度で作業でき、変時のシϣックがな
く、ඒしい上がりが可能です。

適なで࠷
きれいな্がりに

防ৼߏにより、キャビン内はエン
ジン定格回స時�5E#と、電ंの中
よりも੩かなレϕル。ৼ動もগない
ので、時間の作業もർれにくくշ
適です。さらに、ۂ面Ψラスが૽Իの
ڹを֦散して、ෆշなԻのこもり
をݮします。

Ώとりのキャビンで、時ؒの
作業もストレスϑリーʢキャビン様ʣ

カラーϞニλーʢΦプシϣンʣ
トラクターの状態・設定内༰をカラーϞχターにදࣔ。必要な報を自
分でબでき、画面上でさま͟まな機能の設定ができるので、トラクター
の操作がより簡୯になります。

がりにࠩがग़る্
ほ場の状態に合わせて常に無ஈ֊で作業に最も能のよい度をબͿこ
とのできる高ޮ無ஈ変トランスミッシϣンH.5。
作業時間をॖでき、また、作業中に変してもシϣックがないため、上
がりにࠩがग़ます。

トラクλーのঢ়ଶが
ͻとでΘかる

能がௐੑڥେなパワーとڧ
パϫϑルで೪りڧい高ग़ྗコϞンレールエンジン
をࡌ。ハイパϫー、高トルク、/0Y※1化を実
する%1'※3もڈしました。1.※�をัूし、除ݱ
ࡌ。ഉΨス੍نをクリアしています。
※1ɿ素酸化物
※�ɿཻࢠ状物質
※3ɿσΟーθル・パテΟキュレート・ϑΟルタ

ࣸਅはイメージです。

※1

動画は
こちら

σルタ様ϗイル様マχュアルシϑト安全ϑレーム様
（:5���"のみ）

YT3Rシリーζ

(ɿਐΞγετ༷

(ɿਐΞγετ༷

σルタ様ϗイル様安全ϑレーム様

YT4Aシリーζ

土づくりをしっかり͑ࢧる�トラクλーラインアップ

YT330R(J)(G)
3014 4"�3

YT333R(J)(G)
3314 4"�3

YT338R(J)(G)
3�14 4"�3

˞1

4"�3 スマートアシストリモートɹディーラーオプション

※1ɿエコトラリンクを使用する場合、オプ
シϣンのカラーϞχターが必要です。

YT345R(J)(G)
4514 4"�3

YT352RJ(G)
5214 4"�3

YT357RJ(G)
5714 4"�3

YT328R(J)
2�14 4"�3

点検パック4"�3

YT460A(G)
6014

点検パック4"�3

YT465A(G)
6514

YT472A(G)
7214

点検パック4"�3

4"�3
プϨϛアϜݕύοΫ標準装備

スマートアシストリモート標準装備

点検パック

動画は
こちら ※1ɿエコトラリンクを使用する場合、

��������安全ϑレーム様にはオプシϣンの
��������カラーϞχターが必要です。

NEW NEW NEW
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ൢചࣜܕ名 (,13- (,1�- (,1�- (,1�-
様　 マχュアルシϑト　

ػ
ମ
ੇ
๏

全　（୯体） （mm） �050 �0�5 �100
全　෯ （mm） ��0 ��0 10�0
全　高 （mm） 1��0 1��5 1��0
最上高 （mm） �50 ��0 ��0

機体質量（୯体） （LH） 5�5 555 5�5
Τ
ン
δ
ン

名ࣜܕ 35/7�0 35/7��
૯ഉؾ量 （-\DD^） 0��53\�53^ 1�115\1115^
ग़ྗ�回స度 （L8\14^�Spm） ���\13^���00 10��\1��5^���00 1��1\1��5^��300 13��\1��5^���00


ߦ
෦

タイヤ લ　ྠ ��5�10 5�1� 5�1�
ྠ　ޙ ��1� ��1� ��1�

変方ࣜ 常時ט合ʴબ動
変ஈ （ஈ） લਐ�・ޙਐ�

行度 લ　ਐ�� （Lm�時） 0���ʙ10��1 0���ʙ11�35 0���ʙ11��3 0�50ʙ1��1�
ਐ　ޙ （Lm�時） 0�35ʙ5�5� 0�3�ʙ5��0 0�3�ʙ��05 0��0ʙ��31

150変ஈ （ஈ） ਖ਼స�・ٯస1
作業機装ண方ࣜ �1
名ࣜܕ (,13 (,1� (,1� (,1�

安全性検ࠪ合格൪߸ /"30
1��1��

/"30
1��1�3

/"30
1��1�1

/"30
1��1�0

ӡస໔ڐ খܕಛघ

ൢചࣜܕ名 :511� :51�0 :51��
۠　分 #�6# 96# #�6# 96# 96(# #�6# 96# 96(#

様　 マχュアル
シϑト

+�DIBOHF
1MVT

マχュアル
シϑト

+�DIBOHF
1MVT

マχュアル
シϑト

+�DIBOHF
1MVT

動方ࣜۦ 動ۦྠ�

ػ
ମ
ੇ
๏

全　 	mm
 ���0
全　෯ 	mm
 11�0 11�0 1130
全　高 	mm
 1�10 1�15 1��5 1�35 1��5
最上高 	mm
 310 315 330

機体質量（ॏ量） 	LH
 ��0 �00 ��5 �05 ��0 �00 ��0 �35

Τ
ン
δ
ン

名ࣜܕ 35/7���.6/43 35/7���.6/4� 35/7���.6/45
種ྨ ਫྫྷ�サイクル3ؾσΟーθル
૯ഉؾ量 （-\DD^） 1�115ʨ1115ʩ
ग़ྗ�回స度（L8\14^�Spm） 13��ʨ1�ʩ���00 1���ʨ�0ʩ���00 1���ʨ��ʩ���00


行
部

タイヤ લྠ 	mm
 ��1� ��1�
ྠޙ 	mm
 ��3��� ��5��0 ��5���

変方ࣜ
コンスタント
メッシュ
（シンクロ
リバーサ）

電ޚ੍ࢠ
H45

（パϫー
リバーサ）

コンスタント
メッシュ
（シンクロ
リバーサ）

電ޚ੍ࢠ
H45

（パϫー
リバーサ）

コンスタント
メッシュ
（シンクロ
リバーサ）

電ޚ੍ࢠ
H45

（パϫー
リバーサ）

変ஈ （ஈ） લਐ1�ஈ・
ਐ1�ஈޙ

લਐ30ஈ・
ਐ30ஈޙ

લਐ1�ஈ・
ਐ1�ஈޙ

લਐ30ஈ・
ਐ30ஈޙ

લਐ1�ஈ・
ਐ1�ஈޙ

લਐ30ஈ・
ਐ30ஈޙ

行
度

લਐ （Lm�時） 0��3ʙ13�1 0�33ʙ1��0 0��3ʙ13�� 0�33ʙ1��1 0���ʙ13�� 0�3�ʙ1��5
ਐޙ （Lm�時） 0��3ʙ13�0 0�30ʙ��0 0��3ʙ13�1 0�30ʙ��1 0���ʙ13�� 0�31ʙ��3

150変ஈ （ஈ） ਖ਼స3、ٯస1
༉ѹ༲ （ྗロアリンクઌඪ準）	/\LHG^
 11�00ʨ1�00ʩ
名ࣜܕ 501�� 501�3 501�� 501�5 50��� 501�� 501�� 50��5

安全性検ࠪ合格൪߸ /"30
�0�110

/"30
�0�10�

/"30
�0�10�

/"30
�0�10�

/"30
�3�113

/"30
�0�10�

/"30
�0�105

/"30
�3�11�

ӡస໔1※ڐ খܕಛघ
※1ɿ作業機・アタッチメントを装ணしج準ੇ法をӽえた場合は、େܕಛघ໔ڐ（農ݶߞ定を含Ή）が必要です。

ൢചࣜܕ名 :5��3" :5��5" :5���" :5�33" :5��3" :5��5" :5���"	+
 :5�33"	+

۠　分 6<2> 6<2> 6<2> 6<2> 96<2> 96ʪ(ʫ 96ʪ(ʫ2 96<2> 96ʪ(ʫ 96ʪ(ʫ2
様　 マχュアルシϑト 無ஈ変ϗイル
方ࣜॅډ 安全ϑレーム <キャビン> 安全ϑレーム キャビン 安全ϑレーム <キャビン> 安全ϑレーム キャビン

動方ࣜۦ 動ۦྠ� 動ۦྠ�

ػ
ମ
ੇ
๏

全　（୯体） 	mm
 ��10 ��05 ��10 ��05
全　෯ 	mm
 1150ʦ1�35ʧ 11�0ʦ1��0ʧ 1��5ʦ1335ʧ 1150ʦ1�35ʧ 11�0 1��0 1��5ʦ1335ʧ 1��5 1335
全　高 	mm
 1�05ʦ1��0ʧ 1�35ʦ1��0ʧ 1��0ʦ1��5ʧ 1�05ʦ1��0ʧ 1�35ʪ1��5ʫ 1��0ʪ�010ʫ 1��0ʦ1��5ʧ 1��0ʪ�0�0ʫ 1��5ʪ�035ʫ
最上高 	mm
 310 335 3�0 350 310 335 3�0 350

機体質量（୯体） 	LH
 ��0ʦ10�0ʧ ��0ʦ1100ʧ 1050ʦ11�0ʧ 10�0ʦ1�00ʧ ��0ʦ11�0ʧ 1000ʪ1015ʫ 11�0ʪ1155ʫ 10�0ʦ1�30ʧ 1100ʪ1115ʫ 1��0ʪ1�55ʫ

Τ
ン
δ
ン

名ࣜܕ 35/7��" 35/7��C 35/7��" 35/7��C
૯ഉؾ量 （-\DD^） 1�330ʨ1330ʩ 1����ʨ1���ʩ 1�330ʨ1330ʩ 1����ʨ1���ʩ

ग़ྗ�回స度（L8\14^�Spm） 1���\�3^
��500

1��0ʨ���5ʩ
��500

�1�3ʨ��ʩ
���00

����ʨ3���ʩ
���00

1���ʨ�3ʩ
��500

1��0ʨ���5ʩ�
�500

�1�3ʨ��ʩ
���00

����ʨ3���ʩ�
��00


行
部

タイヤ
લ　ྠ ��1� ��1� ��1� �ー1� ��1�

ྠ　ޙ ��5���H ��5���H 11�����H ��5���H ��5���H 11�����H クローラ෯（mm）ºリンクºϐッチ
330º3�º��

変方ࣜ コンスタントメッシュ（シンクロリバーサ） 電ޚ੍ࢠH45（パϫーリバーサ）
変ஈ （ஈ） લਐ1�・ޙਐ1� લਐ30・ޙਐ30 લਐ30・ޙਐ30

行度

લ　
ਐ （Lm�時） 0��1ʙ1��3 0��3ʙ13�0 0���ʙ1��3 0���ʙ1��� 0�30ʙ13�� 0�35ʙ13��（0�35ʙ1���） 0�31ʙ13�� 0�35ʙ13�3

　ޙ
ਐ （Lm�時） 0��1ʙ1��� 0��3ʙ1��� 0���ʙ1��� 0��5ʙ��5 0���ʙ��� 0�3�ʙ��1（0�3�ʙ1��1） 0���ʙ��1 0�35ʙ���

150変ஈ （ஈ） ਖ਼స3・ٯస1 ਖ਼స3・ٯస1 ਖ਼స3・ٯస1
作業機装ண方ࣜ 3点リンク+*4 0形 3点リンク+*4 0形 3点リンク+*4 0形
最େ༉ѹ༲ྗ 	/\LHG^
 11�00ʨ1�00ʩ 11�00ʨ1�00ʩ 11�00ʨ1�00ʩ
ӡస໔1※ڐ খܕಛघ
※1ɿ作業機・アタッチメントを装ணしج準ੇ法をӽえた場合は、େܕಛघ໔ڐ（農ݶߞ定を含Ή）が必要です。

！上͛がラクラク۱の࢛

サブステップも෯で、ϑロアのग़っுり
もえているのでり߱りしやすくの
अຐになりません。
また、ハンドルҐஔを体格に合わせてௐ
整できるので、ർれにくく、り߱りもス
ムーζです。

り߱りしやすい
ϑラットϑロアˍνルトステアリンά

エアコンϢχットをޙ方にஔすることでい಄上空間を֬อ。
લ面をラウンドΨラスにすることで、ࢹք性も上しました。

新ઃ計の੩Իキャビンで
Ώとりの空 ʢؒキャビン様ʣ

コンパクトでパワϑル。
୭もがい͜なせる簡୯操作

Θかりやすい・いやすい、
みんなにや͞しいトラクλー

:51�0

+�DIBOHF�1MVTʢ9様ʣ
ラクラクΦートマײ ！֮

˔ブレーキを౿Ήだけでఀࢭできます。
。ಓでもずり下がりませんࡔ˔
˔ノークラッチで変のシϣックがな
いから、上がりがきれい。時
間作業もラクラクです。

˔クリープ度き。あͥృり作業
もキレイに上がります。 クリープ度ஈきノークラッチ変

々のࣄにし͞はいらない。
͏͜となくい͜なせる簡୯操作のトラクλー

લޙਐのସえもओ変も、指ઌでܰく
操作できます。

˔全༉ѹࣜパϫーステアリングとഒʴオートブレーキでટ回操作が
ラクです。
˔バックやટ回時は作業機が自動的に上ঢします。
。ഒ・オートブレーキのସえがスイッチͻとͭです・ۦ�・ۦ�˔

খ۠画΄も、۱࢛の্͛も
ܰいϋンυル操作でラクラクキレイ

すきࠐみ性・ࡉ土性に༏れた৽స௺
を採用。回స��0ܘmmのେきな௺で、
స性とすきࠐみ性能がアップしました。

લޙਐもมもϊークラッν
+�DIBOHF�1MVTʢ9様ʣ

一ྎવのいやす͞
Αく͏レόーやスイッνを
ϋンυルपりにू中ஔ

�ハンドル手ݩでલޙਐସえと変
が素ૣくでき、۱࢛の上͛などの
りฦしのଟい作業にもศརなh ओ変
コラムシϑト をɦ採用しています。
ʰେจࣈメーターパωル でɦ、設定や状
。がͻとで֬認できますگ
ʰϫンタッチঢ߱レバー（6様）ɦを
使え、作業機の上͛下͛がϫンタッ
チでできます。

ニϡーτϥϧ

લਐ

લਐߴ

ਐޙ

(,1�-

ਫాもാもඒしく্͛る
新ܕローλリー

動画は
こちら

YT118
1�14

YT120(G)
2014

YT122(G)
2214

ϗイル様安全ϑレーム様 σルタ様

YT2Aシリーζ

(ɿਐΞγετ༷(ɿਐΞγετ༷

YT1シリーζ GKシリーζ
YT229A(J)
2�14

YT233A(J)(G)
3314

YT223A
2314

YT225A(G)
2514

土づくりをしっかり͑ࢧる�トラクλーラインアップ

動画は
こちら
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GKSeries
GK13L
GK14L

GK16L
GK18L

13�014

1��514

1��514

1��514



ൢചࣜܕ名 :5��5" :5�33" :5���"C :5511�3
۠　分 C6 C62 C6/ C6 C62 C:62 C:62 C:621 C:621H

動方ࣜۦ クローラ

ػ
ମ
ੇ
๏

全　（୯体） （mm） ���5 ���0 3��5 ��00

全　෯ （mm） 1550 13�5（サブステップऩೲ時）
1��5（サブステップऩೲ時） 1550 1�00 �050

全　高 （mm） �005 �0�5 �005 �0�5 ��00 ��10 ���5 ��00
最上高 （mm） 3�5 3�0 3�0 3�5 �10

機体質量（୯体） （LH） 11�0 13�0 1100 1��0 1�00 35�0 35�0 �5�5 ���5
Τ
ン
δ
ン

名ࣜܕ 35/7��" 35/7��C �5/7��C �5/7��'H5
૯ഉؾ量 （-\DD^） 1�330\1330^ 1����\1���^ 3�31�ʨ331�ʩ 3�053ʨ3053ʩ
ग़ྗ�回స度 （L8\14^�Spm） 1��0\���5^��500 ���3\33^���00 �3��ʨ11�ʩ��500


ߦ
෦

クローラ

෯º （mm） �00º1330 130º1330 �00º1330 �50º�0�5 550º���5

中心距離 （mm） 1100（1ஈ） 11�0d1�00（3ஈ）
ඪ準�11�0 1100（1ஈ） 1350 1500

ฏۉѹ （L1BʨLHG�Dm�ʩ） 10��\0�111^ 1��3\0�1��^ 31��\0�31�^ 11��\0�11�^ 1���\0�13�^ 1���ʨ0�1�ʩ 1��0ʨ0�1�ʩ 1���ʨ0�1�ʩ 1���ʨ0�1�ʩ
かじ取り方ࣜ ؙハンドル'%4 電4%'ޚ੍ࢠ 電4%'ޚ੍ࢠ
変方ࣜ コンスタントメッシュ（シンクロリバーサ） *・H.5 H.5
変ஈ （ஈ） લਐ1�ஈ・ޙਐ1�ஈ 無ஈ（෭ɿ3）

行度 લ　ਐ （Lm�時） 0�1�ʙ10��ʪ11��ʫ 0��1ʙ1���ʪ1���ʫ 0�15ʙ1��0 0�1�ʙ1��0
ਐ　ޙ （Lm�時） 0�1�ʙ10��ʪ11��ʫ 0��1ʙ1��1ʪ1���ʫ 0�1�ʙ1��0

150変ஈ （ஈ） ਖ਼స3・ٯస1
最େ༉ѹ༲ྗ （/ʨLHGʩ） 11�00ʨ1�00ʩ ���00ʨ��00ʩ �0500ʨ�100ʩ
名ࣜܕ � 501�1 50��5
安全性検ࠪ合格൪߸ � /"30 �0�11� �

プロのॏ作業に、安定ײとਫ਼を

ؙハンドル�電4%'ޚ੍ࢠの採用で、直ਐ時はまっす͙に、ટ回はࢥいの
ままに。྆クローラが常にۦ動しているので࣪ాഁ性が高く、ほ場のߥ
れもえます。

直ਐもટճもࢥいのまま

ナイステΟΤコトラ6'0
1MVT
機体のきをײ知して作業機を
ॠ時にਫฏ੍ޚ。さらにԕ心ྗ
ิਖ਼がಇき、作業機を下ろしたま
まのટ回でもۉฏに上がりま
す。また、ࣼ機能やレーβー
レϕラー用の੍ޚをՃえ、作業の
適応性を͛ました。

ৗにߴ࠷のパϑΥーマンスを

6'0 1MVT操作Ϙックス

֤種報を見やすくදࣔする「カラーϞχター」や、গしずͭ作業機の上
͛下͛操作ができる「チϣイ上͛チϣイ下͛スイッチ」など、作業をサポー
トする機能を装備しています。

操作がラクに直ײతに

カラーϞχター チϣイ上͛チϣイ下͛スイッチ

��直ਐはまっす͙に。
クローラがい面で。࣪ాやߞ൫のತԜなどでࠨӈにෆۉ等なෛՙ
がかかっても、ハンドルをとられることなく、まっす͙に行できます。

��ટճが簡୯・スムーζに。
ટ回時にも྆クローラがۦ動して
いるので、スムーζなટ回を実ݱし
ました。また、ટ回時も直ਐ時とಉ
じパϫーでۦ動するため、なめらか
にટ回できます。

��࣪ా作業でもྗڧく。
༏れたલޙバランスにより、͵ かるんだほ場などでもڧいۦ動ྗ・けんҾ
ྗをൃشします。

ؙϋンυル'%4の�ͭのޮՌ

ૉS$3システム
ࡌ

ग़ྗ$3Τンδンߴ

φイステΟ
Τίτϥ6F0

1MVT

ແஈมޮߴ
τϥンスϛοシϣン

).5

ΤίτϥϦンΫ

能ྗをϑルにҾきग़す
౷߹コントロール

高ग़ྗC3エンジン、高ޮ無ஈ変トランスミッシϣンH.5、ナイステΟ
エコトラ6'0 1MVT の֤コントローラを通信回࿏で結び、౷合的に੍ޚす
ることで、作業状گに適したパϑΥーマンスを最େݶにൃشできます。

:5511�3C:5���"C:5�33"C

能がௐੑڥେなパワーとڧ

パϫϑルで೪りڧい高ग़ྗコϞンレー
ルエンジンをࡌ。ハイパϫー、高
トルク、/0Y※1化を実ݱしました。
1.※�をัूし、除ڈする%1'※3も
"���5:。ࡌCは国内ಛघ自動ं
。をクリアしています੍نഉΨス࣍�
:5511�3Cは素4C3※�システムを
装ண。ഉΨス੍نをクリアしています。
※1ɿ素酸化物
※�ɿཻࢠ状物質
※3ɿσΟーθル・パテΟキュレート・ϑΟルタ
※�ɿセレクテΟブ・カタリテΟック・リダクシϣン（બ

的৮ഔؐݩ） ࣸਅは:5511�3Cのイメージです。

広い面ੵで地するから、́ にや͞しい。
˔ѹで࣪ాでもま
ずに作業ができます。

い面でԡさえながらਐΉ˔
ので、ತԜのほ場も年で
安定したߞ൫になります。

ా、൫が安定するためߞ˔ ২
えやҴמりなどのޙ作業
がラクになります。

࣪ాにΉ͜となく、
ॏけんҾ作業も༨༟

地ѹ

0.11ʙ0.2kgf/cm2

ʢ:5�������"$ʣ

0.19kgf/cm2

ʢ:5���"$ʣ

0.18kgf/cm2

ʢ:5����3$ʣ

ϑルクローラトラクターにレーβーレϕラーを装ணして作業することで、高
ࠩ�ʙ 3Dmのਫ਼度の高いۉฏ作業が可能。େ۠画ほ場もฏらに上
͛ることができます。

େ۠画΄のۉฏ作業を能Αく

ѹ͕͘、ߦ
してۉฏޙの΄に
Ԝತ͕で͖に い͘

͚んҾྗ͕あΔので、
Ұにେྔの土をҠಈ
で͖、ޮ Α͘ۉฏに

ؙϋンドル�'%4でなΊらかߦɻ
΄をߥら͞ない

けんҾྗ
ϗイルトラクλーの

1.5ഒ

࣪ాでもۦಈྗに༏れ、ॏけんҾ作業にڧい。
˔࣪ాでの作業でも、ଟ࿈のプラウなど
ॏ作業機もラクにこなします。

作業が安定して行え、ਫはけىߞૈ˔
のよいほ場にすることができます。

˔レーβーレϕラーでのۉฏ作業も༨
༟でこなせます。

ϑϧΫϩーϥτϥΫター ϗイϧτϥΫター

Έに͘い

࣪ాで
スϜーζで、作業͕
はかどΔʂ

Έ͢い

࣪ాでは、λイϠ͕
Έࠐんでӡసૢ作͕

しに い͘Αʜ

Έに͘い

࣪ాで
スϜーζで、作業͕
はかどΔʂ

Έ͢い

࣪ాでは、λイϠ͕
Έࠐんでӡసૢ作͕

しに い͘Αʜ

ϑϧΫϩーϥτϥΫター ϗイϧτϥΫター

ͨ͘͞んのϥά͕
໘に৯いࠐΈ、
しͬかΓ౿んுΔ�

ϗイルトϥクλーͱ
ಉं格の߹、
ΑΓ͚んҾྗ͕あΓ、
作業͕͘ऴΘΔ�

�つの点͕
໘にして͚んҾɻ
͚んҾྗにはݶք͕ʜ

ͨ͘͞んのϥά͕
໘に৯いࠐΈ、
しͬかΓ౿んுΔ�

ϗイルトϥクλーͱ
ಉं格の߹、
ΑΓ͚んҾྗ͕あΓ、
作業͕͘ऴΘΔ�

�つの点͕
໘にして͚んҾɻ
͚んҾྗにはݶք͕ʜ

YT472A,C/5114R,C

YT472A,C/5114R,C

YT472A,C/5114R,C

YT472A,C/5114R,C

೪りڧく、෯い作業に安定した性能をൃشする5/7σΟーθルエンジン
をࡌ。エンジンෛՙに合わせた最適な೩ྉࣹで、ഉؾをクリーンにし
ます。:5��5"は内5※ڠの自ओ੍نに適合したエンジン、:5�33"は
ಓ࿏ӡૹं྆法のഉग़Ψス੍نに適合したエンジンです。
※5ɿ（ࣾ）ຊ用内೩機ؔڠ会のུで、農業機械・建設機械・コージェωൃ電機など用で使

用されるエンジンメーカー �ࣾのஂ体。

YT225/223A,C

ϑルクローラトラクλー
4"�3

プϨϛアϜݕύοΫ標準装備

スマートアシストリモート標準装備

点検パック

土づくりをしっかり͑ࢧる�トラクλーラインアップ

凸凹ほ場でも
直進はまっすぐに。

緩旋回
内側クローラを減速して旋回

左 右

回転（小）回転（大）

左 右

回転（大）回転（大）

ブレーキターン

スピンターン
内側クローラを逆回転させて旋回

左 右

後進回転 前進回転

内側クローラを止めて旋回

左 右

回転停止

YT472A,C
7214

YT225A,C
2514

YT233A,C
3314

YT5114R,C
11414

点検パック4"�3 4"�3
動画は
こちら

動画は
こちら
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！がΞッϓޮۀ࡞ɺੑ࡞ૢ

ΦϖϨーλのෛ୲がܰ͢ݮΔΤίɹ�トϥリンク！

ৗʹ࠷దۀ࡞Ͱɺۀ࡞ؒ࣌ͰർΕΒ ！ͣ

！ݮͰංྉίετΛࢄҰۉ

ブロードキャスタ ブロードキャスタ 

有機
ミキシングソワー

ライムソワー

ϒϩーυΩϟスタʗ༗機ϛΩシンάιϫーʗϥイムιϫーࢪ ං
ۀ࡞ਫ਼ߴ

作業速度に応じて、
ྔΛίンτϩーϧͰ͖Δ͔Βɺࢄ
͕Ͱ͖ΔʂࢄҰۉ

シンϓϧ操࡞

トラクターの
操作レバーで
シϟοター։ด
͕࡞操ݮྔの૿ࢄ
Ͱ͖Δʂ

த型ϩーϧϕーϥࠝ แ
ർ࿑ܰݮ

ベール満了が近づくと、
エコトラリンクによって
自動Ͱݮʂ

ۀ࡞ߴ

負荷に応じて自動で増減速。
ৗʹ࠷దͰ͕ۀ࡞Ͱ͖Δʂ

シンϓϧ操࡞

トラクターのΧϥーモニターͰɺ
ϕーϧݸ・ܗঢ়ଶ・ෛ ・̔
ࠝแѹͳͲ͕֬ೝͰ͖Δʂ

τϥΫλʔ͕ணͨ͠
Λೝࣝ͠ɺػۀ࡞
దͨ͠Τϯδϯճసɾʹۀ࡞
150ճసɾं ͳͲͷ
͏ߦΛޚ੍

機͔Βۀ࡞
τϥΫター

エコトラリンクとは、
τϥΫター͕
ʹ機ͱํۀ࡞
௨信Ͱ͖Δ
システムです。

ѹྗҰఆ੍ޚͰੜҭϜϥͳ ！͠
BSMシリーズ

ϒームスϓレーϠআ
ۀ࡞ਫ਼ߴ

●トラクターの車速に応じ
て、ϒームスϓレーϠの

ɹࢄѹྗΛௐઅͰ͖Δʂ
●散布圧力を一定に制御し
て、ໄঢ়ଶΛอͭ͜ͱ
͕Ͱ͖Δʂ

シンϓϧ操࡞

トラクターのスイッチ・レバーで、
ϒームスϓレーϠのϒーム։ด
Ͱ͖Δʂ࡞0N�0FFͳͲ͕操ࢄ

こͷ
ϚʔΫ͕
ҹͰ͢

作業に͏れしいػ能

トラクターの操作レバー・スイッチで
作業機が操作できる！

設定はエコトラリンク用カプラを接続
するだけ！ ！

トラクターのカラーモニターで設定や
作業状態を確認できる！

Τϯδϯճసɾ
150ճసɾ
ंɾϨόʔҐஔ
ͳͲͷใΛ
ػۀ࡞

τϥΫター͔Β
機ۀ࡞

˞ΤίτϥϦϯΫΛ༻͢Δ߹ɺτϥΫλʔͷ҆શϑϨʔϜ༷ʹΦϓγϣϯͷΧϥʔϞχλʔ͕ඞཁͰ͢ɻ

ৗ࣌దਖ਼ۀ࡞ঢ়ଶΛҡ࣋Ͱ͖ɺޮ Ξοϓ！

ドッキングローダ
FLシリーズ（MC仕様）

υοΩンάϩーダ
ۀ࡞ਫ਼ߴ

●カラーモニターでυοΩンάϩーダのৄࡉઃఆ͕Ͱ͖Δʂ
●カラーモニターにアーム高さやダンプ角度を表示。

ͻͱͰۀ࡞ঢ়ଶ͕֬ೝͰ͖Δʂ

ർ࿑ܰݮ

●ローダの操作レバーでΤンδンճస・ं のௐઅ͕Ͱ͖Δʂ
●ローダ位置を記憶できるのでレバー操ݮ͕࡞গʂ

TCR2250ANY
※写真は実際の商品とは多少異なる場合があります。

  ຬྃલݮ  ࢭఀ  ൃਐ ഉग़ ຬྃݮ࣌⁞ ൃਐैདྷ

ఔۀ࡞

  ࢭఀ  ൃਐ⁞ ൃਐΤίτϥϦンΫ 自動Ͱݮʂ 自動Ͱഉग़

ճऩۀ࡞操ग़・ഉग़ຬྃճऩۀ࡞

操作回数̒ճ

操作回数3ճ
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新パワーテックプラス
エンジン

高出力・高効率・クリーンな排気を実現

トラクターの作業性能をフルに引
き出す、安定した出力と、中・低速
時でも粘り強い高トルクを実現。
ハイパワー・クリーン・エコノミー
のすべてを追求した、新時代の
力、パワーテックプラスエンジン
を搭載しています。
条件が厳しい欧州排ガス規制
StageⅣ・Ⅴをクリアしたクリー
ンエンジンです。

オートクワッドのミッション性能を
基本に、利便性と性能性の向上を
目的に自動変速機能をさらに進
化。最高速度設定が可能なミッショ
ンです。
また、オートクラッチ機能を有して
いるので、ブレーキペダルの操作
のみで止まることができ、ほ場間
をラクに移動することができます。

■コマンドクワッドプラス
　 （JD-6Mシリーズ）

レバー 1本の簡単操作で
変速ショックがなく、ス
ムーズな増減速で高能率・
高精度作業を実現する
ノークラッチ無段変速。ま
た、前後進の最高速度が
設定でき、作業に合った車
速の微調整も簡単です。

■オートパワー

高性能トランスミッション
作業内容やほ場条件に合わせて選べる

ੈքͷ໊ं

ੈքͷ໊ं

+%�61�5.+%�5100.

※写真はJD-6M

࣭ྗڧ ɾ͞৴པੑʹ͓͍ͯプϩՈͷظʹेԠ͑ಘΔトラΫλー

操作性と作業性を追求
した、オペレータにやさ
しいトランスミッション
副変速レバーにハンド
ルクラッチを装備。
レバー 1本で変速操作
ができるため、変速時
のクラッチペダルの操
作が不要です。

■パワークワッドプラス （JD-6Mシリーズ）

※写真はJD-6M

電子制御油圧式サスペンション
システムをフロントに装備。車軸
の上下・左右の動きを自動制御し、
なめらかな走行を実現。また、重
けん引作業でも、車体のヘッド
アップを効果的に抑制。快適な
乗り心地にもつながるので、オペ
レータのストレスを軽減します。

トリプルリンク
サスペンション

衝撃を最小限に抑えて、力強いけん引力を実現

油圧シリンダー

アキュムレータ

アキュムレータ

伝導効率の高さに加え、変
速ショックの軽減機能や、
オートマチック車感覚で
運転できる自動変速機能
などの操作性、作業性を追
求したトランスミッション。
伝導効率の高さから、重作
業で力強く安定した作業
を実現します。

■オートクワッドプラス

※写真はJD-6R

主変速はレバー
1本で操作が可
能。クラッチペダ
ルの操作がいら
ず、簡単に主変
速8段の切替え
ができます。

■ダイレクトドライブ（JD-6Rシリーズ、D仕様）

※写真は欧州仕様につき、国内仕様と異なる場合があります。

コマンドプロジョイスティックで
は、前後進の切替え、加速の感
度調整（3段階）および0.05 ～
34km/時の速度をノークラッチ
で無段階に調整できます。

コマンドプロジョイスティック

1本のレバーで前後進・速度設定から
あらゆる機能の操作まで可能に！

軽量ながら重負荷に対応し、重
量作業機とのベストマッチング
を図ったフルフレーム構造。頑強
なフレームが機体への負荷を吸
収します。また、フレームにエン
ジンをマウントし、オペレータに
伝わる振動・騒音を低減。安定性・
耐久性も向上しています。

フルフレーム構造
耐久性が高く、複合作業に威力を発揮

※JD-6Rシリーズのみ※JD-6M・JD-6Rシリーズのみ

ॆ࣮ͷ装備ͰɺプϩՈͷଟ࠼ͳෳ߹ۀ࡞ʹରԠ

JD-6R110
JD-6R130
JD-6R145
JD-6R155
JD-6R175
JD-6R195
JD-6R230

JD-6R Series
JD-6R120
JD-6R140
JD-6R150
JD-6R165
JD-6R185
JD-6R215
JD-6R250

110PS 120PS

130PS 140PS

145PS 150PS

155PS 165PS

175PS 185PS

195PS 215PS

230PS 250PS

JD-6M Series

JD-5M Series

JD-6090M
JD-6110M
JD-6130M
JD-6145M
JD-6175M

JD-6100M
JD-6120M
JD-6140M
JD-6155M
JD-6195M

90PS 100PS

110PS 120PS

130PS 140PS

145PS 155PS

175PS 195PS

JD-5100M JD-5115M100PS 115PS

+%�63150
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ओ ཁ ॾ ݩ

ੈքͷ໊ं

ൢചࣜܕ名 +%��3110 +%��31�0 +%�63130 +%��31�0 +%��3150

۠分・様 ,（#）'（1）9（H）:�
"（#）'（1）9（H）:�

ػ
ମ
ੇ
๏

全　 （mm） ���5
全　෯ （mm） ��30
全　高 （mm） ���5
最上高 （mm） �50

機体質量 （LH） �500

Τ
ン
δ
ン

名ࣜܕ �0�5H-555 �0�5H-55�
૯ഉؾ量 （-ʨDDʩ） ��530ʨ�530ʩ
定格ग़ྗ�回స度
（ECE�31�0）

（L8ʨ14ʩ�
Spm） �1ʨ110ʩ��100 ��ʨ1�0ʩ��100 ��ʨ130ʩ��100 103ʨ1�0ʩ��100 110ʨ150ʩ��100

最େग़ྗ
（ECE�31�0） （L8ʨ14ʩ）

��ʨ135ʩ 10�ʨ1�5ʩ 115ʨ15�ʩ 1��ʨ1��ʩ 130ʨ1��ʩ
※�*1.装備の場合は、*1.作動時


ߦ
෦

タイヤ
લ　ྠ 3�0��53��
ྠ　ޙ ��0��533�

変ஈ （ஈ） 無ஈ

行度
લ　ਐ （Lm�時） 0�05 ʙ 様ɿ0�05#）　�3 ʙ 50）
ਐ　ޙ （Lm�時） 0�05 ʙ 様ɿ0�05#）　30 ʙ 30）

150回స度 （Spm） 5�0・5�0E・1000
最େ༉ѹ༲ （ྗϘール点） （/ʨLHGʩ） ����0ʨ��00ʩ

ൢചࣜܕ名 +%��31�5 +%��3155 +%��31�5 +%��31�5

۠分・様 ,（#）'（1）9（H）:1�
"（#）'（1）9（H）:1�

ػ
ମ
ੇ
๏

全　 （mm） ��30
全　෯ （mm） ���0
全　高 （mm） ��50
最上高 （mm） 555

機体質量 （LH） ��00

Τ
ン
δ
ン

名ࣜܕ �0��H-555 606�)-557
૯ഉؾ量 （-ʨDDʩ） �����ʨ����ʩ
定格ग़ྗ�回స度
（ECE�31�0）

（L8ʨ14ʩ�
Spm） 10�ʨ1�5ʩ��100 11�ʨ155ʩ��100 1�1ʨ1�5ʩ��100 13�ʨ1�5ʩ��100

最େग़ྗ
（ECE�31�0） （L8ʨ14ʩ）

1�1ʨ1��ʩ 1��ʨ�03ʩ 15�ʨ�13ʩ 1��ʨ�3�ʩ
※�*1.装備の場合は、*1.作動時


ߦ
෦

タイヤ
લ　ྠ 5�0��53��
ྠ　ޙ �50��533�

変ஈ （ஈ） 無ஈ

行度
લ　ਐ （Lm�時） 0�05 ʙ 様ɿ0�05#）　�3 ʙ 50）
ਐ　ޙ （Lm�時） 0�05 ʙ 様ɿ0�05#）　30 ʙ 30）

150回స度 （Spm） 5�0・5�0E・1000
最େ༉ѹ༲ （ྗϘール点） （/ʨLHGʩ） ����0ʨ��50ʩ

ൢചࣜܕ名 +%��31�5 +%��31�5 +%�63215 +%��3�30 +%��3�50

۠分・様 ,（#）'（1）9（H）:1�
"（#）'（1）9（H）:1�

,ʢ#ʣ'ʢ1ʣ9ʢ)ʣ:23
"ʢ#ʣ'ʢ1ʣ9ʢ)ʣ:23

ػ
ମ
ੇ
๏

全　 （mm） 5050 51�0
全　෯ （mm） �550 2550
全　高 （mm） 31�0 3250
最上高 （mm） ー ʔ

機体質量 （LH） ��00 �650

Τ
ン
δ
ン

名ࣜܕ �0��H-55� �0��H-550 606�)-550
૯ഉؾ量 （-ʨDDʩ） �����ʨ����ʩ
定格ग़ྗ�回స度
（ECE�31�0）

（L8ʨ14ʩ�
Spm） 1��ʨ1�5ʩ��100 1�3ʨ1�5ʩ��100 15�ʨ�15ʩ��100 1��ʨ�30ʩ��100 1��ʨ�50ʩ��100

最େग़ྗ
（ECE�31�0） （L8ʨ14ʩ） 1��ʨ��3ʩ 1�0ʨ���ʩ 1�0ʨ�5�ʩ �0�ʨ��1ʩ ���ʨ301ʩ
※�*1.装備の場合は、*1.作動時


ߦ
෦

タイヤ
લ　ྠ 7'�00��0330 600�70330
ྠ　ޙ 7'�10��03�� �00�7033�

変ஈ （ஈ） 無ஈ

行度
લ　ਐ （Lm�時） 0�05 ʙ 様ɿ0�05#）　�3 ʙ 50）
ਐ　ޙ （Lm�時） 0�05 ʙ 様ɿ0�05#）　30 ʙ 30）

150回స度 （Spm） 5�0・5�0E・1000
最େ༉ѹ༲ （ྗϘール点） （/ʨLHGʩ） ����0ʨ�050ʩ �7020ʨ��00ʩ

※このओ要諸ݩは改ྑなどにより、༧告なく変ߋすることがあります。　※このओ要諸ݩは、ジϣンσΟアࣾの報にͮجくものであり、実測と異なる場合があります。

ൢചࣜܕ名 +%�5100. +%�5115.

۠分・様 1�
（安全ϑレーム）

12�
（キャビン）

12�
（キャビン）

12�
（キャビン）

ػ
ମ
ੇ
๏

全　 （mm） �1�0
全　෯ （mm） ��15 �1�0 ��15
全　高 （mm） ���0 ���0 ���0
最上高
（ドローバʕϐン部） （mm） �30 3�0 �30

機体質量 （LH） �1�0 ��00 �300

Τ
ン
δ
ン

名ࣜܕ �0�5H-7�1
૯ഉؾ量 （-ʨDDʩ） ��530ʨ�530ʩ
定格ग़ྗ�回స度
（������EC） （L8ʨ14ʩ�Spm） ��ʨ100ʩ���00 �5ʨ115ʩ���00

最େग़ྗ
（������EC） （L8ʨ14ʩ） ��ʨ10�ʩ ��ʨ1�0ʩ


ߦ
෦

タイヤ
લ　ྠ 3�0��53�� ��0��53�� 3�0��53��
ྠ　ޙ ��0��533� 3�0��533� ��0��533�

変方ࣜ 電ࣜؾリバーサー（パϫーシϑト）・ओ�෭変（シンクロ）
変ஈ （ஈ） લਐɿ3� �ਐɿ1ޙ લਐɿ�� ��ਐɿޙ

行度
લ　ਐ （Lm�時） ��11 ʙ 30 0��� ʙ 30 0�3� ʙ 30
ਐ　ޙ （Lm�時） ��33 ʙ �� 0�30 ʙ �� 0�30 ʙ ��

150回స度 （Spm） 5�0・5�0E 5�0・5�0E・1000
最େ༉ѹ༲ （ྗϘール点） （/ʨLHGʩ） ���00ʨ�300ʩ

ൢചࣜܕ名 +%��0�0. +%��100. +%��110. +%��1�0. +%��130.

۠分・様 1� 2（C）� 1� 2（C）49�
（'1） 1� 2（C）49�

（'1） 1� 2（C）49�
（'1） 1� 2（C）49�

（'1）

ػ
ମ
ੇ
๏

全　 （mm） �3�0 �350 �3�0 �350 �3�0 �350 �3�0 �350 �5�0 ���0
全　෯ （mm） ���0 �3�0
全　高 （mm） ��50 ���0

機体質量 （LH） 5�00 5500 5�00 5500 5�00 5500 55�0 �1�0

Τ
ン
δ
ン

名ࣜܕ �0�5H-��0 �0�5H-555
૯ഉؾ量 （-ʨDDʩ） ��530ʨ�530ʩ
定格ग़ྗ�回స度
（ECE�31�0） （L8ʨ14ʩ�Spm） ��ʨ�0ʩ��100 ��ʨ100ʩ��100 �1ʨ110ʩ��100 ��ʨ1�0ʩ��100 ��ʨ130ʩ��100

最େग़ྗ
（ECE�31�0） （L8ʨ14ʩ） ��ʨ11�ʩ ��ʨ1�5ʩ ��ʨ135ʩ 10�ʨ1�5ʩ 115ʨ15�ʩ


ߦ
෦

タイヤ
લ　ྠ 3�0��53�� ��0��53��
ྠ　ޙ ��0��533� 5�0��533�

変方ࣜ 電ࣜؾリバーサ・パϫーシϑト

変ஈ （ஈ） '��・3�� 2ɿ'3�・33�
Cɿ'��・3�� '��・3�� 2ɿ'3�・33�

Cɿ'��・3�� '��・3�� 2ɿ'3�・33�
Cɿ'��・3�� '��・3�� 2ɿ'3�・33�

Cɿ'��・3�� '��・3�� 2ɿ'3�・33�
Cɿ'��・3��

行度
લ　ਐ （Lm�時） 0��� ʙ ���1 2ɿ0�15ʙ3��0

Cɿ1�5ʙ3��0 0��� ʙ ���1 2ɿ0�15ʙ3��0
Cɿ1�5ʙ3��0 0��� ʙ ���1 2ɿ0�15ʙ3��0

Cɿ1�5ʙ3��0 0��� ʙ ���1 2ɿ0�15ʙ3��0
Cɿ1�5ʙ3��0 0��� ʙ ���1 2ɿ0�15ʙ3��0

Cɿ1�5ʙ3��0

ਐ　ޙ （Lm�時） 0��5 ʙ 30�0 2ɿ0�1�ʙ3��0
Cɿ1��ʙ3��0 0��5 ʙ 30�0 2ɿ0�1�ʙ3��0

Cɿ1��ʙ3��0 0��5 ʙ 30�0 2ɿ0�1�ʙ3��0
Cɿ1��ʙ3��0 0��5 ʙ 30�0 2ɿ0�1�ʙ3��0

Cɿ1��ʙ3��0 0��5 ʙ 30�0 2ɿ0�1�ʙ3��0
Cɿ1��ʙ3��0

150回స度 （Spm） 5�0・5�0E・1000
最େ༉ѹ༲ྗ （/ʨLHGʩ） 55�00ʨ5�00ʩ ����0ʨ��00ʩ

※このओ要諸ݩは改ྑなどにより、༧告なく変ߋすることがあります。　※このओ要諸ݩは、ジϣンσΟアࣾの報にͮجくものであり、実測と異なる場合があります。

ൢചࣜܕ名 +%��1�0. +%��1�5. +%��155. +%��1�5. +%��1�5.

۠分・様 1� 2（C）49�
（'1） 11� 2491�

（'1） 11� 2（C）491�
（'1）

2（C）4913
（'1）

2（C）4913
（'1）

ػ
ମ
ੇ
๏

全　 （mm） �5�0 ���0 ��50 5�00 ��50 5�00（5��5） 5��5（5��0）
全　෯ （mm） �3�0 ���0
全　高 （mm） ���0 ���0 3110

機体質量 （LH） 55�0 �1�0 �010 ��30 �010 ��30 （�030）

Τ
ン
δ
ン

名ࣜܕ �0�5H-55� �0�5H-55� �0�5H-555 �0��H-55�
૯ഉؾ量 （-ʨDDʩ） ��530ʨ�530ʩ �����ʨ����ʩ
定格ग़ྗ�回స度
（ECE�31�0） （L8ʨ14ʩ�Spm） 103ʨ1�0ʩ��100 10�ʨ1�5ʩ��100 11�ʨ155ʩ��100 1��ʨ1�5ʩ

��100
1�3ʨ1�5ʩ
��100

最େग़ྗ
（ECE�31�0） （L8ʨ14ʩ） 1��ʨ1��ʩ 11�ʨ1�0ʩ 1��ʨ1��ʩ 1�3ʨ1��ʩ 15�ʨ�1�ʩ


ߦ
෦

タイヤ
લ　ྠ ��0��53�� 5�0��53�� 5�0��5330
ྠ　ޙ 5�0��533� �50��533� �50��53��

変方ࣜ 電ࣜؾリバーサ・パϫーシϑト

変ஈ （ஈ） '��・3�� 2ɿ'3�・33�
Cɿ'��・3�� '��・3�� '3�・33� '��・3�� 2ɿ'3�・33�

Cɿ'�0・3�0
2ɿ'�0・3�0
Cɿ'�0・3�0

行度
લ　ਐ （Lm�時） 0��� ʙ ���1 2ɿ0�15ʙ3��0

Cɿ1�5ʙ3��0 0��� ʙ ���1 0�15 ʙ 3��0 0��5 ʙ ���1 2ɿ0���ʙ3��0
Cɿ���ʙ3��0

2ɿ��� ʙ 3��0
Cɿ��� ʙ 3��0

ਐ　ޙ （Lm�時） 0��5 ʙ 30�0 2ɿ0�1�ʙ3��0
Cɿ1��ʙ3��0 0��5 ʙ 30�0 0�1� ʙ 3��0 0��� ʙ 30�0 2ɿ0���ʙ3��0

Cɿ���ʙ3��0
2ɿ��� ʙ 3��0
Cɿ��� ʙ 3��0

150回స度 （Spm） 5�0・5�0E・1000
最େ༉ѹ༲ྗ （/ʨLHGʩ） ����0ʨ��00ʩ �50�0ʨ��50ʩ ���50ʨ�050ʩ
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˔センター作業、࿏ݞの法面、ほ場のあͥपりの雑מりまでが1でで
きるため、େ෯な省ྗ化がਤれます。

˔+*4ඪ準31オートヒッチ様。スタンドキャスターඪ準装備。
˔ϑレールਕはアップカット回సで、をҾきىこしながらࠜݩからࡉかく
断。྆ਕのϑレール௺を使用し、ৼସえることにより1ຕで�回使用
できます。

˔ϑレール௺の取けは自༝にスイングし、さらにシャックルで取けてい
るため、ੴなどのিܸからಀ͛、ٱ性があります。

˔Ӷརでڧਟなハンマーナイϑの高回సにより、肥や雑、ഴなど
を֬実に断・คࡅします。

˔ാのあͥ、法面、࿏ݞ、໌ きょの雑מりから生֞や立のࢬ払いまで、
さま͟まな作業が可能です。
˔オϑセットシュレッダー初のམ防ࢭ機能を内ଂ。安全性が飛༂的に
。上しました

˔ެಓ行ର応౮Րྨثをඪ準装備しています。

ࣜ　ܕ 適応トラクター
（14）

෯　מ
（mm）

高さמ
（mm）

5%C1�01 NEW �5 ʙ �5 ※1 1�00

0 ʙ 1�05%C1501 NEW 35 ʙ �0 ※� 1500
5%91�00 50 ʙ �0 ※3 1�30
5%91�00 �0 ʙ 100 ※� 1�30
※1ɿ5%C1�01はトラクターॏ量1�5Uະຬ、��35U以上に装ணෆ可。
※�ɿ5%C1501はトラクターॏ量1��̓ ະຬ、��35U以上に装ணෆ可。
※3ɿ5%91�00はトラクターॏ量��3U以上、3��Uະຬに装ண可能。
※�ɿ5%91�00はトラクターॏ量3��Uະຬに装ண可能。
製ݩɿ."

˔オϑセットチェンۦ動方ࣜを採用。トラクター動作の安定性が高まり、
安全に操作が行えます。
ト̝ラクターとの距離がۙいことにՃえ、「�ॏϑラップ」を設けたことで、ࣼ
作業時のޙ方૭やミラーへの飛ੴをݮできました。

˔1回の行でよりൣғのמりが可能。作業ޮが上しました。

˔ダブルスパイラルྻのローターでמしを防͙と
取った雑をいよくמに、安定した所要動ྗでڞ
ഉग़。ローターに装ணされたϢχバーサルナイϑは
П3Dmまでのもמ取ります。
˔オϑセット༉ѹシリンダーにはストップバルブをඪ準
装備。Ҡ動のࡍにޡってヘッダーがオϑセットする
のを防͗ます。

˔ଟのハンマーナイϑがଠい雑やもࡉか
くคࡅ。またۉ等なஔにより、Ұ定の断性
能をൃشします。

˔ӈオϑセットだけでなく、センターҐஔでも作業
が可能です。 ࣜ　ܕ 適応トラクター

（14）
෯　מ
（mm）

高さמ
（mm） 備　考

,1�#"' NEW �0 ʙ 100 1�00
�5 ʙ �0

,�0#"' NEW �0 ʙ 1�0 �000
※�トラクターଆ֎部༉ѹ取ग़し複動�系౷が必要です。1系౷にϑローテΟングバルブがあると、
面のࣼにैした作業が可能です。
製ݩɿ4/

,;91��%(

ࣜ　ܕ 適応トラクター
（14）

෯　מ
（mm）

オϑセット෯
（mm） 備　考

;.(Eシリーζ �0ʙ 1�00ʙ 1�00 �5�0 ʙ ���0
複動̎系౷;.5E�130シリーζ �0ʙ 1��0ʙ �0�0 ��00 ʙ 3�00

;-E�130シリーζ �0ʙ 1�00ʙ ���0 3010 ʙ 3��0

"入ઌɿ5

ࣜ　ܕ 適応トラクター
（14）

作業෯
（mm）

ナイϑמ෯
（mm）

5#1� �0 ʙ �0 1�00 �5
5#1� 50 ʙ �0 1�00 �5
5#E�� �0 ʙ 110 �1�0 1�0

製ݩɿ,6H/（クーン）

˔8ϑローテΟング機ߏで、ਐ行方10ࣼ、�10�までמ取部がמ取面
のԜತにैし、מしを防͗ます。

˔େܘήージローラによりଟগの͵かるみでもみࠐみを防͗、安定した
作業ができます。

˔,;9シリーζは無ઢ通信ジϣイステΟックリϞコンでオϑセット・ࣼ
の操作が行えるため、操作がわかりやすくて使いやすくなっています。

　作業ऴྃޙは「Ϙタンͻとͭ」で、どのҐஔからでもトラクターޙ方の格
ೲҐஔに、すことができます。

˔カバー部にڧ化మ൘Ψードを採用し、作業時のคࡅ物の飛散を防ࢭし、
安全性を֬อしています。

˔,;-シリーζはϫンタッチணでキャスタースタンドにඪ準装備してい
ます。（農ඪ準31��形 -ヒッチ様）。

˔,;-シリーζはެಓ行キットをඪ準装備しています。

ࣜ　ܕ 適応トラクター
（14）

作業෯
（̲m）

能
（分�10B）

作業度
（Lm�時）

0.'151 14 33 ʙ �0

150 11 ʙ �� ��0 ʙ 5�0
0.'1515

04 33 ʙ �0
�4 33 ʙ 50
�4% 3� ʙ �0※1

※1ɿキャビンきトラクターにݶります。
※�4%はڧ化ジϣイント装備です。
製ݩɿ,E

,;91��%

ࣜ　ܕ 適応トラクター
（14）

෯　מ
（mm）

高さמ
（mm）

オϑセット෯
（mm） 備　考

,;91��% �5ʙ 50 1�00

10��0��0

1�30
電動様

,;91��% 35ʙ �0 1�00 ��00

,;-1��（4） 50ʙ �0 1�00 ��00 複動�系౷（ࣜܕඌ4ɿセレ
クタバルブ・複動1系౷）

,;-1�� �0 ʙ �0 1�00 ��00 複動�系౷
※,;-シリーζはトラクター୯体ॏ量�300LH以上必要です。
※必要に応じてϑロントウエイトを装ணしてください。
製ݩɿ"1

0.'151

5%91�00

˔アップカットのϑレール௺は、倒れたを෩ѹ
でҾきىこしながら回సするため、ࠜ からݩ
断。また、カッテΟング࣠が高回సで、Ӷ
いれຯをൃشします。

˔ϑレール௺は、1ຕブレードと、ߗい২物の
断に適した�ຕブレードをご用意しています。

˔3はήージローラー、5はήージタイヤ様です。

˔'9シリーζはチェンۦ動方ࣜ、''シリー
ζはϕルトۦ動方ࣜを採用しています。

˔ඌྠにはノーパンクタイヤを採用。෯ௐ
整も可能なため、さま͟まな作業条件にର
応できます。

˔独自のמਕ形状で、ߗい作物のやখࢬ、
やわらかいまできれいにמれます。

˔྆ਕ様でยଆのਕがຎした場合、ٯଆに
ସえることで�ഒ使用できます。

˔高アップカットでを倒さずמ取れます。

シリーζ名
適応

トラクター
（14）

作業෯
（Dm）

能　
（分�10B） 製ݩ

'/C0�3シリーζ 11ʙ �5 11�ʙ 1�� �ʙ 31 ."'/0�3シリーζ �0ʙ �5 1��ʙ �1� �ʙ ��
'9シリーζ 1�ʙ 51

150ʙ 1�0 �ʙ �� ,E''シリーζ 1�ʙ �0
45'3�13 NEW 1� ʙ 3� 130 15 ʙ 30 (1
,.シリーζ 11ʙ �0 1�0ʙ �00 11 ʙ 33 "1
.4.シリーζ 11ʙ 50 1�5ʙ 1�5 10�� ʙ 3��3 4.

'/�00�3

,.�0�

˔作業性・ٱ性がアップした৽カバー形状を採
用しました。

ਟなバω߯製ツインハンマーナイϑlЍ（Ψンڧ˔
マ）ナイϑzは、�分ׂ・スイングࣜでিܸを回ආ。
またヒωリ形状がをりྲྀすため、େきなࡉ断
ޮ果をൃشし、מ面をฏらに上͛ます。

˔ϫンウェイクラッチをຊ体に内ଂ。׳
性ྗによるトラクターのプッシングを
防ࢭします。

˔断能ྗに༏れている:ブレードを
採用。྆ਕとなっているので、લޙ
ସえて使用できます。雑をࠜݩ
からמり倒します。

,.1��

'9150

.4.1��1

;.5E1�001H

土づくり

TDC1201・1501ʢిಈλイプʣ
TDX1400・1600ʢ༉ѹλイプʣ

K18BAF・K20BAF

KZL147(S)・167ʢϫンλッν༉ѹλイプʣ
KZX126D・146Dʢϫンλッνిಈλイプʣ

OMF151シリーζ
ZMGEシリーζʢίンパクトϞσルʣ
ZMTE�PROシリーζʢスーパーΦϑηットϞσルʣ
ZLE�PROシリーζʢスーパーΦϑηットϞσルʣ

TB・TBEシリーζ
※ެಓ行ର応౮Րྨثඪ準装備

※動画は0.'
　1505です。

FNC02R�Tシリーζ
FN02Rシリーζ

FXシリーζ
FFシリーζ

STF3�13

KMシリーζ MSMシリーζ

Ҵのೋ൪ึ、肥作物、స作作物のや雑などをࡉかくࡅすることで、
。みがしっかりと行え、༗機物の分解をଅਐさせますࠐうん時の土中へのすきߞ

,;-1��
NEW 5%C1501

NEW ,�0#"'

動画は
こちら

動画は
こちら

動画は
こちら

動画は
こちら

ॲ理 スライυϞア

サイυカッλー

ΦϑηットϞア

Φϑηットシュレッダ

ϑレールϞア
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4".�00 '"4#�

˔下部に形成されるߗ൫（ෆಁਫ）にُ྾を入れたり、ݻ結した心
土をഁࡅ・ೈにし、ಁ ・ഉਫ性を上させます。

ࣜ　ܕ 適応トラクター
（14）

作業ਂさ
（Dm）

作業度
（Lm�時）

作業距離
（m�10分） 製ݩ

4".�00シリーζ �0ʙ �0 �5ʙ �5
��0 ʙ ��0 300 ʙ �00 ."4"-�00シリーζ �0ʙ 100 �5 ʙ �04"-300シリーζ �0ʙ 1�0

4�51C'1 15 ʙ 30 30ʙ �5

��0 ʙ ��0 300 ʙ �00 4/

4�5�E(1 �0 ʙ 30
4501E'1 30 ʙ 50

30ʙ 50450�E(1 �0 ʙ �0
4503E(1 50 ʙ �0
4�0�E(� �0 ʙ �0 30ʙ �04�03E(� �0 ʙ 100
'"4#� �0 ʙ 30 �0ʙ �0 ��0 ʙ ��0 300 ʙ �00 4.

˔けんҾ߅がগないৼ動ؙࣜ҉きょにより、ഉਫ性と通ؾ性を高め
られます。
ৼ動サブιイラー

ࣜ　ܕ 適応トラクター
（14）

作業ਂさ
（Dm）

作業度
（Lm�時）

能　
（分�10B） 備　考 製ݩ

4�� 1�ʙ 30 （ඪ準）35
（最খ）�5
（最େ）�5

��5 ʙ ��0 � ʙ 1�
（間ִ�m）ϞールܘはП�0mm

（オプシϣンП100mm） ."
4��� 30 ʙ 50 ��0 ʙ ��0 � ʙ 1�

（間ִ�m）
4501(( �0ʙ 30 30ʙ 50 1�0 ʙ ��0 � ௺ຊ1ຊ 4/

シェークドレーナ
ࣜ　ܕ 適応トラクター

（14）
作業ਂさ
（Dm）

作業度
（Lm�時） 備　考 製ݩ

%1501 �0 ʙ �5 �5ʙ 50
（5ஈ֊ௐઅ） 1�0 ʙ 5�0 ϞールܘはП�0mm ,E

˔土をసさせず上方へ動かす「くのܕࣈナイϑ」により、下の土を上
͛ずに土壌をೈにするため、ಁ ഉਫ性が上します。

˔可変機ߏマストの採用により、リϑト量を上͛ることができるため、ほ場
間のҠ動が༰易です。

˔ナイϑをཹめている下ஈのϘルトは、シャーϘルトを採用。土中の異物
のিܸによるաෛՙから機械をकります。

˔作業෯をॖめると、最খ෯が1��0mmになるため、ハウス間1ޱ��mま
でਐ入できます（E14�00）。

˔トラクターへの装ணが༰易な�-カプラを採用しました（-14�00）。

ࣜ　ܕ 適応トラクター
（14）

作業෯
（Dm）

作業ਂさ
（Dm）

作業度
（Lm�時）

能　
（分�10B）

E14�00（�,） 30ʙ 5� 1�0 ʙ 1�0 30 ʙ �0

�ʙ 5

�ʙ ��
-14�00�, 50 ʙ 100 �00 �0 ʙ �0 �ʙ �0
/14�10（H�,�,C） 100ʙ 1�0 ��0 �5 ʙ �5 �ʙ 1�
/14�10（,�,C） 1�0ʙ 1�0 3�0 5 ʙ 1�
※ඌH様はヒッチキットき、,様はカΰंき、,C様はカΰं�コルターきです。
製ݩɿ."

/14�10,E14�00�,

%1501�144���14

ৼಈサϒιイラー・シΣークυレーナ

土づくり 土づくり

˔下土を部分的にදに上͛ることで作土に৽しい土がࠞ͟り、土の
リϑレッシュができます。
ࠜ、上させることによりして、ഉਫ性・อਫ性をࡅ൫をഁߞ˔ のுりが
よくなり、作物の生育がଅਐされます。
˔可変機ߏマストの採用で、リϑト量を上͛ることができるため、Ҡ動やあ
ͥӽえが༰易です。

˔分ׂࣜのϘードを採用。ফがଟいメインϘードのみの交換ができる
ため、ҡ࣋費がݮできます。

ࣜ　ܕ 適応トラクター
（14）

作業ਂさ
（Dm）

作業度
（Lm�時）

࿈　
（࿈）

41411" 15ʙ 30
30ʙ �5 �ʙ �

1
414�1" �0ʙ �0 �
41431" 30ʙ 55 3

製ݩɿ."

414�1"

˔施行した҉きょは、Ϟミ֪が২してফ໓しないݶり、ಁ・ഉਫ性が࣋ଓ！
。しますش設の҉きょやಁਫ性のྑい࠭では、さらにޮ果をൃط

˔ήージϗイルと࿈動し、ナイϑが設定のਂさにୡすると自動で開きϞミ
֪を的֬に充రするため、シルト質土壌でも、ਫみちを͙࠹ことなくಁ・
ഉਫ性が上します。

˔150の動ྗがナイϑにৼ動を༩え、けんҾྗを断ଓ的にิ。ѱ条件
のψルψルほ場でも作業がスムーζにできます。

˔ެಓ行ର応౮Րྨثをඪ準装備しています。

ਫਂは1当たり�0ݮ˙ ʙ 30mmに
Ҵは༿以֎に、ࠜ からも酸素をとりま
す。ࠜへの酸素څڙはਫの縦ਁಁに
よってӡれていますが、この縦ਁಁ
がෆಁਫによって断たれると、酸
ܽによるࠜれ・ࠜの化などをى
こします。ࠜへの酸素څڙをスムー
ζに行うには、サブιイラーで҉きょ
をͭくってෆಁਫをഁյするのが
ޮ果的。適ਖ਼なਫの縦ਁ （ਫਂݮಁ）
は1当たり�0ʙ 30mmです。

˙適期མਫ・適期ऩ֭できるほ場をͭくる
ऩ֭期には、ొ ख़するまでམ
ਫをらせるҰ方、適期ऩ֭
するためには、コンバイン行
に備えてほ場をס૩させなく
てはなりません。そのため、ほ
場のഉਫ性はとてもॏ要です。
を۷ったり、サブιイラーでߔ
൫（ෆಁਫ）にُ྾を入ߞ
れたりして、ಁ ਫ・ഉਫをଅਐ
するように心がけてください。

ࣜ　ܕ 適応トラクター
（14）

作業ਂさ
（Dm）

෯　ߔ
（Dm）

ϗッパ༰量
（ὗ）

作業度
（Lm�時）

.�51"#1 30 ʙ �0 30ʙ �5 � 0��5 0�5 ʙ 1�0

製ݩɿ4/

˙໌きょでද面༨ਫをഉਫし、ס૩をଅਐする
৯ຯをྑにするͻとͭの条件はాס化です。ઇ解けਫやେӍなどの
ද面༨ਫは、ߔを۷ってやかにഉਫし、ほ場をס૩させましょう。

˙ઇ上心 （ഁੵઇ中でのߞ൫ഁࡅ）
ੵઇଳでは、ઇのあるうちにサブιイラーで心土ഁࡅし、ഉਫର
策をするとઇ解けがૣくなり、ా ん΅がૣくסきます。

ഉਫରࡦ ໌きょ・҉きょでほ場のಁਫ性・ഉਫ性を高めましょう

ࣜ　ܕ 適応トラクター（14） 最େ作業ਂさ（mm）�������������������������������� 作業෯（mm）

(#5 111�5 ʙ 131��
�50

�150

(#� 131�� ʙ 1���� 30�0

製ݩɿトルカイ （ࣾミノス）

˔ޮ的な心土ഁࡅとࠞ・ѹを実ݱします。

トルカイࣾとヤンマーがڞಉでຊ
の土質に合わせて改ྑしたことをࣔす
「4VppPSUFE CZ :"/."3」のロΰ
がషされています。

(#シリーζ
※ࣸਅはϤーロッパ様にͭき、国内様とは異なります。

※ެಓ行ର応౮Րྨثඪ準装備

※ެಓ行ର応౮Րྨثඪ準装備 .�51"#1

動画は
こちら

ಁ、してࡅ൫をഁߞ ਫ性を改善します。

心土ഁࡅ ҉きΐづくり
ຒઃػʢϞミΨラ҉きΐʣ

サϒιイラー

パラιイラー

ιイルリϑλー
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˔サラサラのଯ肥からਫ分を含んだଯ肥まで、ۉҰに散布できます。
˔࣪ా・ೈऑに最適な自クローラタイプと、機動性ൈ܈のϗイルタイプがあります。
˔散布部には、ԣビータ・縦ビータ・σΟスクビータの3種ྨがありますので、用్・条件に合わせておબびください。

ϚχアスプϨッμ
シリーζ名 適応トラクター（14） 最େੵࡌॏ量（LH） 散布෯（m） 作業度（Lm�時） 製ݩ

中5.4ܕシリーζ �0ʙ 50 1500 ʙ �000 � ʙ 10 3ʙ 5

4.
େ5.4ܕシリーζ �0ʙ 1�0 5�00 ʙ 10�00 3 ʙ 1� 5ʙ �
5H.シリーζ NEW �0 ʙ �00 ��00 ʙ 10�00 3 ʙ 1� 5ʙ �
5.#シリーζ NEW 35 ʙ �0 3000 ʙ 5000 3 3 ʙ 5
%H30�1シリーζ 35ʙ �0 3000 1�5 ʙ 11 3ʙ �

5"%-シリーζ 1�ʙ 135 �00 ʙ ��00 1�5 ʙ ��0 3 ʙ �
1%シリーζ NEW �0 ʙ 1�0 5��0 ʙ 1�000 3 ʙ 1� �ʙ 15
%9:シリーζ

�0ʙ 135
1500 ʙ ��00

� ʙ �

59

%95シリーζ �ʙ 10
%94シリーζ 1500ʙ 5000 3 ʙ 15
%.:シリーζ

30ʙ �000ʙ ��00
��5 ʙ �

%.5シリーζ �ʙ 11
%.#シリーζ 13ʙ �0 �00 ʙ 1500 1�5 ʙ �
エコノミーシリーζ 13ʙ �� �00 1�5 ʙ �
%.4シリーζ 15ʙ 30 500 ʙ 1000 � ʙ �

ࣗࣜϚχアスプϨッμ
シリーζ名 エンジンग़ （ྗL8ʨ14ʩ） 最େੵࡌॏ量（LH） 備　考 製ݩ

+.4シリーζ 5��ʨ�ʩʙ ���ʨ13ʩ �00ʙ 1000 クローラ用タイプ 4.

4%シリーζ 3��ʨ���ʩʙ 5�5ʨ��5ʩ �00ʙ 1000 クローラタイプ
様はσΟスクビータ% 5"

%".シリーζ 5��ʨ�ʩʙ 5�ʨ�3ʩ �50ʙ 3500 クローラ用タイプ 59

5.415��%

%".�35�4/

土づくり 土づくり

˔土壌改ྑࡎ、ཻ 状化成肥ྉのۉҰ散布が簡୯に行える簡易ࠞ合散布
機です。

˔4C��114,では、༗機肥ྉと化成肥ྉの簡易ࠞ合散布が可能です。

ࣜ　ܕ エンジンग़ྗ
（L8ʨ14ʩ）

ϗッパ༰量
（-） 散布෯（m） 備　考

4C��114, ��3ʨ3�1ʩ �00 化成肥ྉ �ʙ 10
コンポスト��5 ʙ 3�5

シングルスϐンナー方ࣜ
全面・ย面散布

4C��11' ��3ʨ3�1ʩ �00 ペレットยଆ最େ ��0
合肥ྉ ยଆ最େ ��0�������������������������������� ଆ方散布

製ݩɿ5"

˔༗機肥ྉ（ଯ肥を含Ή）と化成肥ྉのように、୯肥のൺॏが異なった肥
ྉをࠞ合しながら散布できるため、散布ムラがなく、作業の省ྗ化が可
能です。

ブレンドιーϫ
#4��3�48

名শ・タイプ ࣜ　ܕ

エンジンग़ྗ
（L8ʨ14ʩ）
適応トラクター
（14）

ϗッパ
༰量
（-）

散布෯
（m）

能　
（分�10B）

ブレンドιーϫ
自า行ࣜ #4��3�48 ���ʨ��0ʩ 3�0 1�� ʙ 1�� 15 ʙ ��

ブレンドιーϫ
トラクター用 #4531148 �5ʙ �5 3�0 1�� ʙ 1�� 13 ʙ ��

ブレンドキャスタ
自า行ࣜ #4��3�44 ���ʨ��0ʩ 3�0 � ʙ 5 5ʙ ��

ブレンドキャスタ
トラクター用

#4531144 �5 ʙ �5 3�0 � ʙ � �ʙ �3
#4531154 �5 ʙ �5 3�0 3 ʙ 1� 1ʙ 15#4�31154 �0 ʙ �0 5�0

製ݩɿ5"

ブレンドキャスタ
#4531144

˔散布開度の設定がهԱでき、લ回の散布量をݱ࠶できるσジタルコ
ントロールϘックスをࡌしています（%様）。
˔ା٧めのコンポスト（含༗�5�以下）はもちろん、ถ͵かやܲฅなど
の༗機肥ྉ、土壌改ྑࡎなど、ଟ様な肥ྉ散布作業が行えます。

˔コンポストがݻまらずスムーζに݀から܁りग़され、また化成肥ྉなど
の肥ྉཻをഁࡅしにくい、独自の機ߏを採用しています。

˔全シリーζެಓ行にର応しています。

ࣜ　ܕ 適応トラクター
（14）

ϗッパ༰量
（-） 散布෯（m） 能　

（分�10B）

CC�031（%） 15ʙ 35 �00
（最େ�50） コンポスト3�0 ʙ ��0ཻ状肥ྉ��0 ʙ 1��0

コンポスト3�� ʙ 15��
ཻ状肥ྉ1�� ʙ ���CC3531（%） �0ʙ �5 350

CC�00�% �5ʙ �0 �00 コンポスト��5 ʙ 1��0
ཻ状肥ྉ��5 ʙ 1��0

コンポスト1�� ʙ ���
ཻ状肥ྉ1�� ʙ ��1CC�00�% �0ʙ 1�0 �00

製ݩɿ5"

˔果थԂ等のെ採・Ⴉ定したथ、のൽ、等をഁࡅ、その場でྑ質の
༗機肥ྉができます。

名　শ ࣜ　ܕ

適応トラクター
（14）

エンジンग़ྗ
（L8ʨ14ʩ）

最େॲ理ܘ
（mm）

थഁࡅ機
（トラクター用）

('11�53 13 ʙ 3� 11�
('1�053 �5 ʙ �0 1��

製ݩɿ4C

('1�053

5.4�0�0. %-�00�(（5）
※%-�00�(（5）はݶ定ൢചです。

4%��01

CC�00�%

CC�031%

4C��114,

動画は
こちら

थやなどをチップ化し、ଯ肥などへリサイクルします。

༗ػ物入
マニアスプレッダ・自ࣜマニアスプレッダ

थഁػࡅάリーンϑレーカ

ϒレンυιーワ・ϒレンυキャスλ コンポキャスλ

自コンポキャスλ
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土づくり 土づくり

MGCシリーζ AXISシリーζ

˔面ੵ当たりの肥ྉ散布量と、あらかじめ計測しておいた肥ྉྲྀ動測定
をナビήータに入ྗすると、トラクターఱҪ上部に取けた(14アン
テナから自動的に得られた度報にͮجいて、シャッター開度を自動
ௐ整して高ਫ਼度な散布を行います。

˔(14受信機から自動的に得られたҐஔ報をར用して、設定した散布
間ִになるように行をΨイドします。　　　　　　　　　　　　
なお、経࿏༠導Ψイドパターンは、ྡ 散布パターン、֎प作業ޙ内
ఔ作業散布パターンの�パターンからબが可能です。

˔散布方ࣜは、গ量ਫ਼ີ散布が得意なスパウト方 、と（/ඌɿ1ࣜܕࣜ）
ϫイドなཻ状肥ྉ散布を実ݱする�スϐンナー方 （/ඌɿ8ࣜܕࣜ）
の�ͭの方ࣜからબいただけます。

˔ϗッパ༰量は、�00・300・�00・�00・1�00リットルからબいた
だけます。

˔施肥マップ報にԊって、可変施肥が可能となりました。

シリーζ名 適応トラクター
（14）

散布෯
（m）

ϗッパ༰量
（-）

能����
（分�10B）

作業度
（Lm�時） 備　考

.(C�1/
シリーζ

13ʙ �0
ཻ状� ʙ 1�
࠭状5 ʙ �
ค状3�5 ʙ 5

�00 ʙ
�00

ཻ状0�� ʙ 3�5
࠭状1�� ʙ 5�0
ค状��0 ʙ ��5

� ʙ 10

খܕスパウト

�5ʙ 1�0 ཻ状� ʙ 1�
࠭状5 ʙ �

�00 ʙ
1�00

ཻ状0�� ʙ 3�5
࠭状1�� ʙ 5�0 中ܕスパウト

.(C�8/
シリーζ �5 ʙ 1�0 ཻ状1�・1�・��

࠭状�・10
�00 ʙ
1�00

ཻ状0�5 ʙ 1��
࠭状1�0 ʙ 3�� 中ܕ�スϐンナー

製ݩɿ4.

.(C1�038/

化学肥ྉの࿈用により、土壌中の༗機物がݮগすると、土壌のさま͟まな機能が
下します。このようなやせた土には、༗機物を投入してӫ養ิڅを行わなけれ
なりません。
༗機物は、土の中のඍ生物のಇきを活ൃにし、೪土と結びͭいて、ਫ・養分・酸
素をえるஂཻߏをͭくります。そのためڇฅଯ肥やҴわらଯ肥のほか、Ҵわ
らや肥を直土中にすきࠐΉのもޮ果的です。

˔肥ྉの形状・ཻܘ等の種ྨ、ฏ・ࣼにかかわらず、ൈ܈のۉҰ散布性能をൃشします。
˔以下の品はh エコトラリンク ରɦ応。:5シリーζの操作レバー・スイッチから操作が可能です。
　・C'・C'"・C4・C.�%:�8%:シリーζ
　・.#Cシリーζ
　・#C�00�"(・#C�00�"(

シリーζ名 適応トラクター
（14）

散布෯
（m）

ϗッパ༰量
（-）

能　
（分�10B）

作業度
（Lm�時） 備　考 製ݩ

C'・C'"（:）シリーζ 15ʙ
େཻ�ʙ 1�
খཻ�ʙ �
ค状5ʙ �

�00ʙ 1000
େཻ0�� ʙ ���
খཻ1�� ʙ 3��
ค状1�� ʙ 3��

� ʙ � ϑリッカータイプ

"1C4（:）・C4"シリーζ
13ʙ

全面散布େཻ�ʙ 10
ยଆ散布େཻ5ʙ � 1�0ʙ 1000 全面散布େཻ0�� ʙ ���

ยଆ散布େཻ1�� ʙ 3�� � ʙ � スϐンナータイプ

C.（:）シリーζ େཻ�ʙ 11
༗機�ʙ 5 1�0ʙ �00 େཻ0�� ʙ ��3

༗機1�� ʙ ��� � ʙ � スϐンナータイプ
༗機・化成・ࠞ 合肥ྉ散布機

4391�00H �5ʙ 10ʙ �3 13�5 0�� ʙ 1�� � ʙ � スϐンナータイプ

#Cシリーζ 15ʙ 1�0 ཻ状�ʙ 1�
࠭状�ʙ � �00ʙ �00 ཻ状1�0 ʙ 3�1

࠭状1�� ʙ ��� 3 ʙ � スϐンナータイプ　ެಓ行ର応
ඌ"(はं࿈動・化成散布 5"

.1シリーζ
13ʙ

�ʙ 1� ��0 ʙ 1000 3�0 ʙ ��0 3 ʙ � スパウトタイプ

."
.1�E9（E9"）シリーζ �ʙ 1� ��0 ʙ 500 3�0 ʙ ��0 3 ʙ � スパウトタイプ　電動開ด　ं࿈動

.18シリーζ �5ʙ 10ʙ �1 500��00 1�� ʙ 0�� � ʙ 10
ダブルスϐンナー方ࣜ
"(�1035トラクターはं࿈施肥
が可能

.#Cシリーζ 13ʙ 1�0
ཻ状�ʙ ��
࠭状��5 ʙ 10
ค状3ʙ 5

�00ʙ 1�00
ཻ状0�� ʙ ��3
࠭状1�0 ʙ ��0
ค状��0 ʙ ���

� ʙ 10 スϐンナータイプ、スパウトタイプ、
�スϐンナータイプ

4..,#シリーζ �0ʙ 50 ཻ状�ʙ 10
࠭状��5 ʙ ��5 300 ཻ状1�0 ʙ ��3

࠭状1�5 ʙ � �ʙ 10 化成ࠞ合散布・スϐンナータイプ

.:#シリーζ 13ʙ �0 ਫ分༗機肥ྉ3ʙ � �00ʙ �00 ༗機1�� ʙ ��� � ʙ 10 ༗機散布・スϐンナータイプ、
スパウトタイプ྆方あり

※#C�00�"(、#C�00�"(はݶ定ൢചです。

.#C3011E

4391�00H

.#C1�031E.1�10E9（E9"）

.#C1�038E

༗ػ物入

ࣜ　ܕ 散布෯（ඪ準時�上下ݶ）（̼） ϗッパ༰量（ඪ準時�最େ）（-）

"9*4�0�.
1�ʙ ���1� ʙ 3� 1�00��300

"9*4�0�.*

"9*430�%

1�ʙ ���1� ʙ �� 1�00�3�00"9*4�0�.8

"9*4�0�.8*

製ݩɿ,6H/（クーン）

˔独自の散布システムで最適な散布作業を実ݱするC%"ಉ࣠散布ௐ整シ
ステムࡌ。散布量や度の変化にରしてもムラのない散布が可能です。

"9*4�0�.8*1
6H�1�0�1��（ϗッパカバー）
※�ࣸ ਅはԤभ様にͭき、ݱ物とは異なる場合がご͟います。 C'100�% C.�5�8%:

.18500

#C3501%

#C�00�"(

動画は
こちら

(14ナビキャスλ ϒローυキャスλʢେܕʣ ϒローυキャスλ
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˔3.430�%:はh エコトラリンク ରɦ応。:5シリーζの操作レバー・ス
イッチから操作が可能です。

˔化成肥ྉや༗機肥ྉ（含ਫ�0�以下のバークଯ肥・ס૩ܲฅ・ถ
͵か等）の୯肥散布とࠞ合散布ができるため、散布作業のコスト・省
ྗ化がਤれます（3.4シリーζ）。

˔キャビン様のトラクターには、ったままスイッチ操作でシャッター
の開ดや散布量の�0ஈ֊ௐઅができる電動無ઢリϞコンをඪ準装備。
きめࡉかい散布作業が行えます（3.4シリーζ）。

˔ެಓ行ର応౮Րྨثを、ඪ準装備しています（3.4シリーζ）。
˔散布用のクリダシアジテータとコンΰウアームの作用により、ਫ਼度の高
いۉҰ散布が行えます（.9シリーζ）。

˔ൺॏのҧう༗機肥ྉもやかにࠞ合可能。コンΰウアーム�ຊを使用
することでࠞ合ਫ਼度も上しました（.9シリーζ）。

˔ެಓ行にର応しています（.9シリーζ）。
˔無ઢリϞコンを採用しています（#-%シリーζ）。
˔ϗッパー底部が開ดし、メンテナンスがָです（#-%シリーζ）。

˔.-�%:シリーζはh エコトラリンク ରɦ応。:5シリーζの操作レバー・
スイッチから操作が可能です。

˔ੴփ・ค状資材はもちろん、༺成リン肥などのখཻ状資材散布が可能。
また、ค・ཻ状のס૩ฅや、ס૩がਐんだおがくず入りଯ肥散布も行え
ます。

˔গ量散布からେ量散布まで、ۉҰに散布できます（-4シリーζ）。
˔セパレートシャッターでࠨ、 分・ӈ分・全෯の3通りに散布ができ
ます（.-��%シリーζ）。

˔ެಓ行にର応しています（.-��%シリーζ・-4シリーζ・'-シリーζ）。

'5�00�E

#-%�500

"'5�1550,

名　শ ࣜ　ܕ 適応トラクター
（14）

ϗッパ༰量
（-）

散布෯
（m）

作業度
（Lm�時）

製
ݩ

༗機ミキシング
ιϫー

3.4�0�% �0ʙ 30 ��0 （定ݻ）1�3 �ʙ �
"1

3.430�%（:） �5ʙ 50 300 1�5 ʙ ��� � ʙ �

.JYιーϫ
.91�01（"(） �0ʙ �0 ��0 1��

� ʙ � 5".91�01（"(） �5ʙ 50 310 1��
.9��01（"(） 30ʙ �0 3�0 ���

ブレンドιϫー
#-%���0 30 ʙ �5 ��0 1��

�以下 5C#-%�3�0 �0 ʙ �5 3�0 ��0
#-%�500 55 ʙ 100 500 ���

༗機マルチ
ιϫー

..4�0�0 NEW
�0 ʙ 100 �00 ��� 5 ʙ � 4.

..4�0�0�0- NEW

※（:）はエコトラリンクର応機。

シリーζ名 適応トラクター
（14）

ϗッパ༰量
（-）

散布෯
（m）

作業度
（Lm�時） 備　考 製

ݩ
.-��%（:）シリーζ
खಈݶݿࡏΓ

15 ʙ �0 ��5ʙ 3�5 1�5 ʙ ��� � ʙ � 肥ྉ投入装備
無ઢリϞコンࣜ "1

-4シリーζ
（༗機ର応） 13ʙ �0 ���ʙ �03 1�� ʙ ��5 � ʙ �

肥ྉ投入装備
様は電動開ดシャッ%
ター装備 5"

'-シリーζ 50ʙ1�0 �00ʙ 1�00 ��� ʙ 3�1 � ʙ � ϑレコンでの肥ྉҰׅ投入が可能
'5シリーζ 13ʙ �0�ʙ 3�� 1�� ʙ ��� � ʙ � '5ʙ �シリーζは150ۦ動 ."
"'5シリーζ 10ʙ �� 1�0ʙ ��0 1�� ʙ 1�55 3 ʙ � 3点直装・ドローバけんҾ 56
※（:）はエコトラリンクର応機。

˔ค状・ཻ状・࠭状のほとんどの肥ྉ・土壌改ྑࡎがߞうんとಉ時に散
布できるため、たいへん省ྗ的です。

˔肥ྉの܁りग़し・ఀࢭは、トラクターにったまま手ݩスイッチで操作
できます。3%タイプは、散布量ௐ整も手ݩでできます。

˔ಛघローターにより、散布したい場所への適ਖ਼散布が可能。肥ྉムダ
をなくし、コストをݮ。また、༨計な成分のྲྀग़も防͙ことができるた
め、ڥにもやさしい肥ྉ散布機です（34・3%シリーζ）。

量がগなくなると、オペレータにൃ信Ի肥ྉの。ࡌ量センサー˔
で知らせます（34・3%シリーζ）。

ࣜ　ܕ 適応トラクター
（14）

ϗッパ༰量
（-）

散布෯
（m） 製ݩ

4'#�1� 1� ʙ �0 0�� ʙ 1�5 +"4'#�1� 110 0�� ʙ 1��
34�1�11 13 ʙ 110 0�� ʙ 1��

5C

34�1�1� �3 ʙ 1�0 0�� ʙ 1��
34��01� �� ʙ 1�5 1�0 ʙ ��0
3%�1�11 13 ʙ 110 0�� ʙ 1��
3%�1�1� �3 ʙ 1�0 0�� ʙ 1��
3%��01� �� ʙ 1�5 1�0 ʙ ��0

ࣜ　ܕ 適応トラクター
（14）

ϗッパ༰量
（-）

散布෯
（m） 電ۦݯ・ 動方ࣜ

5C4��1 1� ʙ �� �0 0�3 ʙ 1�0
トラクターバッテリー・
%C1�7Ϟータۦ動5C4�1�1（4） 100 0�� ʙ 1�5

5C4�1�143 1� ʙ 130 1�� ʙ ��0

製ݩɿ56

散ࡎの土壌改ྑ、స作のための土壌改ྑにϐッタリの土壌改ྑాߞٳ˔
布機です。

˔ϫンタッチでϗッパ部が֎せるため、使用ޙのお手入れもラクに行えます。

5C4�1�14

TCSシリーζ

˔(14Ӵをར用してਖ਼֬なର度を検ग़。ंྠのスリップをؾにす
ることなく作業ができます。トラクターの「ൃਐ・ఀࢭ」と「散布開始・
散布ऴྃ」が࿈動します。

˔(14報のਖ਼֬な度をར用して散布ムラなくۉҰになるように自動
ௐઅします。作業度に応じて散布量を適に੍ޚするため、肥ྉの
અ約やڥอ全にͭながります。

G�F10N

UX�GPシリーζ

˔(14報をもとに、設定に応じた散布੍ޚを自動的に行うため、高ਫ਼度
に散布できます。

˔設定ൣғのトラクター度に応じて、ۉҰ散布をҡ࣋します。
˔肥ྉのまきす͗によるムダをなくし、コストݮにݙߩします。

69�1�0.5�(1

(14ं࿈動コントローラ

ࣜ　ܕ 適応トラクター
（14） ϗッパ༰量（-） 散布෯（m） 備　考ཻ　状 ࠭　状

69�110.5�(1 �0 ʙ 110 ��1 1�� ロータリー直装
（ロータリーパイプ上）69�1�0.5�(1 30 ʙ �5 1�0 ��� ��0

※センタードライブへの装ணはできません。
製ݩɿ5C

設定内༰が
ͻとで֬認
できます！

※ࣸਅは(�'10/

34�3%シリーζ

ࣜ　ܕ 適応トラクター
（14）

ϗッパ༰量
（-）

散布෯
（m） 動方ࣜۦ

(�'10/ 1�ʙ 100
（50º�） 1�� ʙ ��0 バッテリー電1�7ݯに

よるϞータࣜ

製ݩɿ+"

-41�0�%

4'#�1�

3.430�%̮3.4�0�%

.-�1�%:
.-�1�%

'-�011

.9��01

3%�1�1�

動画は
こちら

動画は
こちら

動画は
こちら

動画は
こちら

༗ػミキシンάιワー・༗ػマルνιーワ
ライムιーワʢ༗ػ様ʣ・.JYιーワ・ϒレンυιワー 土壌վ良ࢄࡎ

ライムιーワ

ϑロントࢪ肥ػ

ϑロントࢄػ

(14ϑロントࢪ肥ػ

(14車࿈ಈάランυιワーʢみͪͼきର応ʣ
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土づくり 土づくり

సىߞ

˙生きたサラサラ土壌をͭくりましょう
プラウ等でのఱฦしによってわらなどの༗機物はすきࠐまれ、ాס土壌ではଯ肥
施用とಉ等のޮ果が期できます。またಉ時に、ఱฦしによって下と上の
土が֧፩され、雑やのൃ生を防ࢭ。さらに、సされた下のؐݩ土壌は、
෩化作用によるס土ޮ果で、જࡏྗ素の肥ޮが上。סいた土մはࡅ土が
ラクでਫを含Ήとす͙ࡅけます。
また、プラウߞはਂߞができ、ࠜ ுりのൣғを֦େさせます。ଠく活ྗのあるࠜは
倒෬のݥةや下༿のރれ上がりもগなく、ऴ始ޫ合成作用がよく行われてळまさ
りのҴになります。

˔σΟスクの回సで土をస。下まで空ؾがよく通るので、通ؾ性・
ಁਫ性が高まり、ࠜ が৳びやすい土壌ͮڥくりにޮ果的です。

˔അྗでਂߞ・సىߞ作業ができる、独自の機ߏをࡌ。
作業の合理化・高能化を実ݱしました。

˔σΟスクがさりにくいߗい土のほ場や土壌ਫ分のଟいほ場でも、σΟ
スクの間に土が٧まることが無く作業ができ、能よくいൣғをਂ
。ఱฦしができます・ߞ

+C�05

。をਤります࣋ᕓ（༗機物）をసさせ、ྗҡ˔
˔リバーシブルプラウは、ԟ෮（ӈస・ࠨస）で作業が行えます。
˔ެಓ行ର応౮Րྨثをඪ準装備しています。

タイプ ࣜ　ܕ 適応トラクター
（14）

෯ىߞ
（Dm）

ਂ　ߞ
（Dm）

作業度
（Lm�時）

能　
（分�10B）

෯º࿈ߞ
（インチº࿈）

ϫンウェイ
11�3C.#(� �0ʙ �0 �1

10ʙ 1�

��0 ʙ ��0

15 ʙ �� 1�º3
11��C.#(�

30ʙ 50 1��
11ʙ 1�

1�º�
リバーシブル

31��C.#1� �ʙ 13
31�5C.#2� 50ʙ �0 15� �ʙ 11 1�º5

用݉ߔٰ
リバーシブル

31��C+C2� 3�ʙ 55
1�� �ʙ 13 1�º�

31��"+C2� �5ʙ �0 1�ʙ 1�
31�5C+C2� 55ʙ �5 153 10ʙ 1�

�ʙ 11 1�º5
ઙߞリバーシ
ブルプラウ

31�5""C1� �0 ʙ �0 153
1�ʙ 1�

31��""C1� �0 ʙ 1�0 1�3 �ʙ � 1�º�

製ݩɿ4/

シリーζ名 適応トラクター
（14）

作業෯
（Dm）

作業ਂさ
（Dm）

作業度
（Lm�時）

能　
（分�10B） 製ݩ

%4シリーζ 1�ʙ 3� 1�� ʙ 1�� 10 ʙ �0 1�5 ʙ 3�0 1� ʙ 3� ,E
+#シリーζ 1�ʙ �� 150 ʙ 1�� 1� ʙ �0 1�5 ʙ 3�0 15 ʙ 3� ."+Cシリーζ ��ʙ �0 1�5 1� ʙ �0 ��0 ʙ 5�0 � ʙ ��

Xs�R8G

˔χプロロータリーに装ணすることで、ߞうんとಉ時に薬ࡎ・肥ྉ散布が
行えます。

˔ੴփ素、化成肥ྉなどの肥ྉやえんഴの散布が可能。ਫా、ാ、స
作ాと৭々な場面でお使いいただけます。

˔ӡస੮に設ஔする操作Ϙックスへ入ྗすることで、当たりの散布量の
設定が可能。高ਫ਼度な散布が行えます。

˔薬ࡎ・肥ྉの操ग़しロールの内部に、٧まり防ࢭのమٿ入りロール
を装備しています。また、ロート部分に֬認૭があるので、٧まりの
֬認も行えます。

˔ཻ状化成にՃえて、含ਫ�5�以下のコンポスト、ถ͵か、ܲ ฅも散布
できます。

˔複の肥ྉの簡易ࠞ合が可能です（༰量�00-ఔ度まで）。
˔ϫイドクローラ（෯�00mm）を装ணし、ೈऑでの作業性に༏れてい
ます。

˔H45ミッシϣンで行度ௐઅがスムーζに行えます。
˔電動開ดシャッタでリϞコンでの散布量設定が行えます。

34���

ࣜ　ܕ 適応トラクター
（14）

適応ロータリー෯※3
（Dm）

ϗッパ༰量
（-）

散布෯
（m）

341�� 30 ʙ※1 1�0・1�0
�00・��0 �5º� 1�� ʙ ���

34��� 50 ʙ※� ��0・��0 100º� ��� ʙ ���

※1ɿ質量が1�3U以上のトラクターにݶります。
※�ɿ質量が��3U以上のトラクターにݶります。
※3ɿ装ண可能ロータリーはࣜܕによりますので、ৄ 。にͭいてはお問い合わせくださいࡉ
製ݩɿ."

ࣜ　ܕ 適応トラクター
（14）

作業෯
	mm）

作業ਂさ
（mm）

作業度
（Lm�時）

:%1�0�-�H 50 ʙ 100 ��50 �00 5:%110�-�H �0 ʙ 1�0 ��50

製ݩɿϤンジンࣾ

˔ཻ状・ඍཻ状・࠭状にՃえてค状薬ࡎも散布できます。
。うんやうͶ立てಉ時散布が可能ですߞ˔
˔(14Ӵをར用してਖ਼֬なର度を検ग़。ंྠのスリップをؾにす
ることなく作業ができます。

9T�3�(

ࣜ　ܕ 適応トラクター
（14） ϗッパ༰量（-） 散布෯（m） 備　考

9T�3�( 1�ʙ �0
（�0º�） 1�� ʙ ��0 バッテリー電1�7ݯ

によるϞータࣜ

製ݩɿ+"

ࣜ　ܕ エンジンग़ྗ
（L8ʨ14ʩ）

ϗッパ༰量
（-）

散布෯
（m） 備　考

445031 13ʨ1���ʩ �00 ཻ状肥ྉ 最େ15�0
༗機肥ྉ 最େ��0

シングルスϐンナー方 ・ࣜ
全面散布・簡易ࠞ合機能

製ݩɿ5"

RS�07シリーζ

Pシリーζ・Rシリーζ

DSシリーζ
JB・JCシリーζ

YDPシリーζ

˔わら・Ψラŋιルΰーなどをଯ肥化して、ྗを上させます。
˔ϑβリウムなどのカビ系ප原ەを੍し、පを༧防します。
˔カルシウム・ۤ土・మ・ケイ酸などを含༗しており、作物の生育
を健全にして品質を上させます。

ʪࢪ༻๏・ࢪ༻ྔʫ
˔ਫ （ాҴ・ഴ）では、ऩ֭
のわら、株に、�ʙޙ 5ା
�10Bを散布してすきࠐん
でください。

˔素成分約�LH�10B（ེ
安10LH、༉പ�0LH、ܲ ฅ
�0LHのどれでもྑ）をఴ
Ճして、ىߞし、すきࠐん
でください（य़ߞでも可）。

ヤンマー土壌ࡎੑ׆
Τψケイ���ʢᰒཻ��LHʣ

445031

%4���

:%1�0�-�H

動画は
こちら

31��""C1�

31�5""C1�

ローλリーιワー (14リヤༀࢄࡎػ

SS5031

自ࣜ肥料ࢄػ

ߞਂ
σΟスクローλリー

సىߞ
プラ
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土づくり 土づくり

˔スタブルカルチの施により、༗機物は土壌とのૈࠞ
でඍ生物が活性化し、২がଅਐされます。

˔スタブルカルチはૈىߞのもするため、ଠཅと෩
で土壌のס૩をଅします。またߗ൫（ෆಁਫ）にُ
྾を入れたり、ݻ結した心土をഁࡅすることで、下土は
ೈになり、ಁ ・ഉਫ性がより上します。

˔ެಓ行ର応౮Րྨثをඪ準装備しています。

˔スーパーιイルlエコプラzは、(Ϙートチθルとジェットウイングのみ
合わせによって、ਂߞの安定と高全面ىߞ作業が可能です。オプシϣ
ン品を装ணすると、土の飛散防ࢭ、ಉ時施肥やマット断もできます。

˔高ٱでࡅ土性が高く、
さま͟まな用్で使用可
能なパϫーテΟラー（ロー
タリーテΟラー）です。

シリーζ名 適応トラクター
（14）

作業෯
（Dm）

作業ਂさ
（Dm）

ナイϑຊ
（ຊ）

'%44シリーζ ��ʙ �0 1�0・��0 10 ʙ �5
（ਫ ・ాハウス・ാ） 5・�

製ݩɿ4.

ࣜ　ܕ 適応トラクター
	14）

作業෯
（Dm）

E-シリーζ 51ʙ 1�5 �05 ʙ �50

製ݩɿ,6H/（クーン）

'%44�0
※ウエイトはオプシϣン部品です。

˙下にあるඍ量要素を༗ޮに活用しましょう
こしはఱฦしとಉ様、下土を部分的にදに上͛ることで、作土ىૈ
に৽しい土がࠞ͟り、土をリϑレッシュするޮ果があります。また、ߞ൫
にُ྾を入れたり、ݻ結した心土をഁࡅすることで下土がೈになり、ಁ
ਫ性・ഉਫ性が上。ࠜのுりがよくなり、作物の生育をଅਐします。

下層に微量要素が蓄積 上層へ上げる

ᕓとのࠞ・ىߞૈ

ࣜ　ܕ 適応トラクター
（14）

作業෯
（Dm）

作業ਂさ
（Dm）

作業度
（Lm�時）

能　
（分�10B） 備考

C�55シリーζ �0ʙ 1�0 �50 15 ʙ 35 5�0ʙ10�0 3 ʙ 5 5ຊ௺
େܕタイプ

C.1�5EE""( 30ʙ 50 1�0

10 ʙ 30

��0 ʙ ��0 � ʙ 13 5ຊ௺
ܰ量タイプ

C.1��E"C"(

�5ʙ �0 1�0
��0 ʙ ��0

5 ʙ 11 �ຊ௺
ܰ量タイプ

C.1��E"#"(
C.1��%"C"(
C.1��%"#"(
C.�5�E"##2

50ʙ �0 �50 � ʙ � �ຊ௺
ܰ量タイプC.�5�%"##2

製ݩɿ4/

機ؔと開ൃしたスタブルカルチڀݚ˔
　ैདྷよりも௺のલࠨޙӈϐッチを見直し、作業中にわらなどのᕓ物の
๊え、٧まりをେ෯にܰݮしました（C�55シリーζ
。

˔̎種ྨのローラーと̎ 種ྨのチθル（େܕ・ܰ量タイプ）
　土ͮまりとࡅ土性を上した̒ຊ・̔ຊのパイプローラーと、స性
とࠞ性に༏れた̎種ྨの1チθル（スリック・スチール）からおબび
いただけます。

˔ローラー༉ѹͶ上͛にର応（ผചアタッチメント）
。ができますىߞからࡍのローラー部を上部にͶ上͛ることで、ほ場のޙ

※৽ローラーと༉ѹͶ上͛はҰ部の製品を除き、چ製品にも取け可能です。

˔ਫాळىこしおよびస作ాのߞうんをओな的とした、けんҾࣜの高
・省エω作業機なので、適期作業が行えます。

˔独自形状のビームと、ビームに取けられたϘードにより、高でૈى
こしを行い、දのᕓ物を土にࠞさせるとともに、高いס土ޮ果も
期できます。

˔෯ウΟングで、安定したߞうんਂさを֬อ。ߞもできません。また、
わら・の絡みがগない形状となっています。

˔సѹྠ部へはΰムスクレッパーを採用。సѹྠにணしていく土をか
きམとしていくので、ܰ շに作業ができます。

˔作業ਂさは、సѹྠ部のϐンのࠩସえにより�ʙ �5Dmにௐ整が可能
です。

"14�501

ࣜ　ܕ 適応トラクター
（14）

作業෯
（Dm）

作業ਂさ
（Dm）

作業度
（Lm�時）

能　
（分�10B）

ビームຊ
（ຊ）

"1C1�01 30 ʙ 50 1��
� ʙ �5

�ʙ � ��� ʙ 11�� 5
"141�01 �0 ʙ �5 1�0

� ʙ �
�ʙ 11 �

"14�501 �0 ʙ 115 �50 � ʙ � �

製ݩɿ."

"141�01�-

スϐーυカルν

ࣜ　ܕ 適応トラクター（14） σΟスクຕ（ຕ） σΟスク直ܘ（mm） 最େ作業ਂさ（mm） 作業෯（mm）

%5.シリーζ

%5.1� 50ʙ �5 1� 510 1�0 1�50
%5.1� �5ʙ �0 1�

5�0 150

�000
%5.�0 �0ʙ 130 �0 �500
%5.�� 100 ʙ 150 �� 3000
%5.�� 1�0 ʙ 1�0 �� 3500
%5.3� 130 ʙ 1�0 3� �000
%5.3� 1�0 ʙ 1�0 3� �500
%5.�0 150 ʙ �00 �0 5000

#E5"�%5.シリーζ

#E5"�%5.1� �5 ʙ 1�0 1�

�10 �00

��00
#E5"�%5.�0 110 ʙ 1�0 �0 ��00
#E5"�%5.�� 130 ʙ 1�0 �� 3�00
#E5"�%5.�� 150 ʙ �00 �� 3�00
#E5"�%5.3� 1�0 ʙ �00 3� ��00
#E5"�%5.3� 1�0 ʙ ��0 3� ��00
#E5"�%5.�0 1�0 ʙ ��0 �0 5�00

製ݩɿトルカイ （ࣾミノス）

˔高で土壌のදをࡅ土・ࠞ。ロータリーの約�ഒの作業ޮをൃش
します。

からってຒさせ、৯をଅします。土մは適度ݩᕓ物や雑を株˔
なେきさをอͭのでס土ޮ果が得られます。

トルカイࣾとヤンマーがڞಉでຊの土質に
合わせて改ྑしたことをࣔす「4VppPSUFE
CZ :"/."3」のロΰがషされています。

※�ࣸ ਅはϤーロッパ様にͭき、
国内様とは異なります。※ެಓ行ର応౮Րྨثඪ準装備

"1C1�01

%5.シリーζ

#E5"�%5.シリーζ

%5.1�

動画は
こちら

動画は
こちら

スーパーιイル

パワーテΟラー

ᕓとのࠞ・ىߞૈ σΟスクテΟラー

スλϒルカルν
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土づくり 土づくり

ࣜܕ
۠分

௺回స
ܘ֎
（Dm）

作業෯（Dm） 適応
トラクター
（14）

適　応
1�0 150 1�0 1�0 1�0 1�0 �00 ��0 ��0 ��0 ��0 300 330 350

4+ 50 ˓ ˓ ˓ ��ʙ 35

ਫ ・ాാの
Ұൠߞうん

4' ˓ ˓ ˓ ˓ 35ʙ �0
4E 51 ˓ ˓ ˓ ��ʙ �5
437 55 ˓ ˓ ˓ ˓ �0ʙ113
43; 5� ˓ ˓ ˓ ˓ �0ʙ1�0
4E�45 5� ˓ ˓ ˓ ��ʙ �5 ਫాߞうん437�,8 5� ˓ ˓ ˓ ˓ �0ʙ115
467 5�ʙ5� ˓ ˓ ˓ ˓ ˓ ˓ 50ʙ150 సローターٯ

437�H+ 51 ˓ ˓ ˓ �0ʙ1�0
プラウߞ

（೪土・ଟগのੴ）
土ࡅാࡉ

437�1+ �� ˓ ˓ �0ʙ1�0 Ұൠാ（ܰい土）
土ࡅാࡉ、土ࡅ

437�+ 5� ˓ ˓ ˓ �0ʙ1�0 プラウߞ
（ॏ೪土・ੴଟい）
ਂ、土ࡅ +�;43ߞ 5� ˓ ˓ ˓ �5ʙ1�0

437�" 51 ˓ ˓ ˓ �0ʙ113 ਫ ・ాാの高
ઙߞ

製ݩɿ,E

˔৽設計のハイパー ;௺の採用で、ߞうんഅྗのݮとస・ࡅ土性の
৽しい௺ྻとあいまって、トラクターのパϫーを最。ٻຊ性能をج
େݶにൃشし、パϫϑルなߞうんを実ݱします。

˔৽ܕ௺の採用で、ຎ性が1�3ʙ1��ഒにアップしました（C#9・C9・
'9-・'9E・アッパーを除く）。

˔̍ຊラセンの理的な௺ྻで、よりۉฏ性が上しました（'9-・
'9E・アッパーを除く）。

ち上͛ることがで࣋ฏ൘をۉฏ൘らくらくアシストඪ準装備で、ラクにۉ˔
きます（C#9・C9・アッパーを除く）。

˔෯かͭ֯͛ۂをݶۃまでٻしたC,௺を装備。ߞうんトルクを
えながらڻ異のࡅ土・స・すきࠐみを実ݱ。また、最高度5�5Lm�
時の高作業で、作業時間をݮできます（"CEシリーζのみ）。

˔面を3形状にしたリヤカバーの採用により、10 ʙ 1�Dmまでス
ムーζにର応。どのਂߞでも༏れた整性・ۉฏ性をൃشします。

˔オイル量量をͻとで֬認できるようにリβーブタンクを装備しまし
た。また、オイルの͗しิ充も、具ෆ要で簡୯に行えます（"CE・
5-9シリーζのみ）。

˔全Ϟσル、ٱ性に༏れたϑローテΟングシールを採用しました。
˔アシストレϕラーにより、ै དྷ機の1�3のྗでレϕラーを࣋ち上͛ること
が可能になりました（"CEシリーζඪ準装備）。

54�01

5.��1

5-9��1

5-��1

ࣜ　ܕ 適応トラクター（14） 作業෯（Dm） 作業ਂさ（Dm） 能（分�10B）
"CE�053- NEW �5 ʙ �5 �00

10 ʙ 15
�ʙ ��

"CE��53- NEW 55 ʙ �0 ��0 ��5 ʙ ��
"CE��53- NEW �0 ʙ �0 ��0 � ʙ ��
541�1（H） 30ʙ 50 1�0

1� ʙ 15
�3ʙ 3�

541�1（H） 1�0 �� ʙ 35
541�1（H） 35ʙ 50 1�0 �1 ʙ 33
54�01（H） �0ʙ 50 �00 1� ʙ 15 �0ʙ 31
5.�01（H） 50ʙ �5 �00

10 ʙ 1�
1�ʙ �0

5.��1（H） 55ʙ �5 ��0 1� ʙ 1�
5.��1（H） �0ʙ �5 ��0 11 ʙ 1�
5-�01（H） �5ʙ �5 �00

10 ʙ 1�
1�ʙ �0

5-��1（H） �5ʙ �5 ��0 1� ʙ 1�
5-��1（H） 50ʙ �5 ��0 11 ʙ 1�
5-9��1 �5 ʙ �5 ��0 1� ʙ 1� 13ʙ 1�
5-9��1 �5 ʙ 105 ��0 1� ʙ 1�
※（H）はϗルダ様、（-）はアシストレϕラー様
製ݩɿ"1

ࣜܕ
۠分

௺回స
ܘ֎
（Dm）

作業෯（Dm） 適応
トラクター
（14）

適　応
1�0 150 1�0 1�0 1�0 1�0 �00 ��0 ��0 ��0 ��0 300 330

C#9 �� ˓ ˓ 1�ʙ ��

ਫ ・ాാの
Ұൠߞうん

C9 ˓ ˓ ˓ �0ʙ 35
49 50 ˓ ˓ ˓ ˓ ˓ ��ʙ �0
"94 50 ˓ ˓ 30ʙ �0
49- 51 ˓ ˓ ˓ �5ʙ �5
.93 51 ˓ ˓ ˓ ˓ �5ʙ �5
-93 5� ˓ ˓ ˓ ˓ 55ʙ105
%93 ˓ ˓ ˓ �5ʙ1�0
E93 5� ˓ ˓ ˓ ˓ �0ʙ1�0
'9- 5� ˓ ˓ ˓ 55ʙ105 ാ用�ຕ௺'9E 5� ˓ ˓ ˓ ˓ �5ʙ1�0
'6 �� ˓ ˓ ˓ ��ʙ 30

సٯ
ローター

16 51 ˓ 30ʙ �5
"16 ˓ ˓ ˓ ˓ 30ʙ 50
#63 5� ˓ ˓ ˓ ˓ 50ʙ100

製ݩɿ."

'9-00

ࣜ　ܕ ۠　分 ϗッパー༰量 備　考

4H�01 ー �00 Hɿ༉࿈動
%ɿ430Ϟχターଐ
4ɿ�pJOハーωスଐ
3ɿレーβーセンサーଐ

%

4H�0�
ー

300%4
H%

製ݩɿ,6H/（クーン）

SH201・
SH402

˔ロータリー、パϫーハロー、
σΟスクハローなどに装ணす
ることで、ىߞ・整作業と
種作業をಉ時に行え、作
業時間のॖ・省ྗ化にߩ
。しますݙ

スϞールシーダー

ࣜ　ܕ 適応トラクター（14） 最େ作業ਂさ（mm） 作業෯（mm）
5.%3シリーζ �0ʙ 1�0

��0
�000 ʙ 3000

5%3".シリーζ 50ʙ 100 1500 ʙ 1�50
5%3".�'シリーζ 1�0ʙ 300 �000 ʙ �000

製ݩɿトルカイ （ࣾミノス）

。ฏ・ѹで理的な種চͮくりができますۉ・土ࡅ˔

ʪローラの種ྨʫ

トルカイࣾとヤンマーがڞಉでຊ
の土質に合わせて改ྑしたことをࣔす
「4VppPSUFE CZ :"/."3」のロΰ
がషされています。

437��0

4'�00

※�ࣸ ਅはϤーロッパ様にͭき、国内様とは異なります。

49���0

NEW "CE��53-

NEW 49-�1

NEW .93�1

NEW -93�1

NEW %93�1

動画は
こちら

動画は
こちら

動画は
こちら

動画は
こちら

パワーϋロー
˔ਨ直方に回సするナイϑタインは、種চの成形に最適です。

1H:3000（クランブラ）

ࣜ　ܕ 所要トラクター（150）അྗ 作業෯
（Dm）

1H:1�� 35 ʙ �0 1�0
1H:�0� �0 ʙ �0 �10
1H:�500 50 ʙ 150 �50
1H:3000 �0 ʙ 1�0 300
1H:303 �0 ʙ 1�0 300
1H:300� �0 ʙ �50 300
1H:350� �0 ʙ �50 3�0
1H:500�%3C 130ʙ �50 ��0
1H:�00�%3C 150ʙ 350 �00

製ݩɿ,6H/（クーン）

1H:500�%3C（マキシパッカー）

ࣜ　ܕ 適応トラクター
（14）

作業෯
（Dm）

,;3,�8(
�50�3( �0 ʙ 1�0 �50

,;3,�8(
300�3( �5 ʙ 1�0 300

入ઌɿ*%EC

クランブラ�
マキシクランブラ

スチールライナー

パッカー �
マキシパッカー

パックライナー

ߞアクテΟϒローλリー・トップローλリー

ローλリーىߞʢ͏ߞんʣ ϋイパーローλー
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ࣜ　ܕ :(�51 :"�51 :"�51
۠　分 738E 7%" 7%"

ػ
ମ
ੇ
๏

全　 （mm） 1��0 ���0
全　෯ （mm） �00 �35 ��0
全　高 （mm） 1110 1135

機体質量 （LH） 1�� ��� 33�
エンジン始動方ࣜ セルスタートࣜ
150回స度 （Spm） 515 ��3・��3 ���・50�

ϩ
ー
λ
リ

うん方ࣜߞ センタードライブ センタードライブ
（様はサイドドライブ4）

変ஈ （ஈ） �

෯　ߞ （mm） �00 �50・�00 5�0・�00
（様は�004）

※:"�51・:"�51・:(�51はެಓを行できません。

土づくり 土づくり

土が反転しやすい
反転スペース

通常ロータリー SKL

˔�ຕ௺様と、�ຕ௺様の�タイプからおબびいただけます（5#4は�
ຕ௺様のみ）。

˔�ຕ௺様は、࣪ ా۠のߞうん作業時にロータリーへの土のணを
最খݶにえて、ຒめࠐみ性能・ࡅ土性能をアップさせ、作業෯とߞう
んスϐードで作業能上に応えるロータリーです。

˔�ຕ௺様は、ਫ ・ాస作ాでのຒめࠐみ性能とࡅ土性能をアップさせ、
土のணを最খݶにえることで、作業スϐードをアップさせる高能
なロータリーです。また、ാのࡅ土や整作業にもごར用いただけます。

˔৽開ൃのE300(௺がࡅ土・ຒめࠐみ性能をアップさせ、高作業を実
。しますݱ

˔ࡊᕓのすきࠐみ、స作ాでのऩ֭ᕓのすきࠐみ、Ҵわらやഴの
すきࠐみ、肥のすきࠐみなど、すきࠐみྗのアップをਤったロータリー
です。༗機物のほ場へのؐݩも可能となりました。

˔ਕをく、େきな3͛ۂの৽開ൃ+௺シリーζとۉฏ൘の支点Ґஔを
上方に上͛ることで生まれたసスペース（空間）により、େ෯なస
の上を実ݱしました。

うんの土մでઈえず土をམとすϑロートラߞ、うん部のカバーにはߞ˔
バーを採用。また、ۉฏ൘上部にアッパーラバー、下部にはアンダース
テンレスカバーを採用することで、ロータリーへの土のணをえ、省
അྗでշ適な作業が行えます。

5#.��00E

ࣜ　ܕ 適応トラクター
（14）

作業෯
（Dm）

作業ਂさ
（Dm）

作業度
（Lm�時）

能　
（分�10B） 備　考

5#4�000 30 ʙ 5�
（ॏ量�050LH
以下ݶ定）

�01
10ʙ 1� �ʙ 5

�ʙ �0
�ຕ௺様

5#4��00 ��1 � ʙ 1�

5#.��00
50 ʙ �5

（ॏ量�U以下
（定ݶ

��1

10ʙ 1� �ʙ 5

�ʙ 1�
�ຕ௺様5#.��00 ��1 � ʙ 1�

5#.��00 ��1 � ʙ 15
5#.��00E ��1 � ʙ 1�

�ຕ௺様
5#.��00E ��1 � ʙ 1�

製ݩɿ."

5#.��00E�0-

�ຕ௺ �ຕ௺

SKS・SKL・SKDシリーζ

ࣜ　ܕ 適応トラクター
（14）

作業෯
（Dm）

作業ਂさ
（Dm）

作業度
（Lm�時）

能　
（分�10B） 備　考

4,41�01 33 ʙ 50 1�0
1� ʙ 15

1�5 ʙ 3�0
（条件による）

15ʙ 30
4,4�001

�5 ʙ �0※1
�00 13 ʙ ��

4,4��01 ��0 1� ʙ ��
4,41�01% 33ʙ 50 1�0

1� ʙ 1�
15ʙ 30

サイド
σΟスクき4,4�001%

�5ʙ �0※1
�00 13 ʙ ��

4,4��01% ��0 1� ʙ ��
4,-��01 50 ʙ �5 ��0

1� ʙ 15
1�ʙ ��

4,-��01
�5 ʙ 105

��0 11 ʙ ��
4,-��01 ��0 10 ʙ �1
4,-��01% 50ʙ �5 ��0

1� ʙ 1�
1�ʙ ��

サイド
σΟスクき4,-��01%

�5ʙ 105
��0 11 ʙ ��

4,-��01% ��0 10 ʙ �1
4,%��00

�5 ʙ 1�0

��0
1� ʙ 15

10ʙ �1
4,%��00 ��0 10 ʙ 1�
4,%��00% ��0

1� ʙ 1�
10ʙ �1 サイド

σΟスクき4,%��00% ��0 10 ʙ 1�
※4,4シリーζは、トラクターॏ量�300LH以下にݶ定。
※1ɿC3C7ジϣイント使用の場合。C-C7ジϣイント使用時は上5014ݶ。
製ݩɿ."

:"�51

をͭくりましょうߏཻஂ˙
土壌を֧፩・ೈ化させることで、ܺ 間がଟくなります。そのܺ間に通ؾ・
ਁਫすることによりஂཻߏを形成。種ࢠやබのൃժ・ൃࠜや活ணの物理
条件を整えるとともに、生に必要な酸素や素を土中にڅڙします。ま
た、ߞ土をస、ࠞ することにより、લ作物の株をຒさせて分解をଅ
ਐ、雑の種やのཛもࢮ໓させてそのൃ生を防͗ます。

んʣ͏ߞʢىߞ

˔すきࠐみస性が高いため、わらや༗機物が༗ޮに活用できます。๛
かな༗機土壌をͭくることで肥ྉや農薬をݮらし、さらにはߞうん回
もগなくなるため、トラクターのෛ担や೩費もେ෯にܰݮすることがで
きます。

˔લं様、ඌྠなし（リヤヒッチき）様のల開で、さま͟まな作業
体系にର応できるようになりました。また、ܕچ機よりٱ性を上し、
かͭ機体質量はಉ等にえているので、高അྗのトラクターにܰ量の
アースが装ணできるようになりました。（'5Eシリーζ）

˔土のணをݶۃまで防 「͙バイブロ・
ウェーブ・カバー」を開ൃ。作業中
も土をམとしଓけるため、最ޙまでߞ
うん作業の性能がམちません。

˔Ҵ株・ೋ൪ （ึヒコバエ）のస・す
きࠐみがಉ時に行えます。

˔専用のすきࠐみ௺で、回స時にྡ
する௺のॏなりがେきくなるため、௺
࣠へのやわらのרききを防ࢭ。
また、ಛघ௺ྻにより、ฏ面ߞを実
。しましたݱ

˔作業用のからҠ動度まで、લਐ�ஈ・ޙਐ�ஈの変が、レバー
1ຊで0,。ߞうん変も�ஈ（レバー �・変ケース�）にସえられ、
作業に合わせてࡉかくબべます。

˔手ݩのキー操作だけでエンジンがラクに始動できるセルスタートࣜです。

˔けんҾྗがେきく࣪ా作業に༗ޮなେܘタイヤもあります（-様）。

˔খさなਫా、中間ࢁのߞうん
に最適です。

˔キースイッチを回してラクにエン
ジンが始動できるセルスタート
ࣜです。

「̝からみまઢ」により作業中の・
わらのרきͭきを防ࢭ。除も
しやすくศརです。

௺のॏなりがେきい！

ࣜ　ܕ 適応トラクター
（14）

ඪ準ߞ෯
（Dm）

ඪ準ਂߞ
（Dm）

作業度
（Lm�時）

能　
（分�10B） 備　考

'5'1�� �� ʙ �1 1�0

1� ʙ 1� 1�5 ʙ ��5

�0 ʙ 3�
うん௺の取ߞ
方法はϑラ
ンジタイプ

'5'1�� 35 ʙ 51 1�0 1� ʙ 30
'5'�0� �0 ʙ �0 �00 1� ʙ ��
'5'��� �5 ʙ �0 ��0 15 ʙ �5
'5'�0�4 �0 ʙ �0 �00

1� ʙ 1� 1�5 ʙ 3�0
1� ʙ �� うん௺の取ߞ

方法はϗル
ダタイプ'5'���4 �5 ʙ �0 ��0 13 ʙ �5

'5E�0� �� ʙ �5 �00
1� ʙ 1� 1�5 ʙ ��5

1� ʙ �� うん௺の取ߞ
方法はϑラ
ンジタイプ※1

'5E��� 55 ʙ �0 ��0 15 ʙ �5
'5E��� �0 ʙ �0 ��0 1� ʙ �3
'57��� �5 ʙ 113 ��0

1� ʙ 1� ��0 ʙ 3�0
1� ʙ 1� うん௺の取ߞ

方法はϑラ
ンジタイプ

'57��� �0 ʙ 113 ��0 11 ʙ 1�
'57��� �0 ʙ 113 ��0 10 ʙ 15
※1ɿ࣪ాほ場でも土はけのよいߞうんができるϗルダタイプもあります。
製ݩɿ,E

動画は
こちら

ローλーアース

'5'�0�

'57���

バイブロ・ウェーブ・カバー

σΟーθル͏ߞんػ
YA751・YA951

ΨιリンテΟラー
YG851ʢηル༷ʣ

4,41�01

4,%��00

サーϑローλリー άランυローλリー ػん͏ߞ
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土づくり 土づくり

0.31�

※ຊ機画૾はܕچです。

'".H15

353301
3%�5�

˔リターン機ߏはそのままに、ӈଆへのオϑセット量は�0Dmࠨ、 ଆへの
リターン量は110Dmとେきなオϑセット量を֬อしました。シリーζ
として、手ݩのリϞコンで操作する電動タイプ（0.31�E）と手動タイプ
（0.31�）があります。
˔独自のߔਕがۦ੍ڧ動でߔをるため、അྗのトラクターでも作業
が可能。�ʙ �Lm�時の高作業を実ݱします（.,15�）。

˔ӈଆにオϑセットしてのલਐ作業とࠨ、 ଆにリターンしてのޙਐ作業が
可能。ほ場の۱࢛のປをリターンして۷ることができるため、全प回

�3%�5	がͭくれますߔ。

˔オϑセット機ߏを採用、あͥ໌ࡍきょが簡୯に行えます（%15%#'1・
%�0##(1・%�5##(1・%�5C"(1・353301・74303・
'".H15）。

˔トラクターの行にߔを۷るので、行にਫがدりません
（%15%#'1・%�0##(1・%�5##(1・%�5C"(1）。
˔回సܘのେきい۷௺が断面ੵのେきいߔをシャープにり、土を
をͭくるߔଓ。֎ଆ直֯࣋のԑからԕくへ飛すため、ഉਫޮ果がߔ
ため、コンクリートあͥにもର応できます（74303）。

ࣜ　ܕ 適応トラクター
（14）

作業෯
（Dm）

作業ਂさ
（Dm）

作業度
（Lm�時） 製ݩ

0.31�（E） 30ʙ 55 ද35・ߔ底�5 30
（Ԇ �0） 0�5 ʙ ��5

."3%�5� �0 ʙ 30 ද�5・ߔ底1� �5ʙ 30 1�5 ʙ 3�0
.,15� �0 ʙ �0 15 1� ʙ 15 ��0 ʙ ��0
%15%#čø 1� ʙ 30 15 15 ��0 ʙ ��0

4/%�0##(1 30 ʙ 100 15 �0
��0 ʙ ��0%�5##(1 ද�5・ߔ底1� �5%�5C"(1 �0ʙ 100

353301 �0 ʙ �0 ද35・ߔ底�� 30 0�� ʙ ��5 ,E
'".H15 1� ʙ 30 15 10 ʙ �0 ��0 ʙ ��0 4.

.,15�

中ׯしや適期མਫを上手に行うために、ഉਫ性を改善します。

明きΐづくり

ػ۷ߔ

ドッキングローダ

ドッキングローダ スーパーミχローダ

˔マχアスプレッダなどのଯ肥散布機に、ଯ肥をラクに投入できます。
˔ドッキングローダ、スーパーミχローダのラインアップからおબびいた
だけます。

名　শ シリーζ名
ࣜ　ܕ

適応トラクター
（14）

最େ࣋ち上͛ՙॏ
（/ʨLHGʩ） 備　考

ドッキングローダ

'-�シリーζ ��ʙ 33 3�30\3�0^ メカ1C

'-3シリーζ 30ʙ 5� ��10\�50ʩʙ
�3�0\�50^ メカ1C.C

'-�・5シリーζ �0ʙ 11� ��10ʨ1000ʩʙ
1��00ʨ1500ʩ 1C.C

スーパーミχ
ローダ .-シリーζ 1�ʙ 5� 1��0ʨ1�0ʩʙ

��10ʨ�50ʩ メカ1C

※メカɿ1ຊレバー方ࣜ、1Cɿプッシュプルケーブル、.Cɿマイコン
製ݩɿ4C

スーパーミχローダ
.-シリーζ

ドッキングローダ
'-�・5シリーζ

υッキンάローダ・スーパーミニローダ

ଯ肥づくりʢӡൖʣ

͚んҾࣜ
タイプ ࣜ　ܕ 適応トラクター

（14） 機体質量（LH） 作業෯
（Dm）

エコノミー
-3�11#3�

�0 ʙ �0 ��5

3�0

-3�1�#3�
-3�13#3�

スタンダード

-3�41#3�
�0 ʙ 110 10�0-3�4�#3�

-3�43#3�
-�141#3�

�0 ʙ 1�0 11�0 �10-�14�#3�
-�143#3�
-504�#3� 1�0 ʙ 1�0 13�5 500-5043#3�

製ݩɿ4/

ࣜ�
ࣜ　ܕ 適応トラクター

（14）
機体質量
（LH）

作業෯
（Dm）

-�0"シリーζ NEW �5 ʙ �0 ��0 �00
-30"シリーζ NEW �0 ʙ �5 ��0 300
-�0"シリーζ NEW �5 ʙ 1�5 13�5 �00
-50"シリーζ NEW 115 ʙ 1�0 15�5 500

レーβーレϕラーの作業断面ਤ

-�14

作土ਂさをۉҰにし、
上部をۉฏにしてѹ、
下部はసߞでૈࡅ土。

レーザー受光器 レーザー発光機

作土層均一

表層均平仕上げ

ฏۉ
レϕラー

"�107

˔レバーをલޙに倒す
だけのノークラッチで
લޙਐがସえられ、
લޙਐをଟ様するڱ
いほ場やປもラクラ
クです。

アάリカ�A-10V
アάリカクローラ�AC-10V

用͏ߞんػ

※ެಓ行ର応౮Րྨثඪ準装備

%�5##(1

※�アグリカ・アグリカクローラにͭいて、
ৄしくは1��をごཡください。

クロスηンλーローλリー
AR90A
（うん෯ɿ�0Dmߞ）
AR100A
（うん෯ɿ100Dmߞ）

ʪΦプシϣン・アλッνメントʫ

ԆリϠカόー KIT
෯1�0mで使用する場合ߞ・
��（�#1300���300）※"3100"用
෯1��mで使用する場合ߞ・
��（�4001��15000�#


※ެಓ行ର応౮Րྨثඪ準装備
NEW -�0"シリーζ
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˔�いͭも使用する作業ҐஔをهԱできるメϞリー機能をࡌ。Ұ度هԱ
させると作業を始めるときに常にಉじオϑセットҐஔにるため、あͥ
をృるたびにҐஔを合わせる手間が省けます。

˔�コーナーにۙͮいたら「自動֯ృり」Ϙタンを入れることで、トラクター
がટ回しても、あͥృり機ຊ体は自動的にまっす͙ృりଓける「Ψイア
マチック」をࡌ。最ޙの上͛部分の֯ృりϞードは、ほ場条件に合
わせて「間ܽϞード」「࿈ଓϞード」がબできます。

˔�Ψイアはલਐのみの作業の
ため、リバースタイプの作業
で見られる͗ܧがなく、あ
しがほとんまでのృりࡍͥ
どありません。

ࣜ　ܕ 適応トラクター
（14）

あͥ高さ
（Dm）

能　
（分�100m）

作業度
（Lm�時） 備　考

934�51（#）
��ʙ�5

�0ʙ30
（#ɿ15ʙ�5）

�ʙ15

0��ʙ1�0
（自動੍ޚ中ɿ
0��ʙ0��） オϑセットɿ

༉ѹฏ行
リンク方ࣜ

934�51 �5ʙ35

93.��1（#）
3�ʙ�0

��ʙ3�
（#ɿ1�ʙ��）

93.��1 ��ʙ3�

937��� ��ʙ105
��ʙ3�

（େܘローラ
時ɿ��ʙ3�）

0��ʙ1�0
（自動੍ޚ中ɿ
0��ʙ0��）

※#シリーζは、େܘローラをඪ準装備しています。
製ݩɿ,E

934�51 93.��1

937���

、も͗ܧ
ృりしもなし！

˔�最高度��0Lm�I（※ほ場条件による）で生産コストをݮします。
˔༏れたࡅ土性のC,௺＆土上͛性能アップのେܕ௺により、あͥのకま
りを高めます。
˔લॲ理カバー内へ土のணをܰݮするステンレスカバー＆ウェーブラ
バーを装備し、高作業時の土のྲྀれを最適化しました（ウェーブラ
バーは、,"530�535のみ）。

˔ੴのଟいほ場、࣪ ాなどでも性能をൃشするਖ਼సロータリーカットによ
り、高能で作業ができます。
˔ラセンྻの上面ॲ理௺により、あͥ上面の土をݞ部へૹりࠐみ、่ れ
やすいݞ部のకまりをڧ化しました。

˔高༹ٱண௺＆σΟスクް5mmのアクテΟブσΟスクを装備しています。

ࣜ　ܕ 適応トラクター
（14）

あͥ高さ
（Dm）

能　
（分�100m）

作業度
（Lm�時） 備　考

,"�30%9
30ʙ50

最େ30

3ʙ15

0��ʙ��0
（※） 電動ટ回・電動オϑセット

電動あͥ高さௐ整
（無ઢF�XBWF
��コントローラ様）

,"�35%9 最େ35

,"530%9
50ʙ�0

最େ30 0��ʙ��0
（※）,"535%9 最େ35

,715�5
1�ʙ30 最େ30 �ʙ15 0��ʙ1�0

手動ટ回・手動オϑセット・
手動あͥ高さௐ整

,715�%59 電動ટ回・電動オϑセット・
電動あͥ高さௐ整

※ほ場条件による。
製ݩɿ"1

作業最高度��0Lm�I。
※ほ場条件による

KAシリーζʢߞカドψールΤースʣ

,"530%9

動画ʢಛʣは
こちら

動画ʢ࣮ԋʣは
こちら

,"�30%9

動画は
こちら

˔�レバー操作で機体をฏ行Ҡ動できるダイナーチェンジ機ߏを採用。
バック時でも直ਐ性が安定し、リバース時も最適なҐஔを֬อします。

˔�操作信߸をコードレスリϞコン、コバシエアーリンクコントローラ「カ
ルコン」でૹ信。࣋ちӡびが自༝自ࡏでキャビン内もスッキリです
（3.�5�）。
˔�土の量に合わせてサイドカバーの開きをௐઅできるため、土をಀがさず
にあͥにڅڙ。しっかりしたあͥをͭくります。

ࣜ　ܕ 適応トラクター
（14）

あͥ高さ
（Dm）

能　
（分�100m）

作業度
（Lm�時） 備　考

34�5�（#）

1�ʙ33

�0ʙ30
（#ɿ15ʙ�5） �ʙ15 0��ʙ1�0

オϑセットɿ�ஈ֊・ฏ行リンク
方 （ࣜ手動ࣜ）

34�5�C（#）
オϑセットɿ�ஈ֊・ฏ行リンク
方 （ࣜ手動ࣜ）
ఱ場ॲ理ロータɿඪ準装備

34�5�'（#）
オϑセットɿ無ஈ֊・ฏ行リンク
方 （ࣜ電動ࣜ）
ఱ場ॲ理ロータɿඪ準装備

3.�5�H（#）

�5ʙ�0

オϑセットɿ無ஈ֊・ฏ行リンク
方 （ࣜ電動ࣜ）

3.�5�'（#）
オϑセットɿ無ஈ֊・ฏ行リンク
方 （ࣜ電動ࣜ）
ఱ場ॲ理ロータɿඪ準装備

'-�50 ��ʙ�0 �0ʙ30 �ʙ15 0��ʙ1�0 電動オϑセット
※#シリーζは、େܘローラをඪ準装備しています。
製ݩɿ,E

34�5�

˔�ຊ体を1�0度సできるので、۱࢛のృりし分をトラクターにった
まま上͛ることができます。

˔�上面の雑などをࠜこそ͗۷するので、土のີண性がさらに上
し、高さがҰ定の、きれいなあͥがͭくれます。
˔σΟスクް�mmの「アクテΟブσΟスク-JUF」を採用。3形状あͥృり
に最適化した৽�ຕσΟスクのプレート1ຕ1ຕが土のԡしࠐみ、࿅りࠐ
み時間をくなめらかにすることで、あͥをしっかりとకめࠐみます。

˔�無ઢコントローラ「F�XBWF」は、オϑセットҐஔにҰ度合わせると、その
Ґஔを自動でهԱする「オϑセット෯هԱ機能」をࡌしています。

,715�%59

リバースで、カドまでృれる。
KVシリーζʢカドψールʣ

FL750
。くకまったあͥߗ

左右に
偏心しながら
回転

押し込む

'-�50

3.�5�

˔�リターン機ߏにより、۱࢛のあͥをͭくることができ、面倒な手ృり作業
から解์されます。

˔�あͥ上面をりながらあͥを成形する上面りロータリーを装備。
とڞにあͥ上面をるため、そのޙの除作業がラクラク。また、土
ಉ࢜のѹணがڧくなるため、ৎなあͥがͭくれます（4;30�（/）+・
%;30�（/）+C・-;30�/+C）。

˔ਐ化したスパイラルローラーとωオウΟングσΟスクでビシッとݻいあ
ͥを成形します（ݞ部ߗ度最େ30ˋアップ）。

˔�クラッチジϣイントඪ準装備で、トラクターから߱りずに࿈ଓ作業が行
えます（%;30�・-;30�シリーζ）。

ࣜ　ܕ 適応トラクター
（14）

あͥ高さ
（Dm）

能　
（分�100m）

作業度
（Lm�時） 備　考

4;330�

1�ʙ3� 1�ʙ��
（最େ��） ��5ʙ30 0��ʙ0��

リターン手動操作

4;330�+ リターン手動操作・
上面りඪ準装備

4;330�/ リターン電動/コン操作

4;330�/+ リターン電動/コン操
作・上面りඪ準装備

%;330�C

�5ʙ�5 1�ʙ��
（最େ��） ��5ʙ30 0��ʙ0��

リターン手動操作

%;330�+C リターン手動操作・
上面りඪ準装備

%;330�/C リターン電動/コン操作

%;330�/+C リターン電動/コン操作・
上面りඪ準装備

-;330�/+C
3�ʙ�0

1�ʙ��
（最େ��）

��5ʙ30 0��ʙ0��

リターン電動/コン操作・
上面りඪ準装備

-;335�/+C ��ʙ��
（最େ3�）

リターン電動/コン操作・
上面りඪ準装備

※トラクター質量が4;3は1500LH以下、%;3は�300LH以下、-;3は3�00LH以下に適合。
。ඌCはクラッチジϣイントඪ準装備ࣜܕ※
製ݩɿ."

リλーンあͥ͵りػ

Ұ定の高さのあͥを成形できる。
SZR04・DZR04・LZR04シリーζ

%;330�/+C

4;330�/+

-;335�/+C

͋ͥృり

Φートܣృりػ リόースあͥ͵りػ

アθローλー

˔ドラムに設けられた�ຕの面が、しっかりしたあͥを成形します。また、
ドラムがภ心しながら回సするので、あͥの下ଆをさらにߗくకめます。

あͥృり

લਐで۱まで作業できる、
。までにないあͥృり機ࠓ

XRS751・XRM771・XRV872ʢΨイアʣ 安定した直ਐ性。

RS752(C)(F)(B)・RM752(H)(F)(B)
ʢμイφーリόースʣ
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ճආに༗ޮྫྷ①
②͏まいถづくりに༗ޮ
、のൃ生を制しࡶ③
　安心・安全なถづくりにݙߩ
④肥料・ༀの流ग़を防ࢭ

lਂਫ管理zのޮՌ
深水にすると、分げつが抑制され、太
くて充実した茎になります。
過繁茂にもならず、登熟がよく千粒
重が増えます。
茎が太いので倒伏を防ぎ、安定した
生産につながります。

ճආのポイントはlਂਫ管理zにྫྷ
͑られるがんৎなあͥづくり

ऴͰ30DNҎ্࠷
Δ͋͜ ͱ深水の水圧

深水の場合、水圧が大きいうえ波による浸食
もあるため、しっかりとしたあぜをつくる

地球温暖化などの影響によって、高温障害、多雨、干ばつ、冷害
など、農作物の品質や収量に悪影響を及ぼすなどの被害が
出ています。
それを解消するために、透水性・排水性のよい土づくりをご提
案していますが、がん丈なあぜで深水管理することも有効です。

■気温より高い水温を利用する“深水管理”
稲は、一般に気温が17℃を下回ると、耐冷性の強い品種でも、
不稔障害を引き起こす
恐れがあると言われて
います。
そこで気温より3～4℃
高い水温を利用して、
ほ場に温い水を張り
幼穂を守るのが“深水
管理”の基本です。

■深水の時期と深さは？
いちばん注意しなければならない時期は、冷害による不稔が起
こりやすい穂ばらみ期です。
この時期に、温かい水によって幼穂を保護するには、約20cm
の深さで水を張る
必要があります。
20cm以下では幼
穂が水面から出てし
まい、低温にさらさ
れてしまうからです。
また、前歴深水と呼
ばれる、出穂前25日
頃から水を張ってお
くと、耐冷性が向上
し冷害に強い稲に
なります。

■20～30cmの深水に耐えられる、高さと幅のある、
　がん丈なあぜをつくりましょう。
●あぜの漏水（ネズミ穴・ザリガ
ニ穴など）を防ぐために、あぜ
は毎年つくり変えることをお
すすめします。
●あぜはどんどん低くなるので、
最終で30cm以上を確保する
ようにしてください。

※深水管理の詳しい技術につきましては、各地域の農業改良普及センター等にご相談の
うえ、指導を仰いでください。

ਂਫ管理で、
ҟৗؾにෛけない
！࣭ถをͭくるߴ

˔�約�5LHのܰ量・コンパクトなখܕあͥృり用理機です。
� 取り回しがよく、トラクターでは行えなかった中ࢁ間や変形ాでもス
ムーζに作業が行えます。

˔�あͥ上面をୟき、�面ドラムでしっかりとకめる独自機ߏを採用。ਫも
ちのよい、కまったあͥをͭくります。
˔�作業能は約��0m�時とスϐーσΟ。能のよい作業が行えます。
※";35'#でのະߞ作業やݩあ่ͥしはできません。ࣄલにあͥࡍをߞうんしてください。
。りがある場合がありますݶにݿࡏ※

60°
22cm

ΓAZ35FBݶݿࡏ
খ۠画・変形ాに最適な
খܕあͥృり用理機。

ࣜ　ܕ あͥ高さ
（Dm）

能　
（m�時）

エンジンग़ྗ�回స度
（L8ʨ14ʩ�Spm）

";35'# �� 約��0 ��3ʨ3�1ʩ�3�00
（最େ3�0ʨ���ʩ）

製ݩɿ52

˔�スタンダードタイプのܣృ機です。
˔ਐ化したスパイラルローラーとωオウΟングσΟスクの採用で、ै དྷ機
にରし൞上部で最େ���のߗ度アップを実ݱしました。

るロータリー部はアップカット方ࣜで、௺とྻを最適化しあͥをݩ˔
作業ৼ動のେ෯ݮとあͥݩにڅڙする土量がアップしました。

˔クラッチジϣイントඪ準装備で、面倒な安全Ϙルト交換がෆ要です。
˔ϢχϑΟットスマートコントロールシステムを採用！ӷথカラーϞχター
をࡌし、手ݩの無ઢリϞコンでオϑセット量やオプシϣンの散ਫ装ஔ・
。ௐ整キットの設定が簡୯に行えますਂߞ

˔χプロビジϣンにର応！専用アプリのダウンロードで、お手࣋ちのスマー
トϑΥンによる作業機状態の֬認ができます。

ࣜ　ܕ 適応トラクター
（14）

あͥ高さ
（Dm）

能　
（分�100m）

作業度
（Lm�時） 備　考

"6;305C

�5ʙ�0

1�ʙ��
（最େ��）

�ʙ15 0��ʙ1�0

オϑセット手動操作

"6;305+C 1�ʙ��
（最େ��）

オϑセット手動操作
上面り

"6;305/+C 1�ʙ��
（最େ��）

オϑセット電動操作
上面り

"6;355C ��ʙ��
（最େ3�） オϑセット手動操作

"6;355/C ��ʙ��
（最େ3�）

オϑセット手動操作
上面り

"6;355/+C ��ʙ��
（最େ3�）

オϑセット電動操作
上面り

※トラクター質量��00LH以下に適合します。
製ݩɿ."

このマークはݶݿࡏり品のため、様によってはݿࡏにݶりがある場合があります。ৄ しくは営業ࣾһにおたずͶください。ݶݿࡏΓ

˔σΟスクް�mmのh アクテΟブσΟスク-JUF はɦ、3形状をあͥృりに最
適化した৽�ຕσΟスクのプレート1ຕ1ຕが土のԡࠐみ・࿅りࠐみ時
間をく・らかにすることであͥをしっかりとకめこみます。

˔上面・法面はもちろん、่ れやすいݞ部もԡしࠐΉ「トリプルプレス」で
కめࠐみྗをさらにアップさせました。

あͥが৽あͥをしっݩあͥを֊ஈ状にカットする「֊ஈカット」によりݩ˔
かりと支えるため、くずれにくいৎなあͥに上͛ます。また֊ஈカッ
トޙ方のカバーで、土をޮྑくσΟスクへૹりࠐΉので、ີ 度の濃い
కまったあͥになります。
「̝上面カットロータリー」のඪ準装備で、あͥ上面の雑をࠜこそ͗カッ
ト！り土のີண性がྑく、毎年Ұ定高さのあͥに上͛ます。
「̝େܘΪΨローラー」は上面ローラーのܘがେきいため土のҿみࠐみが
ྑく、पもくなるため࿅りࠐみがڧく上面のకりをڧ化します。

˔アグリカクローラなら、ѹが人のよりいから、ϗイルトラクター
が入れないほ場や࣪ాもスムーζでշ適に作業ができます。

※アグリカクローラにͭいて、ৄ しくは��ページをごཡください。

ࣜ　ܕ 適応トラクター
（14）

あͥ高さ
（Dm）

オϑセット量
（mm）

作業度
（Lm�時） 備　考

3#1��
1�ʙ30 最େ30

�00��00��00　3ஈ֊
0��ʙ1�0

手動

3#1��%9 �00ʙ�00　無ஈ֊ 電動

3#31�
�5ʙ50 最େ30

��0��50���0　3ஈ֊
0��ʙ1�0

手動

3#31�%9 ��0ʙ��0　無ஈ֊ 電動

3#31�
�5ʙ50 最େ35

�30���0���0　3ஈ֊
0��ʙ1�0

手動

3#31�%9 �30ʙ��0　無ஈ֊ 電動

製ݩɿ"1

3#31�

"6;305

࣪ాにڧいϑルクローラであͥృり。

アάリカクローラAC-10V
YZ250AC,ASKAػృܣ�

ʴ

Γݶݿࡏ

͋ͥృり ͋ͥృり

3#1��

ػృܣ

用͏ߞんܣ�ػృػ

ػΦϑηットあͥ͵りػృܣాס

簡୯ௐ整、جຊ性能をٻ！
AUZ05シリーζ

ຊ性能を装備。シンプルで簡୯・使いやすいج
RBシリーζ

43 44

YANMAR MECHANIZED SYSTEM CATALOGYANMAR MECHANIZED SYSTEM CATALOG



土
づ
く
り

あ
ぜ
塗
り

田
植
え

リ
モ
ー
ト
セ
ン
シ
ン
グ

代
か
き

播
種
・
育
苗

管
理
作
業

収
穫
・
籾
搬
送

乾
燥
・
調
製

転
作
関
係

ϋロー

͔͖

˔Ұ体ܕ可変ࣜロングレーキでҴ株・わらを֬実にすきࠐみます。
「̝ウェーブサイドレϕラー」がటのྲྀれを内ଆに変え、ۉฏ性がさらに
アップします。
˔ほ場条件に合わせてレϕラーのѹྗをきめࡉかくௐ整できます。

MVシリーζ
高作業だから作業時間と
೩費をݮ。

ࣜ　ܕ 適応トラクター
（14）

作業෯
（Dm）

作業度
（Lm�時）

能　
（分�10B） 備　考

.7�00 1� ʙ �� �00
1�5 ʙ 5�0

� ʙ 1�
.7��0 �0 ʙ �� ��0 � ʙ 1�
.7��0 �� ʙ 30 ��0 � ʙ 1�

製ݩɿ"1

.7�00

ߞマックスハロー "CE。
作業෯はそのままで、高能作業を実ݱ！
作業最高度5�5Lm�時（※）
※ほ場条件による

MAX335DXA・375DXA・415DXAʢిಈ༷ʣ
MAX445HA・505HAʢ༉ѹ༷ʣ

˔最高度5�5Lm�時（ほ場条件による）で、プロ農家・େن面ੵの作
業時間・作業ޮアップにݙߩします。

˔可変ࣜタイヤফしϫイパーブレードをࡌ。土量に応じてブレード
が可変するので、೪土質やਫ分のগないタイヤがりやすいほ場でも
きれいに上͛ます。

˔༉ѹϞσルは代かき作業中にトラクターにったまま、リϞコンのϘタン
で無ஈ֊にレϕラーՃѹௐ整ができます。電動Ϟσルは�ஈ֊にレバー
Ճௐ整ができます。

˔ߞ「C,௺」のカット＆ୟき方ࣜでڻきのࡅ土性を実ݱし、༏れた
స性ですきࠐみ性もେ෯に上しました。

˔ウェーブコントロールラバーといϑトコロを最適化することで十分な
土量を֬อし、タイヤやԜತなどをさず上͛ます。

˔ウルトラロングレーキとステンレスシϣートレーキの�ஈで、Ҵ株やわら・
土մなどを֬実にすきࠐみます。

˔༉ѹϞσルはӈࠨಉ時ંりたたみで開ด時間が1��になり、さらなる作
業時間のॖを実ݱしました。

˔オプシϣンの「ラバーΨード」を装備することで、ハローલ方へのటはͶ
を防ࢭできます。

˔電動・༉ѹϞσルは無ઢコントローラ「F�XBWF」をࡌ。でかจࣈと
イラストදࣔの見やすいσβインで、୭でも簡୯に操作ができます。

˔全Ϟσルは、ެ ಓ行ର応౮ඪ準装備です。

˔独自の可変ࣜҰ体ܕウルトラロングレーキと、ステンレスシϣートレー
キの�ஈ֊でҴ株・わら・େきな土մを֬実にすきࠐみます。

˔独自の土دせ൘「タイヤϫイパーブレード」装備で、タイヤ・クロー
ラに土をૹりࠐみ、ۉฏに上͛ます。
˔."9���ʙ 30�は/E8ϑロントウェーブΨードで֎ଆへಀ͛るటの
ྲྀれをより内ଆへ変え、わらのಀ͛、టϞレをえてきれいに上͛
ます。

˔ϑロント＆サイドウェーブΨードがサイドへのわらのಀ͛、土Ϟレを
シャットアウト。ా২えの障となるのஈࠩがؾになりせん。
˔."9���ʙ 30�は/E8タイヤϫイパーブレードにより、タイヤへ
のྲྀਫをより内ଆへ変えます。

˔ٱ性に༏れたϑローテΟングシールを採用しています。
˔電動・༉ѹϞσルは無ઢコントローラ「F�XBWF」をࡌ。でかจࣈと
イラストදࣔの見やすいσβインで、୭でも簡୯に操作ができます。

˔."9���ʙ 30�はંりたたみ時全෯1��m以下です。

ࣜ　ܕ 適応トラクター
（14）

作業෯
（Dm）

作業度
（Lm�時）

能　
（分�10B） 備　考

."9���（%9） ��ʙ 3� ��0
1�� ʙ 5�0

� ʙ 15
高スタンダード
Ϟσル."9���（%9） ��ʙ 3� ��0 5 ʙ 1�

."930�（%9） ��ʙ 35 300 5 ʙ 13

."930�（%9）
��ʙ 50

300

1�� ʙ 5�5

� ʙ 13

高プロϞσル
."93��（%9） 3�0 �ʙ 1�
."93��（%9） 30ʙ 50 3�0 � ʙ 1�
."93��%9

35ʙ 55
3�0 � ʙ 10

."93��%9 3�0 � ʙ 10

製ݩɿ"1

."930�%9

ࣜ　ܕ 適応トラクター
（14）

作業෯
（Dm）

作業度
（Lm�時） 備　考

."9335%9" 35ʙ 55 330

1�� ʙ 5�5

ߞ
電動Ϟσル."93�5%9" �0ʙ �0 3�0

."9�15%9" �0ʙ �0 �10

."9��5H" �0ʙ �0 ��0 ߞ
༉ѹϞσル."9505H" �0ʙ 135 500

製ݩɿ"1

."93�5%9" ."9�15%9"

."9505H"

MAXシリーζ
。がはかどる高作業ࣄ

TX�5シリーζ
ંりたたみࣜハローの
スタンダード。
きれいな代かきを実ݱ。

˔コードレスリϞコン「カルコン」により、トラクターにったまま作業機
開ด、また、E9レϕラー開ด操作がϫンタッチで行えます（作業機開
ดɿ59��5H・59��5E・59315E・593�5E、E9レϕラー開ดɿ
59��5E・59315E・593�5E）。

˔ંりたたみ部のレϕラー࿈結ϐンに「ウルトラコωクタ」を採用すること
で、レϕラー࿈結部のڧ度がアップしました。また、6ܕࣈϐンが面で
支えるので、Ͷじれがൃ生しにくく、レϕラーಉ࢜のζレを防͗、֬ 実に
࿈結します。

˔センタークラッチに֎पリングを設けることで、ڧ度アップをਤりまし
た。さらに、異物のרききをݮগします。

˔クラッチのফを防͙ために、サイドクラッチ内部にクッシϣンラバーを
装備。ຎण໋が約�ഒになりました（※ैདྷൺ）。
「̝サイバーϑローコントロール」により、土・టのྲྀれを૯合的に੍ޚし、
きれいな代かきを実ݱしました（サイバーハンドは59315E・593�5E
にඪ準装備）。

59315

ࣜ　ܕ 適応トラクター
（14）

作業෯
（Dm）

作業度
（Lm�時）

能　
（分�10B） 備　考

59��5（H） ��ʙ 33 �3�

1�0 ʙ 5�0

� ʙ 3� 59ɿ手動開ด
59�Hɿ電動開ด

59��5E �� ʙ 33 ��1 � ʙ ��
電動開ด・Ԇレϕラー・
土دせ操作キットඪ準装備59315E �5 ʙ 5� 31� 5 ʙ ��

593�5E 30 ʙ 5� 3�� 5 ʙ ��

製ݩɿ,E

˔�৽・整ྲྀ方 「ࣜサイバーϑローコントロール」の採用で、ۉฏ性を立体
的にとらえ、લ方からޙ方にいたるஈ֊で、土、టਫのྲྀれを૯合的に
。し、理的なほ場をͭくりますޚ੍

˔�エプロンՃѹを入れることで、ࡅ土性が上し作業ޮがアップしました
（19シリーζ）。
˔�代かき専用の4C௺とಛघ複௺ྻで、௺作用部全体でࡅ土します。
˔�高代かきにϐッタリのେܕスプリングレーキをඪ準装備（19シリー
ζ）。代かき௺ޙ方にैࣜレーキを設ஔすることにより、େきな土մ
やҴわら、ᕓなどが֬実にすきࠐまれ、ࡉかなࡅ土がදにूまり、
。いほ場も能よく整します。上がりがキレイ

ࣜ　ܕ 適応トラクター
（14）

作業෯
（Dm）

作業度
（Lm�時）

能　
（分�10B） 備　考

1+1�0 1� ʙ �� 1��

1�0 ʙ 5�0

� ʙ ��
1+�00 1� ʙ 33 �0� � ʙ 3�
1+��0 �0 ʙ 33 ��� � ʙ 3�
19�00 1� ʙ 33 �0� � ʙ 3�
19��0 �0 ʙ 33 ��� � ʙ 3�
19��0 �� ʙ 51 ��� � ʙ 31
19��0 �� ʙ 51 ��� � ʙ ��

製ݩɿ,E

1+��0

高・高ਫ਼度をތる
代かき機のスタンダード。

PJ,PXシリーζ

TXFシリーζ
TXEシリーζ

TXV�5シリーζ
TXZ�5シリーζ

高能＆༏れたٱ性で、
担い手農家のχーζにର応。

作業෯のバリエーシϣン
が૿Ճ。
ਐ化しଓけるେܕハロー。

˔ैདྷ機にൺべ、֤ 部のڧ度をアップ。電動のંりたたみࣜ代かき機で
最େのߞ෯��1m様を৽設しました。

˔エプロンՃѹ機ߏを装備。ほ場状態に合わせて使用することでۉฏ性、
。上します土性、作業能がࡅ

˔େܕサイバーハロー 597、59;シリーζでධの「ウルトラコωクタ」
を採用することで、ٱ性とۉฏ性をอͭߏを実ݱしました。また、
タイヤফしプレート「サイバーハンド」のࡌにより、土دせ௺との૬
ޮ果で、トラクターのタイヤを֬実にফすことができます。

˔コードレスリϞコン「充電-E%カルコン」を採用。電れの心があ
りません。また、-E%ランプࣜレべリングアイコンをࡌしているので、
トラクターにったまま作業ਂさがͻとでわかります。

˔エプロンՃѹの入操作が、トラクター
にったまま手ݩの充電ࣜ無ઢリϞコン
「カルコン」で可能になり、ほ場状態に合
わせて使用することで作業能、ۉฏ性、
。上しました土性がࡅ
「̝カルコン」には-E%ランプࣜレべリングアイコンをࡌしているので、
トラクターにったまま作業ਂさがͻとでわかります。
いハロー度を֬อ。作業෯のڧは十分なߏ動部を含め、ϑレームۦ˔
でも、安定した性能をൃشします。

˔土մを立体的にႩ断する4C௺がൈ܈の
௺ಛघな複。شฏ性をൃۉ土性とࡅ
ྻとあいまって、土մをࡉかくし、ా ২
えに最適な土壌条件をͭくりग़します。

59'�15 59E�15

ࣜ　ܕ 適応トラクター
（14）

作業෯
（Dm）

作業度
（Lm�時）

能　
（分�10B） 備　考

59'355 30 ʙ 5� 3��

1�0 ʙ 5�0

5 ʙ ��
59'3�5 30 ʙ �0 3�5 � ʙ �0
59'�15 3� ʙ �0 �05 � ʙ 1�
59E�15

�� ʙ �5
�05 � ʙ 1�

59E��5 �35 � ʙ 1�

製ݩɿ,E

4C௺

ࣜ　ܕ 適応トラクター
（14）

作業෯
（Dm）

能　
（分�10B）

5973�5
�� ʙ 100

3�1 � ʙ �0
597�15 �15 � ʙ 1�
597��5 55 ʙ 100 ��1 � ʙ 1�
59;505 �0 ʙ 1�5 ��� � ʙ 1�
59;5�5

�� ʙ 1�5
55� 3 ʙ 1�

59;��5 �1� 3 ʙ 13

製ݩɿ,E

59;�15

59;��5

動画は
こちら

動画は
こちら

動画は
こちら

マックスϋロー

ライナーϋロー

サイόーϋロー
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WCZ00シリーζ
WBZ00シリーζ
WRZ10シリーζ

WDZ00・WMZ00・WLZ00シリーζ
ʢ֎෦༉ѹ։ด༷ʣ

৽機能ຬࡌのχューラインアップ。
無ઢリϞコン「/コン」装備。
充実したେܕラインアップ。

˔ϢχϑΟットリϞコンをࡌし、ウΟング部の開ดやԆレーキの開ด、
Ճѹのସえ、土Ҿきと代かきのସえ操作が可能です。

˔カラーӷথ画面では、意で設定したਂさにରするハローのҐஔの֬認
（83;のみ）や、専用アプリをスマートϑΥンにダウンロードすれ、ハ
ローの状態をスマートϑΥンでもご֬認いただけます（電動シリーζ）。

ฏ൘の電動Ճѹ装ஔ「ιイルプレッシャー」を装備。しっかり土を๊ۉ˔
えてࡅ土したい時にはՃѹオン、へのਫのుきग़しをえたい時はՃ
ѹオϑなど、ほ場条件に合わせた作業が可能です（83;のみ）。

˔ιイルスライダーをඪ準装備。タイヤへ土をし、ほ場をۉҰにします。
˔独自開ൃの-�1�௺は、土մにりࠐΉ中ԝ部にਕけをしઌ部を
ްにすることで、ࡅ土性能をམとすことなくຎ性に༏れています。

˔ਫྲྀを安定させ、ྡ 部をきれいに上͛る7(サイドレーキを採用し
ています（8#;�83;シリーζ）。

˔େ༰量電ݯ取りग़しが装備されたトラクターは、オプシϣンのେ༰量電ݯ
ケーブルの使用で簡୯にଓでき、バッテリーからのઢがෆ要です。

˔高性能、高ٱをॏࢹした֎部༉ѹ開ด様です。
˔ιイルスライダーやラバーグレーダー、৽ܕԆレーキの採用でۉ
ฏ性が上しました。

˔8.;�500/�5000/・8-;シリーζはιイルスライダーが可動する
ため、クローラなどの෯タイプに合わせることが可能。また、ڧ೪土
۠のほ場でࡅ土をアップさせるՃѹキットもඪ準装備しています。

˔େܕスプリングレーキとレーキ下部のスプリングレーキ（�ஈレーキ）に
より、Ҵわらや雑物などきれいにすきࠐみます。
˔࣠受部はٱ性で定ධのあるオイルバス方ࣜのϑローテΟングシール
を採用。作業時のటਫਁ入を防͙とともにシールの交換時期もେ෯に
৳びます。

˔8%;00シリーζは࣪ా۠き。マッチングバランスをٻし、ܰ 量
設計です。

˔8.;シリーζは、େن経営をサポートする機能とٱ性を備えた
�500/�5000/にՃえ、ܰ 量設計様の�100/���00/を設定して
います。

˔8-;シリーζはن֦େに応えるϫイドな作業෯を用意しており、プロ
農家のχーζに応える高い性能とٱ性を実ݱ。作業෯とંりたたみ
方ࣜでબができます。パラレルウΟングの��5mは業ք最です。

8.;5000/

ࣜ　ܕ 適応トラクター
（14）

作業෯
（Dm）

作業度
（Lm�時）

能　
（分�10B） 備　考

8C;�000

1� ʙ ��

�00

1�5 ʙ 3�0

13 ʙ �5

手動開ด8C;��00 ��0 1� ʙ �3

8C;��00 ��0 11 ʙ �1

8#;�500（/）

�5ʙ 35

�5�

��0 ʙ 5�0

5�� ʙ 1���

8#;ɿ手動開ด
8#;�/ɿ電動開ด

8#;��00（/） ��� 5�5 ʙ 13��

8#;��00（/） ��� 5�3 ʙ 13��

8#;3100（/） 310 ��� ʙ 1��1

83;3�10/ NEW
30 ʙ �0

3�0

��0 ʙ 5�0

5 ʙ 1�

電動開ด

83;3�10/ NEW 3�0 5 ʙ 1�

83;3�10/ NEW
30 ʙ �0

3�0 5 ʙ 11

83;3�10/ NEW 3�0 � ʙ 10

83;��10/ NEW 3� ʙ �0 ��0 � ʙ �

製ݩɿ."

8-;�100/9

ࣜ　ܕ 適応トラクター
（14）

作業෯
（Dm）

作業度
（Lm�時）

能　
（分�10B） 備　考

8%;3�00/
�5ʙ �5

3�0
��0 ʙ 5�0

3�� ʙ ���

・トラクター֎部複動
༉ѹ開ด
・ウイングยଆ開ด、
土Ҿき部、Ԇレー
キの開ดは、無ઢ電
動/コン
ඌ9は、クロࣜܕ・
スウΟング開ด方ࣜ
ඌ8は、パラࣜܕ・
レルウΟング開ด方
ࣜ

8%;��00/ ��0 3�� ʙ ��0

8.;�100/
�0ʙ 105

�05
��0 ʙ 5�5

3�� ʙ ��3

8.;��00/ �35 3�� ʙ ���

8.;�500/
�0ʙ 105

�50
��0 ʙ 5�5

3�0 ʙ ��3

8.;5000/ 500 ��� ʙ ��5

8-;5�00/9

�0ʙ 1�5

5��

��0 ʙ 5�5

��� ʙ ��5

8-;�100/9 �10 ��� ʙ ��1

8-;�500/8 �51 ��1 ʙ 5��

製ݩɿ."

8#;3100/

8%;��00/

スプリングレーキとレーキ下部のスプリングレーキによܕ方のେޙ௺�˔
り、ද面のわらҴ株をきれいにຒめࠐみます（H330・H-30シリーζ。
H430シリーζはେ形スプリングレーキのみ）。

˔�トラクターंྠをফしていくιイルスライダーをඪ準装備しています
（H330・H-30シリーζ。H430シリーζはオプシϣン）。

H3��30

H-�030

ࣜ　ܕ 適応トラクター
（14）

作業෯
（Dm）

作業度
（Lm�時）

能　
（分�10B） 備　考

HC30シリーζ 11ʙ 1� 15� ʙ �03 1�5 ʙ 3�0 13 ʙ 3�

H430シリーζ 1�ʙ 35 1�1 ʙ ��� ��5 ʙ 5�0 � ʙ 1�

H330シリーζ �0ʙ �0 �00 ʙ 310 ��5 ʙ 5�0 5 ʙ 15

H-30シリーζ 50ʙ 105 3�� ʙ 3�� ��0 ʙ 5�5 3�� ʙ 11��

製ݩɿ."

˙ా面をۉҰにして生育ムラを防͙
ほ場のۉฏがѱいと、いところに除ࡎがཷまって薬がग़
たり、ઙいところでは除ࡎのޮ果が得られなかったり、生育に
ムラがग़ます。また、ਂ いところはԹになり、ࠜ の活ணがѱく
なります。
Թは২ਂさが1Dmਂくなるごとに1ˆ下します。Ҵの生
育を揃えるためには、代かきをしてా面のۉฏを整え、ా ২え時
の২ਂさをۉҰにอͭことがେです。

˙代のかきす͗に意しましょう！
代かきのେきな的のͻとͭにಁਫ性のௐઅがあります。代か
きでࡉかくなった土はਫをཷめるಇきがありますが、代かきをし
す͗るとཷめたਫがほとんどݮらなくなってしまいます。これで
はಁਫ性がѱく、土の中に酸素がૹられなくなり、ࠜ れをىこ
してҴの生育を્します。
代かき作業は෯の作業機でゆっくり1回がコツです。それに
より土のද面をࡉかく、下はૈく、土の中に酸素をଟくした
২けচをͭくります。

代をかきすぎて
トロトロにならない
ようにヨウカン程度の
固さが適当

根の生育によい
空気をたくさん
含んだ層

団粒層

代かきをした層
水

水

温度調節

酸素供給

減水深は１日
約20～30mmが
最適

代かき

ฏがѱいとʜۉ

ฏなほ場ではʜۉ

බが倒れ
やすくなる。

২ਂさが
ෆ揃いで
生育にムラ
がग़る。

HC1�30

H4�030

HC30・HS30・HR30・HL30シリーζ
υライϒϋロー

8C;00シリーζ

NEW 83;��10/

動画は
こちら

インάϋロー
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り߱りがラクないステップと、
લが見やすくてӡసがラクない
ӡస੮を採用。

࣪ాにڧいほ場にやさしい
ϑルクローラ。

˔߱りたままハンドルを࣋って、าきながらでも操作できるので、ా ん΅へ
のग़入り、あͥӽえ、トラックへのੵみ߱ろしが༨༟をもって行えます。

˔࣪ాഁ性をൃشする専用クローラと、ܰ 量ϘσΟの採用により、きわめ
ていѹを実ݱ。人のがみࠐΉような࣪ాでも、代かきやߞう
ん作業がったままスムーζに行えます。

名　শ ヤンマーアグリカ
ൢചࣜܕ名 "�107 "C�107

۠　分 "
（ロータリーなし）

8"
（ロータリーなし・ϫイドタイヤ） 10" 810" "

（ロータリーなし） 81�"

機体ੇ法

全 （mm） 1�30 ���5 1��5 ���0
全෯ （mm） �10 ��0 11�0 1010 13�0
全高 （mm） 1��0 1��0
最上高 （mm） 3�0 330

機体質量（ॏ量） （LH） 30� 30� 3�5 3�0 ��� 5��

エンジン

名ࣜܕ -1007
૯ഉؾ量 （-ʨDDʩ） 0��35ʨ�35ʩ
ग़ྗ�回స度 （L8ʨ14ʩ�Spm） ���ʨ���ʩ�3�00（最େ���ʨ��3ʩ）
始動方ࣜ セルスタータࣜ
変ஈ（ஈ） લਐ�・ޙਐ� લਐ�・ޙਐ�
行度
ʪエンジン定格回స度時ʫ

લਐ （Lm�時） 0�5� ʙ ��30 0�5� ʙ ��30
ਐޙ （Lm�時） 0�5� ʙ 5��0 0��5 ʙ 5�30

150
ஈ （ஈ） 1
回స度 （Spm） ���

作業機
ঢ߱装ஔ

方ࣜޚ੍ オート
装ண方ࣜ �1

ロータリー

名ࣜܕ ʕ "3100 ʕ "31�0
動方ࣜۦ ʕ クロスセンター ʕ クロスセンター
෯ߞ （mm） ʕ 1000 ʕ 1�00
௺回సܘ （mm） ʕ 1�0 ʕ 1�0

名ࣜܕ "�107 "C�107
安全性検ࠪ合格൪߸ /"30 �0�051 /"30 �0�05�

用͏ߞんػ�アάリカ
A10-V

代かきϋロー
AH131C,DRH

用͏ߞんػ�アάリカクローラ
AC-10V

ʴ

なΊらかΦートʢࣗਂߞಈ੍ޚஔʣ
˔ほ場にى෬があっても、ߞうんਂさをҰ定に
อͭようロータリーを自動੍ޚ。なめらか
な応でキレイに、代かき作業もඒしく上
がります。

※アグリカへの装ணには、ผ 「్変ケース"3（�"���0����10）」が必
要です（クロスセンターロータリー"3シリーζにଐの変ケースを使
用できます）。

※ຊ機画૾はܕچです。

がり্
がキレイ

δϣϯσΟΞ ʢגʣχίϯɾτϦϯϒϧ ʢגʣτϓίϯ

(
/
4
4
ガ
イ
ダ
ン
ス
シ
ス
テ
ム

自
動
操
舵
シ
ス
テ
ム

　
　
　
　
　
＋

(
/
4
4
ガ
イ
ダ
ン
ス
シ
ス
テ
ム

ৄ。品以֎もご用意しております。作業用్に合わせた品の合わせ、ਫ਼度レϕルをબしていただけますࡌܝ※ しくはおۙくのヤンマー取ѻళ、農業機械取ѻいのある+"までご૬ஊください。

誰でも「より簡単」に「より正確」に作業ができます！
ーGNSSガイダンスシステム・自動操舵システムのご紹介ー

人Ӵをར用したҐஔ報測Ґシステム。農業ではセンチ୯Ґのਫ਼度が必要になる
ため、カーナビよりも高ਫ਼度な測Ґ方ࣜでҐஔをಛ定し、行経࿏の༠導を行います。(/44ͱはʜ

˔作業中のステアリング操作を自動化します。行ਐ࿏を自動修ਖ਼するので、1のർ࿑が
େ෯にܰݮされます。

˔作業状態や生育状گなど、ステアリング操作以֎のことにू中できます。
˔ステアリング操作は手動が༏ઌされるため、行ルートの変ߋも可能です。

手放しラクラク

ख์͠ͰϥΫϥΫʂॳΊͯͰɺ·͙ͬ͢ͳ͕ۀ࡞Ͱ͖Δ�

GNSSガイダンスシステム＋自動操舵システム

˔代かき時のムダりや肥ྉ散
布時のムダまきを防 こ͙とがで
き、作業時間のॖや資材の
અ約が可能です。

˔行ルート・يが画面で見
えるので、ਐ࿏が見えにくいٰ
ྕや間作業、ਫాのਂਫ
時もޮྑく作業が行えます。

ʠݧܦʡͱʠצʡͰۀ࡞͍ͨͯͬߦΛʮ͑ݟΔԽʯ͢ Δ

GNSSガイダンスシステム

未作業 重複　

作業していないところがあるから、
もう1周しなくちゃ

目印のポール立てが
いらないんだ…

ϜμΓɾϜμ·͖͕ͳ͘ͳΔʂ
でɾɾɾ·ࠓ

Ϝμͳ͕ۀ࡞ͳ͘ͳΔʂ

APEMD AES-35

˔๛なΨイダンスパターンと充実の
マッϐング機能をࡌしています。
˔*40#64作業機Ϟχターとして、使
用可能です。

˔෯いラインアップで、用్に合わ
せてબべます。

˔種やా২えなどの高ਫ਼度作業に
も、ର応しています。

˔ѱ࿏でも高ਫ਼度なҐஔ・࢟の測
Ґで、安定した作業が行えます。

˔0�1Lm�時の作業が可能です
（オプシϣンର応）。

˔+%独自のิਖ਼Ӵをར用することで、
ඪ準で�15Dmの高ਫ਼度設定が可能です。

˔簡୯キャリブレーシϣン（ײ度ௐઅ）と
ϫンタッチணで、ଞのトラクターやా
২機との使いまわしがラクに行えます。

商品紹介

GFX-750
10.1型モニター

Generation4
10.4型モニター

NAV-900
GNSS受信機

SF6000
StarFire レシーバ

Track-Guide Ⅲ
8型モニター

GS4240
8.4型モニター

Ez-Pilot Pro

X25
8.4型モニター

˔+%��.��3トラクターはもちろん、
取キットのあるຊ機※に取けが
可能です。

※ా২機やキャビン無しトラクターも含みます。

XD
7.4型モニター

X35
12.1型モニター

AGS-2
GNSS受信機

ATU300

用͏ߞんػ�代かきϋロー
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˔�Թ౬ࣹ装ஔにより、バラツキのないԹ౬のফಟができます。
˔�ඍົなԹ度理ができる高ਫ਼度センサー（ਫ਼度�0�5ˆ）を採用しました。
˔�使用ޙの薬ӷॲ理がないため、ڥにやさしくコストでফಟが行えます。

ࣜ　ܕ 最େॲ理量 Թ度設定ൣғ
（ˆ） 備　考

:4�00- ফಟ時�LH�回
催ժ時�0LH�回 1ʙ 35（1ˆ୯Ґ）

3�ʙ �5（0�1ˆ୯Ґ）

タイマー・シャϫーϘックス

:45001 ফಟ時1�LH�回
催ժ時�00LH�回

タイマー・シャϫーϘックス・
パトランプ

※種のൺॏによっては、最େॲ理量まで入らない場合があります。
※設定ਫԹより֎ؾԹが高い場合は、下͛ることはできません。
※:45001のプラグは、�1�30"��507Ҿֻけܕとなります。
製ݩɿ81

:45001:4�00-

˔�ϞχターにੵࢉԹ度と催ժ時間がදࣔされるの
で、作業のਐみ具合をいͭも֬認できるようにな
ります。
˔�カプセルになったサンプル種入れで、༰ثから
種をग़さずに催ժの様ࢠが֬認できます。

"2�150 "2�500

シリーζ名 ࣜ　ܕ 最େ量
（LH）

Թ度設定ൣғ
（ˆ） 備　考

アクアシャϫー
シリーζ

"2�100 �0 ফಟ・ਁ 種1ʙ �5�
催ժ�1ʙ 35
（1ˆ୯Ґ）

シャϫーϘックス取֎し
可能"2�150 �0

"2��50 100

アクアシャϫー
130シリーζ

"2�500 �00 ফಟ・ਁ 種1ʙ �5�
催ժ�1ʙ 35
（0�5ˆ୯Ґ）

ফಟ時の๐立ちをܰݮす
るシャϫーレス"2�1000 �00

※種のൺॏによっては、最େ種量まで入らない場合があります。
※設定ਫԹより֎ؾԹが高い場合、実ࡍのਫԹは設定ਫԹより高くなります。
※"2�1000のプラグは、�1�30"��507Ҿֻけܕとなります。
製ݩɿ81

アクアシャϫー
AQシリーζ

छ・ҭබ

「ີබ」「׳行බ」の種・育බのポイント

種・育බ

種の४උ
ᶃछのબ定
Ҭに適した品種（ݝのྭ
品種）をબび、適品種にͭと
めます。

ᶄΑいछࢠͱは
・適ख़でൃժが高いもの
・Ҩ的に७ਮなもの
・େきくてよく充実したもの
・පؾやইがないもの

種の種ྨ ൺ　ॏ ਫ10-にͭいて
৯Ԙの場合は ེ安の場合は

うるちถ（ᢵなし） 1�13 約��0LH 約3LH
もちถ 1�0� 約1�5LH 約��0LH

ᶅԘਫબ
ൺॏ����のԘਫબで
ॆ࣮しͨछをબͼ·しΐ͏
種はൃժʙ�、3༿の༿が৳びきるまでは、自らの養分で
成します。したがって、充実したॏいをબびましょう。
種は、ൺॏ1�13のԘਫબで、んだを使いましょう。
ൃժがউり、生育もよく、ऩ量もଟくなります。

ᶆᢵ・ߎࢬのআڈ
種ムラをなくすために、ᢵ・ߎࢬを取り除きます。

ਁ種・࠵ժ
ᶃछࢠফಟ
ਁ種લに行うと、ޮ 果が安定します。薬ࡎは֤Ҭで指定されてい
るものをご使用ください。ີබの場合はබマット1ຕ分でい面ੵに
Ҡ২するため、ಛに意して種ࢠফಟを行います。

ᶄਁछ
��ˆఔのਫԹで、�ʙ�ؒਁし·しΐ͏
種のٵਫのさはҰཻҰཻ異なります。ٵਫのいはૣくൃժ
し、いはൃժもくなります。ਫԹが高いほどこのがあり、
ൃժがෆ揃いになります。なお、10ˆのਫԹの場合は、約1ि間ਁ
しましょう。
また、酸素ܽにならないように意が必要です。
ʲٵਫͱਫԹʳ
ॏの15�をٵਫする
とはൃժ準備をྃ
し、�5�までٵਫすると
ൃժします。

・30ˆの場合� ʜʜʜ約1、�0ˆでは約�でൃժ準備がྃ
し、そのޙはൃժにਐみます。

・10ˆ以下の場合� ʜٵਫがく、ゆっくりൃժ準備はྃしま
すが、そのޙはൃժしません。

ᶅ࠵ժ
ਁछしͨをϋトϜωঢ়ଶの࠵ժに
ਁ種したを、最ޙに30ˆલޙの高Թで1ఔ度ਁし、催ժさせるの
がൃժを揃えるポイントです。ಛにີබの場合は、種からҠ২まで
の期間がいため、Ұ੪に催ժするようਁ種・催ժにཹ意してくださ
い（催ժ機を使うとศརです。ຊ5ࢴ�ページをごཡください）。

চ土の४උ
Q)���ʙ ���のচ土にछして݈බをҭて·しΐ͏
Ҵの生をよくするには、やや酸性の土が適しています。ಛにබの時
期には、ຊాよりもڧい酸性をΉため、চ土はpH��5 ʙ 5�5の土
に種しましょう。またີබの場合はが׳行ஓබよりްくなるた
め、種・෴土を行うと෴土が育බശの上ԑをえる場合があります。
その場合は、চ土のްさをബくして、上ԑをえないようにします。

　種
「種ムラ」を防ࢭし、ۉҰ種することがେです。種ムラがある
と、ా ২えのࡍにۉҰな1株ຊを֬อできなくなります。ີබの場
合は1ശ当たりס�50 ʙ 300H（催ժ31� ʙ 3�5H）種する
ため、種機によっては1回では種できません。その場合は、�回に
分けて種してください。

Թ管理
ᶃग़ժظ
育බث内は30ʙ 3�ˆに、ग़ժは1Dm以下にҡ࣋します。
育බث、ൃ ժثを使うとศརです。ຊ53ࢴページをごཡください。

ᶄԽظ
化期のԹ度理でබの形
が決まります。ୈ1ຊ༿の༿
ৌ高を3ʙ �Dm（ີබの場
合は�ʙ 5Dm）までにとど
めて化するように、Թ度は
中�0ʙ �5ˆ、間15ʙ
�0ˆ（ີබの場は中�5ʙ
30ˆ、間15ʙ�0ˆ）にอ
ちます。Թが心されると
きは、コϞなどでอԹし10ˆ以下にならないよう意してください。

ᶅߗԽظ
ハウス・トンωルの開ดを
こまめに行い、中は15 ʙ
�0ˆ、間は10 ʙ 15ˆ
（ີබの場合は中�5 ʙ
30ˆ、間15 ʙ �0ˆ）に
อԹします。また、ա࣪・ա
にならないよう、かんਫにס
意してください。
※ಛにີබは、育බശ内のݸ体がଟくৠ散量がଟいため、ਫ分ෆにならないよう意し、
十分にかんਫします。

1 2 3
浸水後の日数

30℃

20℃
10℃

発芽する

発芽準備
完了する
ここまで
吸収させます。

4 5

30

25

20

15

10

5

0

吸
水
量（
籾
の
風
乾
量
に
対
す
る
%
）

●生卵を使った比重測定の目安

２mm ５～６mm
比重   1.10 比重   １.１３

比重   １.０８
垂直に立つ

垂直に立つ
比重   １.０６
約４０度傾斜

約５５度傾斜

塩 水

比重1.13以上の場合
（塩水選で沈んだ籾）

比重1.13以下の場合
（塩水選で浮いた籾）

あける

昼夜

あける

しめる

しめる

25℃

最　適

10℃
以下 30℃

夜

こんなときは、
低温の対応をしてください。

昼夜 昼

徒　長

昼間が高温で
夜間に冷えた場合、
ムレ苗が発生します。

4℃以下が数時間
続くと、ムレ苗に
なります。

ムレ苗

20℃
コモなどで
保温をして
ください。

IUUQT���XXX�ZBONBS�DPN�KQ�BHSJ�BHSJ@QMVT�NJUTVOBF�

ϠンϚーのີබ͕
͢てΘかΔ、
ϗーϜϖーδを։ઃʂ

ີබのススϝ

動画は
こちら

動画は
こちら

˔ᢵとཻܘબผをҰ度に行うことで、খさな種やݰถ、ΰミなどを取
り除き、ൃ ժや生育がྑい健全な種をしっかりબผできます。

˔種のߎ٥や、ᢵをキレイに取り除きます。
˔࿈ଓࣜでޮアップ！ຳ機ߏきです。

　5%4��00　5%4�100

ࣜ　ܕ ॲ理能ྗ
（LH�時）

投入ޱ高さ
	mm）

Ϟータग़ྗ
（7�8


5%4�100 �5 ʙ 100（ඪ準50） ��0 100��00（防ਖܕ）
5%4��00 50 ʙ �00（ඪ準100） ��0 （ܕ防ਖ）૬�00��00ࡾ

製ݩɿ81

ࣜ　ܕ ॲ理能ྗ
（LH�時）

ϗッパ༰量
（-） Ϟータग़ྗ

,4%�1�1 �0 ʙ 1�0 15 100750��0　�508

製ݩɿ,%

TDS�100・TDS�200

KSD-161

άレイダーᢵػ

ᢵػ

だͭ΅ー܅

動画は
こちら

౬ժ

ϋトムω࠵ժػ

催ժ装ஔ
YS200L
YS500P
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˔高で種をਫ。ਫれがよく、そのまま種できるので、作業時間
もେ෯にॖできます。

˔1回のਫで種がさらさらに。種機に投入しても٧まりがなく、
また、మコーテΟング種ࢠをコーテΟング種ࢠのਫにもϐッタリです
（4%+��C・4%�1�#3C・4%1�1�・H4E��/5��）。
˔家ఉ用1007様のため、作業場所をબず手ܰに使えます（%4�15）。
˔ӡసスイッチをԡすだけの簡୯操作。（%4,�1�・%4,�1�4）。
˔動作電1007ݯ様で手ܰに使えて、約3分でਫできます（%4,��4、
4%+��C、,4%+��C）。

SDJ�8C・KSDJ�8C・SD�12BRC・
KSD�12BRC・SDP�16・KSDO�16・
DS�15・DSK�16・DSK�8S・
DSK�12S・HSE�4NT24

ࣜ　ܕ 最େ投入量（LH） ਫ時間（分） 備　考 製ݩ

4%+��C （૩ס）�
10（催ժ） �ʙ 3 上ϑタロックࣜ手動ブレーキ、

手動タイマー、キャスターඪ準装備

H'4%�1�#3C （૩ס）�1
15（催ժ） � 電ࣜޚ੍ؾオートブレーキ、

ブβー、キャスターඪ準ྃ
装備4%1�1� （૩ס）�1

�0（催ժ） 5

%4�15 （૩ס）�1
15（催ժ） �ʙ 5 (5

%4,��4 � ʙ （૩ס）�
10（催ժ） �ʙ 3 上ϑタロックࣜ手動ブレーキ、

手動タイマー、�ྠキャスター

81%4,�1� 1�ʙ1�（ס૩）
�0（催ժ） 5 電ࣜޚ੍ؾオートブレーキ、

�ྠキャスター（П100mm）

%4,�1�4 1�ʙ13（ס૩）
15（催ժ） � 電ࣜޚ੍ؾオートブレーキ、

�ྠキャスター

H4E��/5�� 1�（催ժ） 3ʙ 5 タイマー・౿みࣜブレーキ
き *'

,4%+��C （૩ס）�
10（催ժ） �ʙ 3 上ϑタロックࣜ手動ブレーキ、

手動タイマー

,%,4%�1�#3C （૩ס）�1
15（催ժ） �

電ࣜޚ੍ؾオートブレーキ、
ブβーྃ

,4%0�1� （૩ס）�1
�0（催ժ） 5

%4�15

動画は
こちら

4%�1�#3C
,4%�1�#3C

動画は
こちら

4%+��C
,4%+��C

H4E��/5��

%4,�1�

4%1�1�
,4%0�1�

,#4E5�-"##

,5/1�0-"##

,-/1000-"1#

छ・ҭබ छ・ҭබ

'C9�500

˔パレットにබശをੵみॏͶて、ϑΥーク
リϑトで入れるだけ。ラクにබശग़し入
れができます。

˔Թ度੍ޚはマイコンコントロール方ࣜ
です。

˔最適なローラーでৎなබをͭく
ります。
˔ెしやすくපؾがൃ生しやすい
ີබもৎに育てます。

˔ີබശ、ԣ̎ຕ・縦�ຕを̍度で
作業できます（*3�1�50）。

˔ฑをࠨӈに֯度ௐ整できるため、
いろいろな用్にର応できます。

˔さが��00mmなので、よりԕくま
で作業ができます（*3�1�50）。

ࣜ　ܕ 最େശऩ༰
（ຕ）

パレット
（ຕ） 電　ݯ ヒーター༰量

（L8） 備　考 製ݩ

,-/1000-"1# ��0 ʙ
10�� �

૬�007ࡾ

���
Թ度੍ޚは
マイコンコントロール方ࣜ
電ࢠサーϞ複合ৠؾヒーター

,%,-/�50-"1# ��0 ʙ
��� � 3��5

Թ度੍ޚは
マイコンコントロール方ࣜ
電ࢠサーϞ複合ৠؾヒーター

,-/500-"1# ��0 ʙ
51� � ��30

Թ度੍ޚは
マイコンコントロール方ࣜ
電ࢠサーϞ複合ৠؾヒーター

'C9�500 約500 � ���
Թ度੍ޚは
マイコンコントロール方ࣜ
スチームヒーター

5C'C9��50 約�50 � 3�3
Թ度੍ޚは
マイコンコントロール方ࣜ
スチームヒーター

'C9�1000 約1000 � ���
Թ度੍ޚは
マイコンコントロール方ࣜ
スチームヒーター

ࣜ　ܕ
ローラー ฑ 機体質量

（̶̺ ）ԣ　෯
（̼̼）

ܘ
（̼̼）

　さ
（̼̼） ௐ　整

*3�1�50 1�50 П��0 ��00 ̑ஈ֊ 1�
*3�1000 1000 �000 1�

製ݩɿ,%

用פ ஆ用

SZPRO�701A,0
ʢਫಓϗース༷ʣ

SZPRO�700A,2
ʢಈଓ༷ʣ
製ݩɿ(0 4;130��00"� ※ࣸਅはଓྫ。動はผചです。

݈බͮ͘Γに࠷適ʂ

ϠンϚーの
ҭබ資ࡐ

最େ1�LH
ॲ理

KBSシリーζ・KTNシリーζ・KLNシリーζ
NZシリーζ・ICXシリーζ

KLNシリーζ
FCXシリーζ

育බローラー��IR-1250
育බローラージュニア��IR-1000

˔�複合ৠࣜؾヒーターの電ࢠサーϞ（,#4�E�-"##シリーζ・/;シリー
ζ）と、電ࣜヒーターの電ࢠサーϞ（,#4�-C##シリーζ）がબべます。

˔ヒーターのアルミポット上部にノζルを装ணすることで、ヒーター内
部へのಅਫの࿙Ӯをେ෯にݮ。৯によるഁଛを੍します
（,#4・,5/・,-/シリーζ）。
˔�,#4シリーζの୨はணࣜ。ੵみॏͶできます。,5/シリーζは全ܕ
ࣜともオプシϣンで୨ࣜにできます。֤部品をࠩࠐΉだけで、具なし
で簡୯に立てができます。アーチや、レールは部品ಉ࢜を࿈結
できるのでҠ動やऩೲにもศརです。

˔�全機種σジタルදࣔコントローラを採用しています。

シリーζ名 ऩ༰ശ（ശ） 備　考 製ݩ
୨方ࣜ ੵみॏͶ方ࣜ

,#4�E�-"##
シリーζ 5�ʙ 1�� �0 ʙ ��0 複合ৠؾヒーターの電ࢠサーϞ様・

୨はੵみॏͶ݉用タイプ

,%

,#4�-C##
シリーζ 5�ʙ 1�� �0 ʙ ��0 電ࣜヒーターの電ࢠサーϞ様・

୨はੵみॏͶ݉用タイプ

,5/シリーζ （�0ʙ ��0） 1�0ʙ ��0 複合ৠؾヒーターの電ࢠサーϞ様・
୨はੵみॏͶ専用タイプ

,-/シリーζ 15ʙ 1�ஈ
ੵみ ��0ʙ 10��

複合ৠؾヒーターの電ࢠサーϞ様・
୨はੵみॏͶ専用タイプ・ϑΥークリϑ
ト専用

/;シリーζ ー 1�0ʙ ��0 複合ৠؾヒーターの電ࢠサーϞ様
サーミスタσジタルදࣔ *'

*C9シリーζ �0ʙ ��0 1�� ʙ 10�� Թ度੍ޚはマイコンコントロール方ࣜスチームヒーター 5C

※（　）内のࣈは、୨パωル使用時のശです。

*C9��0

健බͮくりは、土が決め手！
ਫҴഓ土

コスト育බを実ݱする
ೕබ専用マット

νビッコΤースマット
༏れたٱ性で、ਫચいもラクラク！
しっかりした、ৎなබを育てる

プラスνック育බശ

高ѹચড়ノζルで
育බശのԚれをམとす！

ਫҴ用育බശચড়ػ

*3�1�50

%4,��4

/;�"��0

種ਫػ 育බث ϑΥークリϑトൃժث 育බローラー

4;130��01"0
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छ・ҭබ छ・ҭබ

SNKシリーζ・AK�6B・KAK�4N ˔බശを自動څڙします。

4/,�00�C�

SCSシリーζ
˔土入れ時にこ΅れた
培土を回ऩし、土入
れ部にすことがで
きます。

˔種機への土のิ
充作業をେ෯に省
ྗ化します。

˔適応ミχコンのඪ準ϗッパー部にセットすることで、
これまでできなかったϑレコンバッグを用いた培土ڙ
。が可能になりましたڅ

˔種機をまたがず、ϑレ
コンバッグを種機より
いҐஔにࡌせることで
安定性・安全性が上
します。

播
種
࡞
ۀ
͔
Β
ശ
ฒ

·
Ͱ
ỏ

͞
Β
ͳ
Δ
ল
ྗ
Խ
Λ
ʂ

ࣜ　ܕ ॲ理能ྗ
（ശ�時） 備　考 製ݩ

4/,�00�C� ʙ �00 最େ�0ശॏͶ（15ശॏͶº�ྻ）
444/,�00 最େ�0ശॏͶ

4/,500, 1�0 ʙ 500 最େ�0ശॏͶ
",��# 1�0 ʙ �00 最େ15ശॏͶ（"/シリーζに適応） *'
,4/,500 1�0 ʙ 500 最େ�0ശॏͶ（4'シリーζに適応） ,%

� �බശػڅڙ

� �ഓ土څڙஔʢミニコンʣ

� �種ػ

自ಈϋコツミػ�

බശฒػ�

බശػڅڙ� 種ػ�ഓ土څڙஔ
ʢミニコンʣ
�

බശػڅڙ

ഓ土څڙஔʢミニコンʣ

ྗ化します。

ࣜ　ܕ
ର応種機
能ྗ

（ശ�時）

能　
（-�時）

間ܽ
コンϕ
ア

ഉग़ޱ
टৼり
機能

土څڙ部༰量
	-


ຬ量ストップ
センサー 製ݩ

4C41000 ʙ�00 �50 º º �0 º

44

4C41�00 �00ʙ300 1�00 ˓ º �5 ����º※1
4C41�0041 ˓ º �0※ ˓
4C4�301 �00ʙ500 �300 ˓ º �� ����º※1
4C4�30141 ˓ º �0※ ˓
4C43500

ʙ�00

3500 ˓ º �� ����º※1
4C43500' ˓ ˓ �� ����º※1
4C4350045, 3000 ˓ º �0※ ˓
4C43500'45, ˓ ˓ �0※ ˓
4C43500%5, 3500 ˓ º 330※ ˓
4C43500'%5, ˓ ˓ 330※ ˓
,4C4�1000 ʙ�00 �50 º º �0 ˓※1 ,%
※の土څڙ部は、コンϕアࣜです。
※1ɿオプシϣンでର応可能です。

THKシリーζ

TRKシリーζ

શ自動छػ
˔�プロ農家でධの機能ຬࡌの実ྗ種機です。
˔作業をࢭめずに種量のඍௐઅができる、簡୯なダイヤルࣜです。
˔ロールߔに種をҰྻずͭ入れてਫ਼ີに種する
スーパーロールを採用しています。

˔ંりたたみࣜのิ助レールで、
　コンパクトにऩೲできます。
˔コンϕアϕルトのுりௐઅが簡୯です。
˔回సࣜの土ならしブラシで、
　চ土をきれいにならします。

˔৽形状のňハイパーロールŉをࡌ。育බശのまで、ۉҰ種が可能
です。

˔土量ௐઅシャッター開ด機ߏでॠ時に土٧まりの除ڈが可能。
また、土ࣹ൘ௐઅ機ߏにより育බശଆ面への土の入
りௐ整が簡୯になりました。
˔専用オプシϣン「すき間スイッチ4.41」※を使用するこ
とで、බശのϑチ上のをݮします。

※種 （ྨੇ法）の異なる育බശがある場合は、種ྨごとに分け、度ௐઅを
行ってください。また条用育බശは使用できません。

300H�ശ（סで種）

ハイパーロール

種量ௐઅダイヤル

全自ಈ種ػ

FR300K・FR700
ްき用ϗッパー

ࣜ　ܕ ॲ理能ྗ
（ശ�時） 種量（催ժ） ϗッパ༰量

（-）

'3300, �00 ʙ 300 �00ശ�時 1�0ʙ �00 �̶ശ
300ശ�時 105ʙ �10 �̶ശ �5

'3�00 �00 ʙ �00
�00 ʙ �00ശ�時 �35ʙ 3�5 �̶ശ
�00ശ�時 �15ʙ 3�0 �̶ശ
�00ശ�時 ��5ʙ ��5 �̶ശ

50

製ݩɿ44

˔お手࣋ちの種機にセットするだけで使用可能（'3300,のみ）。

種機にՃすることで、
ີබ種が可能に！

の、ࠓ
�ີබにର応！

名　শ ࣜ　ܕ 種方法 ϗッパ༰量（-） 種量
（催ժ）

かんਫ量
（-�ശ） 作業内༰ ॲ理能ྗ

（ശ�時）　種 চ土・෴土

全自動種機

5H,�00�#.

散専用 ��

��・��

500ശ�時
�5ʙ 3�5H
�00ശ�時
�0ʙ 3�5H
（無ஈ֊ௐઅ）

500時ɿલかんਫ　　 　0�5 ʙ 1��・
����������Ήら直しかんਫ　0�3 ʙ 0��
�00時ɿલかんਫ　　 　0�5 ʙ 1�0・
����������Ήら直しかんਫ　0�3 ʙ 0��
����������（ফಟ）

土入れˠかんਫˠ種ˠ
Ήら直しかんਫˠ෴土

500ശ�時
�00ശ�時

（�ஈ֊ସ）

5H,300�,#.

��・��

�0ʙ 3�5H
（無ஈ֊ௐઅ） 0��5 ʙ 1��（ফಟ）

土入れˠかんਫˠ種ˠ෴土
（かんਫ˱種ସえ可能）

300ശ�時

5H,�00�,# �0ʙ 3�0H
（無ஈ֊ௐઅ） 0�� ʙ 1��（ফಟ） �00ശ�時

53,�000 50・�� 100 ʙ 3�0H
（無ஈ֊ௐઅ） 0�� ʙ 1��（ফಟ）

3�0ശ�時
��0ശ�時

（�ஈ֊ସ）

製ݩɿ44

'3�00

種機にՃすることで、

の、ࠓ
�ີබにର応！

'3300,

動画は
こちら

動画は
こちら

動画は
こちら

ミニΦート種ػ
HKシリーζシリーζ

H,1�#

˔�খن用のオート種機です。
˔�シンプルなのに、種ˠ෴土が能よく行えます。
※֤種オプシϣン品をご用意しております。

名　শ ࣜ　ܕ 種方法
ϗッパ༰量
（-） 種量

（催ժ）
かんਫ量
（-�ശ） 作業内༰ ॲ理能ྗ

（ശ�時）　種 চ土・෴土

ミχオート
種機 H,1�# 散専用 11 1�

1�0ŋ135ŋ1�5ŋ
1�5ŋ1�5ŋ
�05ŋ��5H

0�� ʙ
1��

かんਫˠ種
ˠ෴土

50H[ɿ1�0
�0H[ɿ1��

Φプション
名　শ 様ࣜܕ 適応ࣜܕ 能　ྗ 備　考

キャスター C310��H4, H,1�# ー 種機Ҡ動用の
キャスター

ิ助ϗッパー H�1�H4," H,1�# ー 種のิڅ用

オートセンサ "4�07H4," H,1�# ー ・ࢭ上がりശのམ下防
かんਫఀࢭ

製ݩɿ44

ϑレコンラック
SFR1000

ࣜ　ܕ 適応ミχコン 備考
4'31000 4C41�00��301�3500 ՙॏ1�00LH
※ミχコンはผചです。
製ݩɿ44

5H,�00�,#

53,�000

4C41000
,4C4�1000

4/,500,
,4/,500 ",��#
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छ・ҭබ छ・ҭබ

ニューサンパ

SHK60KA・HG600

˔�බശ施肥を行うこと
で、ޮ のよいࠜݩ施
肥（肥ޮௐ整ܕ肥ྉ）
でݮ肥ができます。

肥により、ほ場でのݮ�˔
肥ྉのྲྀग़がগなくな
るためڥにやさしい
Ҵ作経営が行えます。（බശまかせ/�00・/,301用）

※エコロング用施肥ローラーはオプシϣンです。

H(�00"

施肥と種がಉ時にできるから
ほ場での施肥をେ෯省 ！ྗ

名　শ ࣜ　ܕ 機体ੇ法 使用電ݯ ശฒべ ର応බശ ॲ理能ྗ
（ശ�時） 製ݩ全　（mm） 全　෯（mm） 全　高（mm）

බശฒべ機
#8��" �5�0（※1��0） 1��0（※1��0） ��0（※��0）

%C1�7
ԣ方�ຕฒべ

マットබ用
全種ྨ

�00ʙ 1�00
5C#8�3" �5�0（※1�00） 1��0（※1�30） ��0（※��0） ԣ方3ຕฒべ �00ʙ 1�00

#8��" �5�0（※1��0） �500（※�500） ��0（※��0） ԣ方�ຕฒべ �00ʙ 1�00

ハコϕルコン ##�35� 3�50（※��00） 13�0 �00（※1030） %C1�7�1�08 H'##�35450 3��0（※�500） ��5 ��0（※1000）
※ҹはコンϕアંりたたみ時のです。

BB�352・BB�35STO
。ずにබശがฒべられます͛ۂをࠊ˔
˔コンϕア部をંりたため、Ҡ動・ऩೲがラクに行えます。

BW�Aシリーζϕルト
コンϕア
ഉग़

SFNシリーζ

˔ശのϑチ上にをまかない「まきまセンサー」により、ശの۱までۉҰに
種します。

˔༳動ࣜ種方ࣜにより、ॏなりのないキレイなバラマキ種ができます。
˔ダイヤルのりを合わせるだけで、ബまきからີබまでର応できます。
˔種ブレーキをࡌ。よりਖ਼֬なۉҰ種が可能です。
˔େྠंܕでҠ動がラクに行えます。

4'/���E9

の、ࠓ
�ີබにର応！

動画は
こちら

動画は
こちら

� �බശฒػ
බശฒػϕルϊʢマットබശ用ʣබശࢪ肥ϗッパー ϋコϕルコンʢラクラクබശճऩػʣ

˔ശ取りのॏ࿑ಇのܰݮ化をਤり、作業をࢭめ
ることなくスムーζに行えます。

˔育බശを最େ�ຕ（"H�00,は�ຕ）、上にੵみ上͛可能です。
。することができますݮずにശ取り。作業ऀのർ࿑をܰ͛ۂをࠊ˔

AHシリーζ AH�Nシリーζ・KAH�404K

ࣜ　ܕ 能　ྗ 施肥量 製ݩ
4H,�0,"

�00 ʙ �00ശ�時
300ʙ �00H�ശ※1 44

H(��00" �00 ʙ 1000H�ശ *'H(��00E" �0H ʙ �ശ※�
※1ɿ�00ശ�時の種機は、最େ�50H�ശになります。
※�ɿエコロング用です。

� �自ಈϋコツミػ
自ಈϋコツミػ

動画は
こちら

動画は
こちら

FCT-1000
ϑレコンテーϒル

˔土、または培土の入ったϑレコンから土入れ作業
ができるので、作業ޮのେ෯アップがਤれます。

˔ラクラクҠ動のキャスターの設ஔが可能なア
ジャスターをඪ準装備しています。
˔高さは�ஈ֊にௐઅできます。

छ機ؔ࿈機ث
名　শ ࣜ　ܕ 能　ྗ 備　考

土入れ機 ,1�/30� �00 ʙ 300ശ�時 種機4'�/���（E）と࿈結可能
ϑレコンテーブル 'C5�1000 ー ՙॏ1�000LH（最େ）

製ݩɿ,%

名　শ ࣜ　ܕ 種方法 ϗッパ༰量（-） 種量
（催ժ）

かんਫ量
（-�ശ） 作業内༰ ॲ理能ྗ

（ശ�時）　種 চ土・෴土

χューサンパ

4'/���E

散専用
（༳動ࣜ） ��

�� �5ʙ 3�0�ശ 0�5 ʙ 1�5（চ土）ɣ かんਫ
ˠ種ˠ෴土 ��0

4'/���E9

4'/�0�E9 51
�5ʙ ��5H
（૿量時ɿ
�10ʙ3�0H）

0�� ʙ ��0（চ土）ɣ かんਫ
ˠ種ˠ෴土 �00

製ݩɿ,%

名　শ ࣜ　ܕ 種方法 ϗッパ༰量（-） 種量
（催ժ）

かんਫ量
（-�ശ） 作業内༰ ॲ理能ྗ

（ശ�時）　種 চ土・෴土

χューサンパ

4'/���

散専用
（༳動ࣜ） ��

�� �5ʙ 3�0�ശ 0�5 ʙ 1�5
（চ土）ɣ かんਫ
ˠ種ˠ෴土 ��04'/���E

4'/���E9
（চ土）ɣ かんਫ
ˠ種ˠ෴土

4'/�0�E
51

�5ʙ ��5H
（૿量時ɿ
�10ʙ3�0H）

0�� ʙ ��0 �00
4'/�0�E9

製ݩɿ,%

˔施薬と種のಉ時作業で省ྗ化をਤることが
できます。

˔ロール܁りग़し方ࣜで、高ਫ਼度なۉҰ薬ࡎ散
布が可能です。

˔使用する薬ࡎはσラウスプリンス・σラウ
ススタークル等。いもちප、イωミζκウムシ
などにޮ果があります。

※種機に取けるスペース（300mm）がない場合は、　ผചのス
タンドが必要です。

බശࢪༀϗッパー

ࣜ　ܕ 能　ྗ 施薬量

4%11�0, �00 ʙ 1�00ശ�時
（50H�ശの場合）

50H・�5H・100H�ശ
※1

※1ɿ農薬取క法により、ご使用になる薬ࡎのن定量をえて施用
　　 することはできません。
※ൖૹ度・薬ࡎの種ྨによりうまく散布できないときは、
　ผചのローラが必要です。
製ݩɿ44

"H�30

ࣜ　ܕ ॲ理能ྗ
（ശ�時） 備　考

"H�30 �30 最େ�ശੵॏͶ
"H�00, �00 最େ�ശੵॏͶ

製ݩɿ44

"H��0�/

,"H��0�,

ࣜ　ܕ 能　ྗ 備　考 製ݩ
"H��0�/ �00ശ�時

最େ10ശੵॏͶ *'"H��0�/ �00ശ�時
,"H��0�, �00ശ�時 ,%

パϥットKS-30 GD-200A
˔パラットでおなじみの　　
施薬ϗッパーです。

˔業ք最ബ150mmで
省スペース！

ࣜ　ܕ 能　ྗ 施薬量
,4�30 �00 ʙ �00ശ�時 50H�ശ(%��00" �00 ʙ 500ശ�時

製ݩɿ*'

SDP120K

ANシリーζ ˔�Ϊヤの交換で、毎時300ശ・�00ശのସえが可能。種量はスϐー
ドコントロールで簡୯にௐ整できます。
˔�種ϗッパを自ࡏにҠ動可能で、種状態の֬認、ޙかんਫ、アタッチ
（施薬装ஔ・施薬機）などの装ணが簡୯です。
˔最ۙ人ؾのେཻถ、ࣂྉถも、ۃなཻถを除きର応可能です。
˔毎時300ശ以上の機種は、全٭自ࡏキャスターඪ準装備でҠ動、ऩೲ
がラクラクです。

˔ϑレコンバッグのམ下ࣄ故を防ࢭし作業ऀと種機をอޢします。
˔ϑレームにパレットをࡌせてしまえ、ϑΥークリϑトはϑリーになり̍ 
を༗ޮར用できます。

の、ࠓ
�ີබにର応！

自ಈ種ػ

名　শ ࣜ　ܕ 種方法 ϗッパ༰量（-） 種量
（催ժ）

かんਫ量
（-�ശ） 作業内༰ ॲ理能ྗ

（ശ�時）　種 চ土・෴土

自動種機

"/��03（'）

散専用 3�

35・5�（'）
�0ʙ �00H
（ີබର応
ඪ準装備）

0�� ʙ ��0

かんਫˠ種ˠ෴土
（'）は�ఔでচ土入れも可能

�00
"/�303,（'） 3�・��（'） 300��00Ϊヤ交換
"/��035C 5�・35

চ土入れˠかんਫˠ種ˠ෴土
�00

"/�3035C ��・3� 300
"/��035, 0�� ʙ ��0（300ശ時） 300��00Ϊヤ交換

製ݩɿ*'

い「あ͟やかロール」ڧྉถにもࣂ

名　শ ࣜ　ܕ 備　考
ϑレコンϑレーム（୯体） ''�1001 最େՙॏ1000LHϑレコンパレット（୯体） '1�1001
ϑレパレセット '4�1001 ''�1001�'1�1001セット品

製ݩɿ*'

ഉஔ
බശͷϑνʹͬͨ Λඈ ʂ͢
ʢຖ200࣌ശͷػछΦϓγϣϯʣ

※ࣸਅの種機は"/��035,です。

ϑレコンパレット
（୯体）
'1�1001

ϑレコンϑレーム
（୯体）
''�1001

FS-1001
ϑレパレηット

動画は
こちら

##�35�

(%��00"

4H,�0,"

4%11�0,

"/��035,

,4�30

˔ా২え時のබശのබコンテナへのੵࠐみ作業はもちろん、ϕルトコンϕ
アの回స方をସえることにより、種時のබശのෑ設作業にも使
用できます。

˔スイッチのସえで、1人作業・　　　　　　　　　　　　　　　　
�人作業のબができます。
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動画は
こちら

基準線A BB

自動操舵作業 AUTO

を押す

旋回

旋回

AUTO

を押す

ີබº*$5
࿑ྗもコストも࠷খに

スマートࢪ肥ὼʢௐྔσジλル、Մมࢪ肥ର応ɿ　�　　　　　�ʣ
σジλルઃ定で簡୯ௐྔ

ີබº「直ਐアシストʢ%様ʣ」
自ಈでまっす͙直ਐ

ີබº「බྔアシスト」�「ࢪ肥ྔアシストʢ7%様・'%様ʣ」
�ͭの「自ಈิਖ਼」でলྗ・コスト！

ີබº「ײアシスト」
ਂ͞を一定にอͪߴ、 な২け

「ີබ」を中心としたヤンマー独自の技術で、༨分な
作業やコストをେ෯にݮ。さらに*C5で、ా ২えが
ෆ׳れな方にはѻいやすく、ख़࿅ऀには時間作業
でもർれにくい操作へ。
安定した২けでキレイな上がり、そして୭にでも
使いやすくޮのྑい作業を実ݱします。

˔σジタルදࣔの設定を見ながら簡୯にௐ量ができます。
ほ場や肥ྉの種ྨで施肥量が変わる場合も度のௐ量は必要ありません。
。様は「可変施肥」が可能。ྗのバラͭきに合わせて適量を適所に施肥できます7˔

簡୯な手順でج準ઢをొすれ、࣍ఔからはスイッチ1ͭでج準ઢにԊって自動でฏ
行行し২けを行います。直ਐをอͭためのハンドル操作がෆ要になるので、ラクにਖ਼
֬な২けができます。

「බ量アシスト（බ取量を自動ิਖ਼）」と「施肥量アシスト（施肥量を自動ิਖ਼）」
の�ͭの自動ิਖ਼で、10B当たりの「බശ」º「肥ྉの量」をҰ定に੍ޚ。
༧備のබや肥ྉ、ӡൖ時間のムダをݮらし省ྗ・コストを実ݱします。

「レーキ」と「ϑロート」の�ͭのセンサーで、༉ѹײ度と২ਂさを常に自
動でௐ整。かき取り面ੵがখさくても、高ਫ਼度な২けを実ݱします。
ಉҰほ場内に、ߗい場所やೈらかい場所があっても、২ਂさをҰ定にอ
ち、ු きබなども防ࢭすることができます。

！ਫ਼の作業が͜んなにラクになるߴ

シーζンを通して「ਫ਼ີࢪ肥」ができる！

ൢചࣜܕ名 :35%" :3�%" :3�%" :3�%"
۠　分 5 � 5% % 5% � 5% % 75%
様　 ີබ 行බ׳ ີබ 行බ׳ ີබ 行බ׳ ີබ 行බ׳ ີබ

ػ
ମ
ੇ
๏

全　 （mm） 3350 3��5
全　෯（作業時） （mm） 1�00（1��0） 1��5（��00） ��00（�500） ��00（��00）
全　高（アンテナアーチऩೲ時） （mm） 1�15 ��30（���5） ��30（���5） 1�15 ��30（���5）
最上高 （mm） ��5

機体質量（ॏ量）ʪ施肥機ʫ （LH） ��5ʪ�3�ʫ �0�ʪ���ʫ �3�ʪ�1�ʫ ��0 ��3ʪ�5�ʫ

Τ
ン
δ
ン

名ࣜܕ 35/.���C613
種　ྨ ਫྫྷ�サイクル3ؾ立形σΟーθルエンジン
૯ഉؾ量 （-ʨDDʩ） 0��03ʨ�03ʩ
ग़ྗ�回స度� （L8ʨ14ʩ�Spm） 15��ʨ�1�3ʩ� 3�00


ߦ
෦

ं　ྠ લ　ྠ ෯ノーパンクタイヤ（�50mm）
ྠ　ޙ ΰム྆ラグタイヤ（�50mm）

変ஈ （ஈ） લਐɿ�・ޙਐɿ1（H.5無ஈ変）

植

෦

২方ࣜ ロータリーࣜ
২条 （条） 5 � � �
২株（スリップ5ˋ） （株�3�3m�） 3�・�3・50・�0・�0・�5
২ਂさ （Dm） 1�5ʙ5�1（�ஈ֊）

1株ຊௐઅ量 ԣૹり （mm�回） ��30・11���・1���0・1��1�
縦かき取り量 （mm） 5ʙ1� �ʙ1� 5ʙ1� �ʙ1� 5ʙ1� �ʙ1� 5ʙ1� �ʙ1� 5ʙ1�

බࡌຕ（༧備බ） （ശ） 1�（�） 1�（�） ��（�） ��（�）
作業度（スリップ5ˋ） （m�T） 0ʙ1��5（スリップ5ˋɿ0ʙ1���）※1

作業能（計ࢉ）ʪ施肥機ʫ （分�10B） �ʙʪ11ʙʫ �ʙʪ�ʙʫ �ʙʪ�ʙʫ �ʙʪ�ʙʫ
名ࣜܕ 100�� 100�0 100�5 100�� 100�1
安全性検ࠪ合格൪߸ ʵ ʵ ʵ ʵ ʵ ʵ /"30 �1�0�� /"30 �1�0��
※1ɿ条間30Dm様の২株3�・�3株設定時の作業度は、0ʙ 1�50m�Tです。
※২株間・২株のは、スリップで変化しますので、安としてください。
※ヤンマー७ਖ਼オイルを必ずご使用ください。७ਖ਼以֎のオイル使用は故障の原因になります。

ా২͑のイメージを一新。

ີබに
対Ԡ

ີබに
対Ԡ

苗量
アシスト

直進
アシスト

感度
アシストつの

アシスト機能
4
ラクなのに高精度！

ア
アシストアシストアシ
施肥量

「A点」登録

スイッチ『A』を押して、
基準線の｢始点｣を
登録。

「B点」登録

スイッチ『B』を押して、
基準線の｢終点｣を
登録。

AUTOボタンで
直進開始

｢AUTO｣を押せば登録した
基準線と平行に自動操舵開始。

●苗量アシスト

●施肥量アシスト

使用する
枚数を設定
するだけ！

苗箱数
8枚/10a

セレクトダイヤル ディスプレイ

適正施肥量

適正適正

多

スリップ時

スリップ補正
あり

スリップ補正
なし

スリップ時、多くまきすぎてしまう

リアルタイムで車速を算出し、
スリップ時も施肥量を調整

レーキセンサーは
常に土壌表面の高さを検出

レーキセンサーは
常に土壌表面の高さを検出

一定の植付深さ 一定の植付深さ

植深さが浅くなりやすく倒れやすい。
レーキセンサーがないと

浅い 深いフロート

硬いほ場のとき 軟らかいほ場のとき

植深さが深くなりやすい。
レーキセンサーがないと

フロート

土
づ
く
り

あ
ぜ
塗
り

田
植
え

リ
モ
ー
ト
セ
ン
シ
ン
グ

代
か
き

播
種
・
育
苗

管
理
作
業

収
穫
・
籾
搬
送

乾
燥
・
調
製

転
作
関
係

※ࣸਅは:3�%"75%です。

ా২͑

（�条ロータリーࣜ・
σΟーθルエンジン�1�314）

（5条ロータリーࣜ・
σΟーθルエンジン�1�314）

（�条ロータリーࣜ・σΟーθルエンジン�1�314）

（5条ロータリーࣜ・
σΟーθルエンジン�1�314）

（�条ロータリーࣜ・
σΟーθルエンジン�1�314）

YR7DA,(T)D

YR6DA,(T)D

YR8DA,(T)D

YR8DA,V(T)D

YR5DA(,T)

4"�3

4"�3
スマートアシストリϞート
σΟーラーオプシϣン

スマートアシストリϞート
σΟーラーオプシϣン

4"�3
スマートアシストリϞート
σΟーラーオプシϣン

直ਐアシスト様

直ਐアシスト様 直ਐアシスト様

直ਐアシスト・
スマートࢪ肥様

4"�3
スマートアシストリϞート
σΟーラーオプシϣン

5ɿີබ様

※ີබにͭいては��ページをごཡください。

YR8DA,VTD

経営計画やنなど、条件に合わせてબべるヤンマー用ా২機。

直ਐアシスト様
D
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ີබに
対Ԡ

ີබに
対Ԡ

ా২͑ ా২͑

田
植
え

リ
モ
ー
ト
セ
ン
シ
ン
グ

播
種
・
育
苗

管
理
作
業

1050mm

650mm 950mm

操作しやすい ▶操作性

▲
高

伝
達
効
率

２つのミッションの
長所を兼ね備えて
操作性がアップ

メカ式の
伝達効率

油圧式の
速度調節

メカ式
トランスミッション
効率約 90%

HMT
ハイドロメカニカル
トランスミッション
効率約 85%HST

油圧式無段変速
トランスミッション
効率約 70%

高い伝達効率で、エンジン出力をフル活用。
HMT［ Hydro-Mechanical Transmission］

ゼロ発進からスムーズな無段変速で、常に最適速度が選べます。

粘り強いパワーと
燃費性能を両立。
ヤンマー
ディーゼル
エンジン

3TNM72

13.5kW

ൢചࣜܕ名 :35. :3�.
۠　分 96�;5 96�; 96�;5 96�;
様　 ີබ 行බ׳ ີබ 行බ׳

ػ
ମ
ੇ
๏

全　 （mm） 33�0
全　෯ʪ作業時ʫ （mm） 1�00ʪ1��0ʫ 1��5ʪ��00ʫ
全　高 （mm） 1�15
最上高 （mm） ��5

機体質量（ॏ量）ʪ施肥機ʫ （LH） ��3ʪ���ʫ �5�ʪ�1�ʫ

Τ
ン
δ
ン

名ࣜܕ 35/.��
種　ྨ ਫྫྷ�サイクル3ؾ立形σΟーθル
૯ഉؾ量 （-ʨDDʩ） 0��03ʨ�03ʩ
ग़ྗ�回స度 （L8ʨ14ʩ�Spm） 13�5ʨ1���ʩ���00


ߦ
෦

ं　ྠ લ　ྠ （mm） ノーパンクタイヤɿ�50
ྠ　ޙ （mm） ΰム྆ラグタイヤɿ�50

変ஈ （ஈ） લਐ�（২け1）・ޙਐ1（H.5無ஈ変）

植

෦

২方ࣜ ロータリーࣜ
২条 （条） 5 �
২株 （株�3�3m�） 3�・�3・50・�0・�0・�5（スリップ5�）
২ਂさ （Dm） 1�5ʙ5�1（�ஈ֊）

1株ຊௐઅ量 ԣૹり （mm�回） ��30・11���・1���0・1��1�
縦かき取り量 （mm） 5ʙ10 �ʙ1� 5ʙ10 �ʙ1�

බࡌຕʪ༧備බʫ （ശ） 1�ʪ�ʫ 1�ʪ�ʫ
作業度 （m�T） 0ʙ1��5（スリップ5�� 0ʙ1�5�）※1
作業能（計ࢉ）ʪ施肥機ʫ （分�10B） 10ʙʪ1�ʙʫ �ʙʪ11ʙʫ

（5条ロータリーࣜ・σΟーθルエンジン1���14） （�条ロータリーࣜ・σΟーθルエンジン1���14）

※২株間・২株のは、スリップで変化しますので、安としてください。
※ヤンマー७ਖ਼オイルを必ずご使用ください。७ਖ਼以֎のオイル使用は故障の原因になります。
※1ɿ২株3�・�3株設定時の作業度は、0ʙ 1��0m�Tです。

YR5M(,T) YR6M(,T)

ඞཁなػ能がϕストόランス。

σΟーθルΤンジン�).5
ٻ・೩費をޮߴ

��-のେ༰ྔ೩料λンク
�ແڅ༉で作業ができる

େܘ車ྠ�ロンάϗイルϕース
࣪ాでも、しっかり安定した行を実ݱ

り、作業の中断回やݮ༉回がڅ
時間をݮらすことができます。

ਂాでも༏れたഁ性をൃش。
また、༳れがগない安定した࢟をอちます。

ペダルの౿み具合だけでൃ信・ఀࢭ・
Ճݮができ、常に྆手はハンドル操
作にू中できます。

手২えのようにබをやさしくӡび、高
作業でもしっかりきれいに২けます。

২けアームは、බに৮しない、
オϑセットஔ

බをやさしくӡべる、
લ方・ଆ方ダブルΨイド

経ࡁతに、時ؒ࿈ଓ作業ができる。

ペダルม�F�NPWF
用車֮ײで、ӡస操作を快適に

ยブレーキෆ要でスムーζにટ回でき、ປのंྠもগなくします。

ϊーϒレーキλーン
ϋンυルをるだけで一ൃ߹Θせ

ジャストアーム
作業でもしっかり২けߴ

。൫のԜತをଊえて、素ૣく২部をਫฏにอちますߞ

ナイステΟ6'0
ޚしてਫฏに自ಈ制ײきを体のػ

ർれにくい、ラクな作業ができる。

ૄ২からີ২まで、ख২͑のΑ͏にג�ג�ஸೡに২けできる。

無څ༉で
���IBの࿈ଓ作業͕Մ�

5IB作業時の೩ྉফ費量
ैདྷ機ʦ�条Ψιリンʧ :3�.

೩ྉফ費量 ��- �5- ݮ����
೩ྉ代 ��00ԁ 5�50ԁ ݮ�ˋ��
※Ψιリン代�150ԁ�-��ܰ༉代�130ԁ�-

೩ྉίストでબͿなら、σΟーθルΤンδンʂ

（HZESP�.FDIBOJDBM 5SBOTmJTTJPO）

4.1ha
YR-Mシリーズ

いままでは…

4.1

1.6ha

軽い操作感で
条合わせがしやすい。

ハンドルを切るだけで
スムーズに旋回。

速度を固定すれば
足の疲れが軽減。

ペダルを緩めて
スピードダウン。

両手でハンドルを握り
まっすぐ運転。 ム

ペダル操作で
速度調節。

緩めて減速、
離せば停止。

ゼロ発進から
スムーズに加速。

5ɿີබ様

※ີබにͭいては��ページをごཡください。
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ా২͑ ా২͑

あなたのా২͑を、もっとカンλンに。

（5条ロータリーࣜ・1���14）

※ࣸਅはすこやかロータ・施肥機・自動ਫฏ੍ޚきです。※ࣸਅはすこやかロータ・施肥機・自動ਫฏ੍ޚきです。※ࣸਅはすこやかロータ・施肥機きです。

Ϟーλۦಈで、なΊらかなௐઅができます。

ʰペダルมF�NPWFʱ
でมできるから、ϋンυル操作は両खでしっかり

ペダルを౿め動き、離せࢭまります。
また、ペダルの౿み具合によりスムーζ
にՃݮできるため、྆ 手でハンドルを
Ѳり、લをいたままの২けでまっす
͙キレイに。初めての方でも簡୯操作で
安心して作業ができます。

ʰジャストアームʱ
ૄ২からີ২まで、ג�ג�キレイに২け

手২えのようにබをやさしくӡび、高作業
でもキレイな২けが可能です。
২株は3�ʙ �5株まで෯くબでき
るため、ૄ ২からີ২まで、1で行えます。

ʰઃ定ػ能ʱ̱
ʰアクηル・クラッν・ϒレーキ࿈ಈʱ

安心して、ラクに作業ができる

ペダルをいっͺいに౿みࠐん
だときの最高度を3ஈ֊で
設定できる度設定機能を使
え、で作業したいときな
ど、ペダルの౿みࠐみௐઅが
ෆ要になります。
また、ペダルを離せクラッチ
がれてブレーキがかかるた
め、ペダルの操作だけでࡔಓ
でもしっかりఀࢭできて安心
です。

ʰߴഉग़ϗッパ ʢɦ'様ʣ

った肥料のഉग़が簡୯

ϗッパがࠨӈに開き、྆ サイドのഉग़ޱか
らった肥ྉをഉग़できます。また、ࡼ
も簡୯にணできるため、メンテナンスも
ラクラクです。

（�条ロータリーࣜ・1���14）

ີබに
対Ԡ

ີබに
対Ԡ

5ɿີබ様

※ີබにͭいては��ページをごཡください。

ປ地ならしは
一不ཁ！

ൢചࣜܕ名 :3�+ :35+ :3�+
۠　分 ;5 ; �̪̯ ̩ ; 6�;
様　 ີ　බ 行බ׳ ີ　බ 行බ׳ 行බ׳

機体ੇ法

全　（最下時） （mm） ��15 ���0
全　෯ʪ作業時ʫ （mm） 15�5ʪ�030ʫ 1��5ʪ�3�5ʫ 1��5ʪ���0ʫ
全　高 （mm） 1550 1��5
最上高 （mm） 3�0 3�5
機体質量（ॏ量）ʪ施肥機ʫ （LH） ���ʪ���ʫ ��0ʪ��3ʫ 515ʪ5��ʫ

エンジン

名ࣜܕ (#�00
種　ྨ 空ྫྷ�サイクル0H7エンジン
૯ഉؾ量 （-ʨDDʩ） 0�3�1ʨ3�1ʩ
ग़ྗ�回స度 （L8ʨ14ʩ�Spm） ��0ʨ��1ʩ�3100
最େग़ྗ （L8ʨ14ʩ） ��5ʨ1���ʩ

行部 ं ྠ લ　ྠ （mm） 　ノーパンクタイヤɿ550 ノーパンクタイヤɿ�00
ྠ　ޙ （mm） ΰム྆ラグタイヤɿ�00 ΰム྆ラグタイヤɿ�50

変ஈ （ஈ） લਐɿ�・ޙਐ1（H.5無ஈ変）

২部

২方ࣜ ロータリーࣜ
২条 （条） � 5 �
২株間 （Dm） 30・��・��・1�・1�・13（スリップ5ˋ）
২株 （株�3�3m�） 3�・�3・50・�0・�0・�5（スリップ5ˋ）

බࡌʪ༧備බʫ （ശ） 1�ʪ�ʫ 1�ʪ�ʫ 1�ʪ�ʫ
作業度 （m�T） 0ʙ1��5（スリップ5ˋɿ0ʙ1�1�） 0ʙ1�33（スリップ5ˋɿ0ʙ1���）
作業能（計ࢉ）ʪ施肥機ʫ （分�10B） 1�ʪ��ʫ 1�ʪ1�ʫ 1�ʪ1�ʫ
名ࣜܕ 10001 1000� 10003
安全性検ࠪ合格൪߸ /"30 �0�0�1 /"30 �0�0�� /"30 �0�0�3

アクηルレόー

σϑロック0''

σϑロック0/

ϑロントϋンυル

ʰす͜やかローλʢປ地地ʣɦ ʢ;様ʣ

২けとಉ時にટճを地

ປのટ回ޙをキレイに整するた
め、トンϘでのປならしがҰෆ要。
ิ助ऀの手間が省けます。また、ປ
の২ਫ਼度が上し、సびබやුきබ
を防͗、キレイな২けができます。

ʰϑロントϋンυル ʢɦ:3�+のみʣ

߱りて操作ができるから、ా ん΅のग़入りが安心

アクセルレバーをѲるとゆっくりલਐ。
σϑロックがスリップを防͙ので、ほ場の
ग़入りも安心です。

レールにはබマットを�ʙ�ຕੵࡌ可能！

※ࣸਅは3:/��+:3です。

手ݩまで༧備බがくるから、
ਫ࿏をまたがずබิڅ！

බを手ݩで受け取れるから、
ా২機へのセットもラクラク！

බิڅஔ�す͜やかレール
ิ助ऀも作業ऀもラクな࢟でබิڅ！

適応ా২機ɿ:3+シリーζ・:3�.シリーζ・:3�%（"）シリーζ

※ࣸਅは3:/��%:3#です。

※ࣸਅは3:/��%:3#です。

（�条ロータリーࣜ・1���14）
YR4J(,T) YR5J(,T) YR6J

Φプション

簡୯にંりたため、ં りたたんでも
බマットがࡌせられる！
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ా২͑ ా২͑

ൢചࣜܕ名 :3�4"
۠　分 , ,; ,;' 3 3; 3;'

ػ
ମ
ੇ
๏

全　 （mm） ���0 ���0 ���0 �5�0
全　෯ （mm） 1350
全　高 （mm） 1300
最上高 （mm） 300
機体質量（ॏ量） （LH） ��0 ��0 3�5 ��5 350 3�5

Τ
ン
δ
ン

名ࣜܕ (#1�11
種　ྨ 空ྫྷ�サイクル1ؾ0H7Ψιリン
૯ഉؾ量 （-ʨDDʩ） 0�1�1ʨ1�1ʩ
ग़ྗ�回స度 （L8ʨ14ʩ�Spm） 3��ʨ���ʩ�3�00
最େग़ྗ （L8ʨ14ʩ） ���ʨ��3ʩ


ߦ
෦
ं　ྠ લ　ྠ�（mm） ノーパンクタイヤɿ550

（mm）�ྠ　ޙ ྆ラグタイヤɿ�00
変ஈ （ஈ） લਐɿ�・ޙਐɿ�（̨̝ ̩無ஈ変）

植

෦

২方ࣜ クランクࣜ ロータリーࣜ
২条 （条） �

২株間 （Dm） 30・��・�3・1�・1�・1�
（スリップ10ˋ）

২株 （株�3�3m�） 3�・��・��・�0・�0・�0
（スリップ10ˋ）

බࡌ
ʪ༧備බʫ （ຕ） �ʪ�ʫ 1�ʪ�ʫ

作業度 （m�T） 0ʙ0��
（スリップ10ˋ）

0ʙ0���
（スリップ10ˋ）

0ʙ0���
（スリップ
10ˋ）

作業能 （分�10B） 3� �� �� 3�
名ࣜܕ 10���C 10��� 10���C 10���

安全性検ࠪ合格൪߸ /"30
�0�011 /"30 �0�010 /"30

�0�00� /"30 �0�00�

（クランクࣜ �条২え） （ロータリーࣜ �条২え）

΄のग़入りや、あͥӽ͑も安心。

クランクࣜ
২෦

やさしくしっかり、きれいに২けができます。

ローλリーࣜ
২෦

高২けでもৼ動で、能よく作業が
できます。

$4レόー
機体から߱りたままで簡୯に、安心して
ൃਐ・ఀࢭができます。

ӡస・ఀࢭ
スイッν

もしものときでも、ԡすだけです͙にエン
ジンをఀࢭできます。

ϑロント
ϋンυル

ほ場のग़入りや、あͥӽえでも、ܰ いྗ
で機体のલ上がりをえられます。

パワーステアリンά
ܰいྗでハンドル操作ができ、ટ回がラクに行えます。

ϊーϒレーキλーン
ブレーキを౿まなくてもટ回・条合わせができ、
ປのंྠもগなくします。

マット マット

බऔり൘入れ
作業中でもअຐにならないように、බ取
ग़൘をऩೲしておくことができます。

)45ແஈม
ほ場のग़入りもθロൃਐからゆっくり行えます。

ඍલਐレόー
Ѳれલਐ、์ せఀࢭします。

（クランクࣜ �条২え） （ロータリーࣜ

※ࣸਅは:3�4",;' ※ࣸਅは:3�4"3;'

খ͞い΄やมాܗでも、安心。
簡୯な操作でラクにా২͑ができる！

ϋンυルをるだけでટճ、߹Θせもスムーζ。

コンパクトなػ体で、
ܰトラックにもੵࡌՄ能。
いあͥಓなどでもѻいڱ
やすく、ܰ トラックにੵめ
離れたほ場間のҠ動も
ラクにできます。
※ӡൖするࡍにはロープがけが必
要です。

※ܰトラックへのੵࡌは、:3�4"
様はੵ'・;）様のみ3・,
。（できませんࡌ

ૄ২ഓ
育බ・ా২͑のコストも࿑ྗもܰݮできる。

レバー操作でのସえだけで1௶当
たりの株をগなくでき、ૄ ২栽培
が可能に。株の間ִがくなること
によって、さま͟まなメリットが得ら
れます。

බࡌせ බࡌせ

YR4SA,K YR4SA,R

�ྠが常にし、ハンドルをとられず
に安定した直ਐ行やスムーζなટ回
ができます。

ྠޙ
独立スインά
ʢ;様ʣ

安定した行で
まっす͙に২け

ハンドルをるだけでટ回、
条合わせもスムーζ

ඍલਐレバー

ϑロントハンドル

動画は
こちら
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ా২͑ ా২͑

ヤンマーのີ
み ͭ

බ
な ͑

ີබを௶��ʙג��でҠ২すれ
බശを�ʙ �ശ���Bにݮらせます！

日ຊશࠃ、ʑӜʑ。おॅ·͍のҬのີබ
ಋೖྫࣄをW&#サイトでごհ͍ͯ͠·す。

ϠンϚーのີබでɺίストˍলྗԽ

˔බശがݮる！
！るݮ費がࡐࢿ˔
˔ӡൖ・බ͗ܧ時ؒがݮる！

බശ当たり
ס 250ʙ300g
催ժ 312ʙ375g

බശ当たり
ס 100ʙ150g
催ժ 125ʙ187g

新技ज़׳�行

බശ当たりのס種量が通常100ʙ150Hのところ、���ʙ���Hとີߴで種。
さらに種したබശをヤンマー独自の技ज़で׳行๏とಉじΑ͏に�ʙ�本ずͭਫ਼ີにか
きऔり、͜ れまでのా২͑とಉ様にਖ਼֬にҠ২する技術です。

おॅまいのエリアをクリックしていただくと、֘ 当Ҭの
インタビューࣄهや動画をごཡいただけます。

ヤンマーのີ
みͭ

බ
な͑

とは

ີබͷεεϝϠンϚーの
ີබ͕

͢てΘかΔ

ີබͷεεϝ

ີබΩット内容ͱ適Ԡࣜܕ
シリーζ内༰ :3�%（"）シリーζ用 3(シリーζ用（※1） :3�+�3+シリーζ用
ൢചࣜܕ名 ./�:35# ./�:3�# ./�:3�# ./�:3�# ./�3(5" ./�3(�" ./�3(�" ./�3(�" ./��+# ./�5+# ./��+#

ओなキット内༰
・২アーム
　（෯ڱかき取り௺、プッシュロッド）
・খ面ੵレール取りޱ、෯ڱロングΨイド

・২アーム（෯ڱかき取り௺、プッシュロッド）
・බ取ग़൘（খ面ੵレール取りޱ、෯ڱロングΨイドレール）
・২センターケース（ԣૹり30回ࡌ）

適応ా২機ࣜܕ :35%（"） :3�%（"） :3�%（"） :3�%（"） 3(59 3(�9 3(� 3(� 3+��:3�+ 3+5�:35+ 3+��:3�+

取け可能機体൪߸（※�） 全機൪ �100���ʙ �100��0ʙ �1005��ʙ �1015��ʙ :3�+ɿ全機൪
3+�ɿ�105��0ʙ

:35+ɿ全機൪
3+5ɿ�10����ʙ

:3�+ɿ全機൪
3+�ɿ�101���ʙ

安（時間） ��5 5�0 5�5 ��0 1��0 1��5 13�0 13�5 11�5 1��0 1��5
※1ɿ3(�9、3(�の33Dm様はผ్、部品が必要となります。
※�ɿ3(�3+シリーζは、機体/Pにより取けに੍ݶがあります。

͜れまで通りの׳行ഓにもର応
ԣૹり回や縦かき取り量をௐઅするだけで、׳行育බでのҠ২栽培も
できます。
。種量1�0H以上ס行はබശ当たり׳˕
※コシヒカリの場合。
※බやほ場の条件によります。

慣行苗のかき取り面積 密苗のかき取り面積（約1／3）

どちらも
可能

慣行苗 密苗

ີබにϕストマッνなా২ػ

ີබキット
おखͪ࣋のా২ػで、ີ බに࠷適なしっかりとした২け

に種したබをখ͞くかきऔるີߴ
২け௺やレール取りޱの෯がڱく、බശからখ面ੵをよりਫ਼ີにかき取
り、ු きබ・ܽ株のগないਖ਼֬な২けができます。
˕ ີබ২け時はԣૹり回30回に設定。

幅狭爪・プッシュロッド

小面積レール取り口・
幅狭ロングガイド

密苗 慣行

密苗 慣行

爪幅が
狭い

ฏ30ྛਫ産େਉ

農ྛਫ産省
ެӹࣾஂ法人�農ྛਫ産・৯品産業技術ৼڠڵ会

ྩ�業ٕज़։ൃޭ࿑ऀ໊༪ঢ়

ެӹࣾஂ法人�େຊ農会

৽業ٕज़2016࠷

農ྛਫ産省

ฏ29։ൃಛผ

農業৯ྉ学会

YR4J,T / YR5J,T / YR5M,T / YR6M,T / YR5DA,T�条২え 5条২え

YR6DA,TD / YR7DA,TD / YR8DA,TD / YR8DA,VTD�条২え・直ਐアシスト様�条২え・直ਐアシスト様

5条২え 5条২え�条২え

�条২え・直ਐアシスト様 �条২え・直ਐアシスト・スマート施肥様

※ࣸਅは:35.です。

「ີ
みͭ

බ
な͑

」のメリット

※ਫҴ30IB経営で、種量を׳行100H�ശ、ີ
みͭ

බ
なえ

Ҡ২300H�ശとしࢉࢼした場合。

˔育බ資材費
　（බശ、培土、ハウス資材）

1�5ສԁ　　　　67ສԁ

,れしんだ理方法で0׳˔
しいٕज़はいΓ·ͤんɻ 安心

˔බശ
�500ຕ 　　1,500ຕ

˔育බハウス
　　 �౩　　　　　　　 3౩
˔種およびබӡൖ時間
1�5時間　　　　65時間

1 3

େ࠷

1 3

େ࠷

1 2

େ࠷

に に

にに

01

02

03

04

බശͨり�5�ʙ���H
ʢ࠵ժ���ʙ��5Hʣのछ ௨ৗの�ʙ�ഒ

�5ʙ��のҭබظ間 ！間ظΑりߦ׳

�ʙ5ຊをਖ਼֬ʹ͔͖取りɺ
ΩϨイʹ২͚

Ҡ২ޙのཧ
！,とಉ͡で0ߦ׳

ಉۀ࡞とߦ׳ ！͡

ಛघͳ技ज़ෆཁ！

実ײ！
ີබ導入インλビュー

お住まいの
エリアを選択
してください
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ా২えと施肥がಉ時にできるため、手間も人手も省けます。また、බのす͙ԣ
の土中に条施肥するため、গない施肥量で0,。ほ場֎への肥ྉのྲྀग़もগな
くてすΉため、ਫ質Ԛછ防ࢭに立ち、ބপのӫ養化を防͗ます。

動の電動化により、高でも施ۦ
肥量が安定し、能よくਫ਼度の高
い施肥を実3:）！ݱ�%シリーζ
のみ）

ヤンマーཻঢ়ଆࢪ肥ػ ヤンマーペーストଆࢪ肥ػ

ా২͑ ా২͑

密苗で苗箱数が最大1/3に減
ることで、播種・育苗・運搬等
にかかる時間や労力を削減でき
ます。

苗箱数が減って田植え
の労力を軽減！ ペースト肥料は植付けと同時に、根の近

くに液状肥料を埋設するので、苗の活
着や初期生育の促進が期待できます。

初期生育を促進するペースト施肥は、
密苗と相性が良い！

ペースト肥料の補給は、大型タ
ンクから直接ホースを引っ張っ
て、田植機の肥料タンクに注ぐ
方法もあります。
重い肥料袋を担ぎあげる重労
働から解放されます。

ペースト肥料で肥料運びの重労働から解放！

タンク品のペースト肥料であれば、粒状肥
料のように空袋が出ず、ゴミゼロを実現で
きます。

ペースト肥料タンク品は環境にもやさしい！
2段ペースト施肥機付き田植機は、全
層施肥に比べて少ない施肥量で効果
が出ます。ほ場外への肥料の流出も
少なく、環境負荷軽減に貢献します。

肥料のまきすぎを抑え、環境負荷の軽減にも貢献！

メリット1

メリット2

メリット3

メリット4

メリット5

ϛッドϚントࣜଆࢪං機
େ༰量で肥ྉが入れやすく、
時間の࿈ଓ作業が可能。

ステップがく、
肥ྉิڅがラクラクです。

ϗッパがࠨӈに開くので、
！った肥ྉを素ૣくഉग़

ϑロアϒルࡎʢӷࡎʣ用

1-3�0

用ࡎཻ

+4�13

ా২͑とのಉ時ࢪ肥でলྗ�コスト化
͞らに初期育にେきなޮՌ

ా২͑とಉ時のۉ一ࢄで、防除作業に
େきなলྗޮՌ

ヤンマーശࢪ用ࢄࡎػ ヤンマー除ࢄࡎػ

14�%"

電動Ϟータ

54�%
:3�%"-�

ヤンマーଆࢪༀػ

˔薬ޮが高い育බശ施用ࡎ散布を機械化。ా২えとಉ時にබのせの
上で散布が行え、य़作業における࿑ྗෛ担がܰݮします。

˔බのせの上で機械散布を行うので、ఱީのӨڹを受けず、安定した
。Ұ散布が行えますۉ

˔薬٧ࡎまり防ࢭ用スクレーパを採用。Ӎఱでも作業できます。

ശ施用ࡎ散布機用アタッチメント
˔ີබでも十分な施薬量を֬อできる、ප防除の৽技術です。
˔ശ施用ࡎ散布機に装ணし、ా ২えとಉ時にࡴࡎを散布できます。

カセットࣜϗッパで、った
薬ࡎを素ૣくカンタンにഉग़。

ブロアによる੍ڧൖ
ૹでుग़ޱの٧まり
を防ࢭ

ԣߔロールで、
。ݱҰな散布を実ۉ

散布量のௐઅは、ダイヤルを
まわすだけのカンタン操作。

適応ຊ機 除ࡎ散布機
（ࡎཻ）

除ࡎ散布機
（ϑロアブルࡎ（ӷࡎ））

:3�4" 14�4 +4�13#" ʕ
:3�+ 143�0�"

+4�13:3%（※3）
1-3�0:3

:35+ 14350�"
:3�+ 143�0�"
:35. 14350�"（※3）
:3�. 143�0�"（※3）
:35%" 145%"

1-3�0:3%
:3�%" 14�%"（※1）14�%3"（※�）
:3�%" 14�%"

+4�138:3%（※3）:3�%" 14�%"（※1）
14�%3"（※�）

※1ɿ33Dm条間様には装ணできません。※�ɿ33Dm条間様のみ装ணできます。
※3ɿശ施用ࡎ散布機とಉ時装ணの場合はผ్キットが必要です。

適応ຊ機 ଆ条施薬機 適応ശ施用ࡎ散布機
:35. C1554503( 54503("
:3�. C1�54�03( 54�03("
:35%" C15545% 545%
:3�%" C1�54�%（※1）C1�54�%3（※�） 54�%（※1）54�%33（※�）
:3�%" C1�54�% 54�%
:3�%" C1�54�%（※1）C1�54�%3（※�） 54�%（※1）54�%33（※�）
※1ɿ33Dm条間様には装ணできません。※�ɿ33Dm条間様のみ装ணできます。
※ペースト様には装ணできません。

適応ຊ機 ശ施用ࡎ散布機
:3�4" ʕ
:3�+ 54�0:3+
:35+ 5450:3+
:3�+ 54�0:3+
:35. 54503("
:3�. 54�03("
:35%" 545%
:3�%" 54�%（※1）54�%33（※�）
:3�%" 54�%
:3�%" 54�%（※1）54�%33（※�）
※1ɿ33Dm条間様には装ணできません。
※�ɿ33Dm条間様のみ装ணできます。

˔ా২えとಉ時に除ࡎ散布ができるため、省ྗ化がਤれます。また、
ଆ条施肥機きのా২機にശ施用ࡎ散布機54シリーζをಉ時にセット
すれ、ా ২え、施肥、ശ施用ࡎ散布、除ࡎ散布がಉ時に行え、২
作業が期にわたるେن営農では、除ࡎ散布適期をಀがさない
のでさらにޮ果をൃشします。

˔෩のӨڹを受けにくく除ࡎをムラなく、ۉҰに散布できる除ࡎ散布機です。
˔২けたබの部分に除ࡎを֬実に散布。散布ムラがۃめてগなく、
除ޮ果も上します。

˔用ా২機のޙ部で除ࡎを散布しますので、作業ऀが農薬によって
ඃമすることがなく、安心して作業が行えます。

　また、ా ২えલの除ࡎ散布がෆ要となるため、২時のམਫによる
除ࡎのྲྀग़がなく、ڥอ全にޮ果的です。

肥ྉ
২௺

薬ࡎ

CPシリーζ

動画は
こちら

�ஈϖーストࢪං機͖ా২機
ా২えಉ時施肥で省ྗ化、গない
施肥量でޮ果をൃشするからڥ
にやさしい！

ଆࢪංのメリット ϖースト̎ஈࢪංと
බの২けとಉ時に、බのࠜݍ（上ஈ）とਂ部分（下ஈ）の�ஈ
にペースト肥ྉを入。上ஈでබの初期生育がଅਐされ、下ஈで
生育中期の肥ྉれを防͗ます。

上段ノズル

下段ノズル

3cm
5cm

9cm
12cm
15cm

上段(基肥分 3cm/5cm）

下段(追肥分 9cm/12cm/15cm）

上・下段の分担
上段ペースト（側条）
●活着促進●初期生育促進
●有効茎数の早期確保

下段ペースト（側条）
●つなぎ肥代替
●過剰分けつ抑制
●深根発達促進●倒伏防止

初期～中期の生育を
コントロール1 初期生育を確保しつつ

過剰分けつを防止2 根の健全化を図り
稲姿を改善させる3

生育の安定化と環境負荷軽減を両立

ີබºペースト２ஈࢪ肥で͞らなるলྗ化に
ペースト肥ྉは২けとಉ時に、ࠜ のۙくにӷ状肥ྉをຒ設するため、බの活ணや初期生育が期できます。
ີබではとくに༮බでҠ২する初期生育がॏ要なので、ペースト�ஈ施肥との૬性がඇ常にྑいのです。
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ヤンマー用ా২ػYR6DA/YR8DAʴଟత作業ػ

ా২͑ ా২͑

ా২え

୷ਫ直 除

りߔ

1のా২機を、ా ২えや୷ਫ直、除、ߔりにと༗ޮに活用でき、
作業の省ྗ化や、設備投資などのコストダウン、栽培ن֦େにもେきくݙߩ。
カンタンなணとઌਐ機能で、プロ農家のօ様のさま͟まなχーζに応えます。

˙ଟత作業機ൢചࣜܕҰཡ

本機仕様 備　考多目的キット 作業機型式・仕様本機仕様
8条6条

植付部セット 植付部セット

湛水直播部セット

湛水直播部セット

備　考多目的キット 作業機型式・仕様

YR8DA
（F）T

YR8DA
STG（D）

YR8DA
V（T）D
施肥機付

YR8DA
STGF/STGVD

施肥機付

YR8DA
STGFE/STGVED
施肥機付・覆土板自動制御付

KIT-SHS,YRB

KIT-SHS,YRB

施肥機無

ウエイト60kg（別売）必要

ウエイト120kg（別売）必要

施肥機付

施肥機付・覆土板自動制御付

ウエイト60kg（別売）必要

ウエイト120kg（別売）必要

湛水直播部

除 草 部

溝 切 部

湛水直播部

湛水直播部

除 草 部

溝 切 部

YR6DA
（T）（D）

YR6DA
F（T）（D）
施肥機付

YR6DA
STGF（D）
施肥機付

KIT-SHS,YRB

KIT-SHS,YRB

標　準

施肥機無

ウエイト20kg（別売）必要

ウエイト80kg（別売）必要

施肥機付

ウエイト20kg（別売）必要

ウエイト80kg（別売）必要

湛水直播部

除 草 部

溝 切 部

湛水直播部

除 草 部

溝 切 部 ￥

ST8G

SJRG8

SMRG

ST8G,AF

ST8G,FE

SJRG8

SMRG

すこやかロータ付・施肥機無

ウエイト60kg（別売）必要

ウエイト120kg（別売）必要

すこやかロータ付・施肥機付

ウエイト60kg（別売）必要

ウエイト120kg（別売）必要

すこやかロータ付・施肥機付

ウエイト60kg（別売）必要

ウエイト120kg（別売）必要

植 付 部

除 草 部

溝 切 部

植 付 部

除 草 部

溝 切 部

植 付 部

除 草 部

溝 切 部

SU8DA,（T）

SJRG8

SMRG

SU8DA,F（T）

SJRG8

SMRG

SU8DA,F（T）

SJRG8

SMRG

ST6G

SJRG6

SMRG

ST6G,AF

SJRG6

SMRG

すこやかロータ付・施肥機無

ウエイト20kg（別売）必要

ウエイト80kg（別売）必要

植 付 部

除 草 部

溝 切 部

SU6DA,F（T）

SJRG6

SMRG

●本機仕様以外の作業部を使用する場合には、作業部のほかに多目的キットを購入する必要があります。
●本機単体での販売はいたしておりません。植付部または湛水直播部とのセットでお買い求めください。
●除草部・溝切部の本機セット販売はいたしておりません。
●33cm条間仕様およびペースト仕様には多目的作業機を装着できません。
●フロントマーカー仕様には、別途追加ハーネスKITが必要になります。
●湛水直播部のE仕様は自動覆土装置付となります。（E仕様の施肥機なし仕様の販売はしておりません）

ご
注
意

標　準

標　準

標　準

୷ਫ෦
ൢചࣜܕ名 :3�%" :3�%"
۠　分 45(' 45('% 45(' 45(7%

機
体
寸
法

શɹ� （NN） 3��0 3�10
શɹ෯（࣌ۀ࡞）� （NN） �0�0 ���0
શɹ ʧ�（NN）࣌ʦΞϯςφΞʔνऩೲߴ 1�15 ��30ʦ���5ʧ 1�15 ��30ʦ���5ʧ

ߴ্࠷ （NN） ��5
ମ࣭ػ （ྔॏྔ） （LH） ��5 ��1 ��� ���
छ （） � �
छؒ （DN） 30
छํࣜ ද面種
छྔ （ג�ཻ） 5ʙ10
छϗού༰ྔ （-ʪ-ºݸʫ\LHʩ） ��ʪ�º�ʫʨ3�ʩ 5�ʪ�º�ʫʨ�5ʩ
छ܁ࢠग़ํࣜ 回సロールࣜ
ຕ（εϦοϓ5�） （�3.3̼2ג） 3�・�3・50・�0・�0・�5
ଧࣜํࠐ 自વམ下
छਂ͞ （NN） ද面種10�5
෴ஔ 手動 手動（E様は自動）
ϢχοτΫϥον 電動
部ߔ ඪ準装備

ద߹छܗࢠଶ
ඪ準様ɿమコーテΟング
E様ɿカルパーコーテΟング

カルパーキット装ணɿカルパーコーテΟング
ۀ࡞ （N�ඵ） 0ʙ1��5（スリップ5ˋɿ0ʙ1���）
（ࢉܭ）ۀ࡞ （�1�B） �ʙ �ʙ
※'はཻ状施肥機様です。
※ϑロントマーカー様はผ్ハーωス,*5の購入が必要です。
※カルパーコーテΟング種ࢠର応はผ్カルパー,*5の購入が必要です。（'E様はカルパーඪ準装備）

আ෦
ൢചࣜܕ名 4+3(� 4+3(�

আ

෦

ੇ
๏

全　 （mm） �35
全　෯ （mm） �030 �5�0
全　高 （mm） 1350

除部質量（୯体スタンド） （LH） 13� 15�

আ

෦

ϑロートஔ 1ϑロート

条間
除部

動方ࣜۦ 動ۦ150
ロータ෯ （mm） �000 ���5
除ロータܘ （mm） 3�0
除ロータ෯ （mm） 1�0
除ロータ回స （Spm） 0ʙ1��
除ロータ作用ਂさ （mm） �0ʙ�0

株間
除装ஔ

作用ਂௐઅ方ࣜ ϑロート上下ௐઅによる（�ஈௐઅ）
動方ࣜۦ 動ۦ150
除方ࣜ ӈ༳動ࣜツースࠨ
ツース作用෯ （mm） 130
ツース作用ਂ （mm） �0ʙ�0
ৼ動� （サイクル�分） 0ʙ�3�

ా২ૣޙ期除ݶք （） �ʙ ※1

ా২ޙ൩期除ݶք （） ʙ�0 ※1

作業度※スリップ�ˋ 0ʙ0��
※ウエイトはผച。
※1ɿは安で、බの生育状گにより異なります。

෦ߔ
ൢചࣜܕ名 4.3(

ߔ

෦

ੇ
๏

全　（୯体） （mm） ��0
全　෯（୯体） （mm） 1�00
全　高（୯体） （mm） �50

部質量（୯体スタンド）ߔ （LH） ��
条間ߔ （mm） 1�00
ਂさߔ （mm） 1�0ʙ150
作業度※スリップ0� （m�ඵ） 0ʙ1��5（スリップ5�ɿ0ʙ1���）
※ウエイトはผച。

キレイにハイスϐード২け。

、֦େ時の作業分散ن
コストݮ、省ྗ化が可能。

高ՃՁな
ถͮくりに。

適ਖ਼なഉਫの理で、ऩ量૿େにݙߩ。

ݮ費用をࢿցػ
य़の作業は͜れ�

ैདྷ通りのా২えをするときはా২機、ن֦େのために直を導入する
ときは୷ਫ直機、ถをݮ農薬でൢചしたいときはਫా除機、Ҵの生育
に合わせたഉਫ理をするときはߔ機として、ଟ的にごར用いただけ
ます。

ਫా用除ػ
ా২͑ޙの除を、って行͏

。費用もかかりませんࡎ農薬Ҵ作に適しており、薬ݮ˔
˔用ా২機をར用していますので、って作業ができます。า行ܕにൺ
べてたいへんラクです。

˔機械のメンテナンスは、ै དྷのా২機とಉじで、手間がかかりません。
アイΨϞ・ࢴマルチにൺべて、理や作業がラクです。

ヤンマー:3�%"シリーζ
本ػは

種ਫ਼度がॏ要でかͭ作業能がಛの୷直機も、ಛにしい機械除
機の操作も、用ं֮ײで操作ができるh ペダル変F�mPWF やɦટ回時
のҰ࿈の作業を自動化するh すこやかターンʱh ナイステΟ6'0 でɦ、ごຬ
いただける作業が行えます。また、3�株のૄ২作業にもର応しています。

୷ਫ直ػ
य़作業のলྗ化と、作け期のࢄができる

˔経営نを֦େすると、य़とळに作業がू中します。Ҡ২栽培に直
をみ合わせることで、य़作業のෛՙݮとळのऩ֭期分散がਤれる
ため、作業のϐークがݮし、ن֦େへの༗ޮ手ஈとなります。

˔育බ・ా২え作業の必要がなく、またॏいබശをӡൖするなどの作業
の省ྗ化がਤれます。

˔の操ग़Ґஔとా面の距離が�0Dmとۙいので、高種でもがバ
ラバラにならず、ਫ਼度の高い点が行えます。
˔మコーテΟング種ࢠにର応。また、オプシϣンの装ணでカルパーコーテΟ
ング種ࢠにもର応可能です。
˔種作業とಉ時にߔりができるh 種ಉ時ߔث をɦඪ準装備。
　མਫ理がラクになり、ग़ժ・බ立ちが安定します。

ػߔ
Ҵの生育に߹Θせたഉਫ管理ができる

˔མਫをスムーζにすることで中ׯしޮ果が高まり、無ޮ分͛ͭがえら
れ、ొ ख़をよくします。また、ೈऑをסかすことで、ޙのコンバイン作
業等がよりスムーζになります。

˔Ψスൈきޮ果があり、土中に酸素を取り入れます。

ଟతキット�
,*5�4H4:3

ଟతώッν
キャスλー
スλンυ

:3�%"ຊମ

ా২͑、୷ਫ直、ਫా除、ߔりの
��を͜なす�
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ా২͑ ా২͑

ʻ種લに種চの͞ߗを֬ೝ　ʙ̍͞ߴNからΰルϑϘールをམとすʙʼ

:3�%"ా২ػʴଟత作業ػ

YR6DA,STGF(D)ʢ�ʣ
YR8DA,STGF/STGVDʢ�ʣ
˔の操ग़Ґஔとా面の距離が�0Dmとۙい
ので、高種でもがバラバラにならず、
ਫ਼度の高い点が行えます。

˔回సロールࣜの操ग़部。ロールߔにが入り
やすく、高でも安定したを種できます。

˔మコーテΟング種にର応。また、オプシϣ
ンの装ணでカルパーコーテΟングの種
も可能です（'E様はカルパーඪ準装備）。

˔種作業とಉ時にߔりが行え、࿑ྗをܰ
མਫ理もラクになり、ग़ժ・බ立ち。ݮ
が安定します。

※'はཻ状施肥機き。
※この品のৄしい内༰は、�1ページをごཡください。

:3�%"45('

ਫҴলྗഓ技ज़

ີබと直の「߹せ」でলྗ化！
YCT20・KC�152・
KC�152S・KC�300
˔୷ਫ土壌中での酸素ܽを防͙ために、酸
素ࡎڅڙのカルパーを種にۉҰにコー
テΟングし、安定したग़ժを行うためのコー
テΟング機です。

˔ख़࿅を要したカルパーの投入量とਫのໄ
状態のௐ整を自動化。スイッチをԡすだけ
で、୭でもۉҰなよいカルパーコーテΟング
をͭくることができます（:C5�0）。

コーテΟンάマシン

:C5�0

,C�15� ,C�300

（製ݩɿ:/・,%）

ີබと直をみ合わせることで、栽培期における、作業とリスクを分散させることができ、経営面ੵの֦େに༗ޮです。
また、通常の栽培にൺべて࿑ಇ時間をݮできるため、省ྗ化がਤれるとともに、異常ؾによる栽培リスクを分散できる可能性もあります。

ີබҠ২ഓ লྗ化しながら、ऩྔと৯ຯを安定͞せたい

導入のメリット ①最େ1�3の省ྗ化が可能　 ③ಉ人һでن֦େが可能　ᶇ品種・ほ場をબない
②育බ期間が期間となる ④ऩ量・৯ຯも׳行栽培ಉ等　

୷ਫ直ഓ লྗ化と作期ࢄにΑり規֦େしたい

導入のメリット ①ଟ的作業機により省ྗ化　 ③作期分散でޮ的　
②育බ、ハウスෆ要で省ྗ化　 ④種時期がఱީにࠨӈされにくい

ഓ直ాס লྗ化し、େ規ഓや8$4用Ҵにもऔりみたい

導入のメリット ①େن栽培が可能　③作期分散でޮ的　ᶇྠ作体系のଟいҬではメリットେ
②࿑ಇෛ担のܰݮ　　④育බ、代ૡきなどの作業省ུ可能

農家ށのݮগにい、Ұށ当たりのߞ面ੵが֦େし、人
手ෆがਂࠁ化しています。そのため、ै དྷのҠ২作業体系
だけではର応しきれない状گです。こうしたഎܠから、ਫҴの
省ྗ栽培技術として直ഓがされています。

育බをしない直栽培
なら、य़とळの作業ϐー
クを分散してن֦େ
が可能です。

直栽培とスマート農機のみ合わせは、࿑ಇྗෆの課題
にରするྗڧなιリューシϣンです。種から施肥、防除まで
Ұ࿈の作業をスマート化・ޮ化することで、高い生産性をҡ
くਫ਼ີ農業により、ऩ量の安ͮجできます。また、σータに࣋
定化や品質上も期できます。

˔�直ഓ面ੵ֦େ中！

˔�作業ࢄで
規֦େ

˔�ਫҴলྗ化技ज़�スマート業で͞らにޮ化

1� य़作業の࿑ಇྗ֬อがしい方
�� 経営面ੵ֦େで育බハウスがෆしている方
3� 育බの理・ӡൖの࿑ྗをݮらしたい方
�� य़ळの作業ϐークを分散してޮ化をਤりたい方

͜んなํに
おすすΊします！

■湛水直播栽培技術の導入による労働時間の変化イメージ

農林水産省生産局「水稲直播栽培の現状について
（最新の直播栽培の現状と技術の紹介（令和４年産））」より

3月

↑
月
当
た
り
労
働
時
間

↓

4月 5月 6月 7月 8月 9月 10月

多

少

湛水直播+移植
湛水直播のみ
移植のみ

育苗・移植作業の軽減

収穫作業の分散

୷ਫは、か͖ޙの୷ਫ土壌にछ͢Δํ๏で͢ɻ
ग़ժଅਐをతͱしͨछΈのॲཧʢඃ෴࠵ժʣ͕ ඞཁで͢ɻ୷ਫ直

代かきಉ時種ػ

業用υローン

※この品のৄしい内༰は�5ページをごཡください。

無ίーςΟンάૡ͖ಉ࣌छ機
HRS�UN2A
˔代かきとಉ時に催ժを種できるため、
ਫాに機械が入る回をݮらせます。催ժ
はコーテΟングしないので、より省ྗ化が
ਤれます。

˔種ޙにローラーでに土をృることによ
り、ௗがࢹでൃ見しͮらくなりௗを防͗
ます。

5�5

（製ݩɿ*'）

T10/25/50

ίーςΟンάϚシン

名　শ ࣜ　ܕ

Ԟ　行
全　
全　高
（mm）

質量
（LH）

ϗッパ
༰量
（-）

カルパー
ग़量܁
（LH�分）

動部ۦ 能　 備　考 製ݩ

自動コーテΟングマシン :C5�0
11�0
1�10

（1�00٭）1��0
1�5 3� �

คҥ܁ࡎग़部ɿ�08�1007
ໄ装ஔɿ1008�1007

コーテΟング部ɿ�008�1007

（�ഒॏ時）�0ʙ �5LH�時
（1ഒॏ時）50ʙ 55LH�時

スイッチをԡすだけで自動的にۉҰに
コーテΟング可能。（మコーテΟング種ࢠはର応ෆ可） :/

コーテΟングマシン

,C�15� 11�0
�00
15�0

5��3 ᴷ ᴷ ୯૬1008�1007 15LH�1回当たり
ௗ防سࢭආࡎのൽບ作業も可能。
キャスター・ໄث（ハンσΟータイプ）。
,C�15�4は、ノζルスタンドセットඪ準装備です。

,%
,C�15�4

,C�300
1000
1100
1��0

���5 ᴷ ᴷ ૬�008��007ࡾ 30LH�1回当たり
ௗ防سࢭආࡎのൽບ作業も可能。
キャスター・ໄث（ハンσΟータイプ）。
ドラムの回స度を変ߋすることで、ドラム自体の֯度ௐઅがෆ要。

か͖ಉ࣌छ機
名　শ シリーζ名 適応トラクター（14） 作業෯（Dm） ϗッパ༰量 作業度（Lm�時） 製ݩ

無コーテΟング代ૡきಉ時種機 H34�6/�" ᴷ ��0ʙ ��0（ハローサイζによる） 100-（50-º�） 0ʙ 3�0 *'

˕ɹϕストʂ ʓɹ適 ˚ɹೈらかい º ೈらか͗͢Δ

❶ほ場を均平に、硬めに代かき ❷播種後の
　水管理に注意

湛水直播
成功ポイント

●代かき前に、ほ場を均平にする。（代かきで均平
にしない）

●日減水深（1日当たりの田面水の低下速度）が
10～30mmになるように、代をかく。

●代かきは、播種日の2～3日（移植の場合の+１日）
前に実施。

●播種日の前日から落水して、ほ場表面を落ち
着かせます。

※正しく水管理を
　行うことで、苗立率が
　安定します。

耕
起

入
水

代
か
き

播
種

  

初
中
期
一
発
処
理
剤

初
期
剤
ま
た
は

自
然
減
水

出
芽
は
じ
め

出
芽
揃
い 一

発
処
理
剤

4日1日 10～ 18日

  

間
断
か
ん
が
い

必
要
に
応
じ
て

入
水
（
本
葉

葉
期
）

1.5

落水

日
干
し

水 水

మίーςΟンάなどにٻΊらΕΔా໘の͞ߗ
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ా২͑ ా২͑

レーβーレϕラー

(14レϕラー

˔種作業લޙのද面ѹに
　最適です。

˔それͧれが独立して動くリ
ングにより、ほ場のԜತに
ैしてѹします。

˔".3��0�.は、直50ܘDm
と�0Dmの�ͭのローラー
からબすることができ
ます。

ケンϒリッξローラー

ޭのϙイントాס
΄બ定 ΄४උʢۉฏʣ

΄४උʢ࿙ਫରࡦʣ

փ৭地土やཻࡉ、άライ土ཻࡉ、ഓには直ాס
ද土の土ੑが、ڧ೪࣭ʙ೪࣭に類͞れる土壌の΄
がいています。
࠭壌土などのۃにഉਫ性のྑいほ場や、ؙ҉ߗ・ڎ൫ഁ
のほ場では、ѹを行ってもޙなどのഉਫର策を実施した直ࡅ
࿙ਫがえられず、肥ྉのྲྀによる肥ྉれや除ࡎのޮ果
が下し、雑がଟൃするリスクがあるため、ాס直栽培を行
うことはしいです。
Ұ方で、種ʙ入ਫまでの期間に୷ਫすると種ࢠやබがਫし
にѱく、ਫ৲からのۃれがあるため、ഉਫ性がڪするࢮރ
やかなഉਫがしいほ場でもాס直栽培をආけましょう。

直に適した΄݅とはాס
˔種時はാとಉ様のഉਫ機能がある。
˔ग़ժޙはਫҴ׳行栽培ಉ様の୷ਫ機能がある。

直栽培ほ場のഉਫ機能から୷ਫ機能へりସえが༰易にできాס
るかは、ਫాのج൫条件、すなわち࣪ాであるか、ాסであるかにより
ます。࣪ ాにはਫా下に縦ਁಁのい土（ਫాの底）があります。
そのようなほ場には҉ڎが整備され、҉ڎのਫこうにより୷ਫとഉਫ
をりସえることができ、ాס直栽培に適しています。

ほ場のۉฏ化は、බ立ち、ਫ理、雑ର策にとってॏ要です。
ほ場のいՕ所はਫਂがਂくなりබ立ちが下し、高す͗ると
土が࿐ग़し除ࡎのޮ果が得られません。高ࠩは10Dm以
内にします。（スΨノ農機のレーβーレϕラーであれ高ࠩ
��5Dm以内可能。）ほ場のେきさにかかわらず必要なۉฏ度は
変わらないので、େنなほ場ではよりਫ਼ີな作業が必要で
す。代かきをしないాס直ではレーβーۉฏ機によりほ場の
。ฏ化を行いますۉ

行の代かきਫాでは、ਫを入れて֧፩するので、ほ場全体で׳
直では入ਫしなాס、果が期できますがޮࢭҰな࿙ਫ防ۉ
いため、ほ場の֤点で条件が異なり、೦入りなର策が必要で
す。ാ状態でਁಁを੍するには、ほ場を適度なਫ分状態で౿
ѹし土壌をకめる必要があります。

૬する΄のػ能を͏まく
りସ͑る͜とがॏཁなポイント！

ਫҴলྗഓ技ज़

ฏۉ ѹ
直栽培では、ほ場のۉฏ化がಛにେです。高ਫ਼度なۉฏ作業を行う
には、ハーϑクローラのエコトラσルタやクローラトラクターとレーβー作
業機のみ合わせが最適です。

種લのѹޮ果 ʜ 種চをݻく成ˠ種ਂさの安定
種ޙのѹޮ果 ʜほ場の࿙ਫ防ࢭˠ除ޮࡎ果の安定

種ࢠへのਫ分څڙˠग़ժ揃いの安定
※ほ場の土性や条件によって異なる場合があります。

�直ではా面の高の෯はాס
��5Dm以内が理。ా面のۉฏਫ਼
度がいと種ਂの高ࠩもがり
ます。ా面がいՕ所では߱Ӎޙ
に ਫ時間がくなり、種ࢠは酸ܽ
によりൃժ障が૿Ճします。

˔高マップを見ながら、ӡ土方
。が໌֬にわかります

レーザー受光器 レーザー発光機

作土層均一

表層均平仕上げ

Ϩʔβʔ
Ϩϕϥʔͷ
அ໘ਤۀ࡞

L30A3AL/4AL NEW A24ACG
A30ACQ

AMR450-M
AMR620-M

（製ݩɿ4/）

（製ݩɿ*-(*）

（製ݩɿ4/）

（製ݩɿ4/）

"��"C(

˔代かき΄とాס直΄のҧい

代かき土壌は୯ཻߏ
で、ਫを通しにくい

ാ状態ではਫみち
である空ܺがଟい

ѹॖして
ਫみちをݮらす

ʻ代かき΄ʼ ʻాס直΄ʼ

˙΄管理
作土をਂくߞして、作物さ等をঅきࠐんで分解をଅすとともに、
ࠜҬを֦େします。බ立ち・生育・除ࡎのޮ果安定のために、
。ฏ作業を実施しましょうۉ
種から入ਫまでは「ാ」とಉ様に適度なਫ分状態をҡ࣋する必
要があります。

ࡦରࡶ˙
ૣくൃ生した雑ほどେきく生育しେきなඃをটきますので、
ాס、期の防除がॏ要です。雑ଟൃが༧される場合はాס
期に�回、ਫ入れޙに1回のトータル3回の体系ॲ理をجຊとしま
す。初めてాס直に取りΉ場合や、લ作がෆ໌なほ場に初め
てాס直を導入する場合も3回体系としてください。

˙肥ഓ管理
ج期間においてాסからग़ժ時までのޙ直栽培では、種ాס
肥施用のޮ性素肥ྉや初期༹ग़ܕඃ෴素の素がൈけ、
ྲྀしやすくなります。ޙ期༹ग़ܕඃ෴素を含Ή肥ޮௐઅܕ
素肥ྉをみ合わせたج肥Ұൃ施肥体系が༗ޮです。

˙පରࡦ
いもちපやރප防除の༗ޮ成分や、イωミζκウムシやツトムシ
のࡴ成分を含༗する種ࢠॲ理ࡎをృຣすることで、ຊాでの初
期の防除作業をݮらすことが可能です。

˙ਫ管理
ਫ入れは、ほ場全体でے状にग़ժする1�5༿લޙとします。最初
のਫ入れはઙਫとします。ઙਫ理は、すべてのබのઌがਫ面か
らग़るまでってから、�ʙ 3に1回ఔ度څਫするようにし、බ
が৳びてきたら、୷ਫ理にしていきます。

い
いߴ

࣪ా
底ありਫా

ాס
底なしਫా

ैདྷは代かきにより、どちらも
作土でࢭਫ可能

ਫこうでڎ҉
ਫࢭ

ѹにより
දۙくに
ਫを形成ࢭ

土ͮ͘Γ・ࢪං
名　শ ࣜ　ܕ 適応トラクター

（14）
散布෯
（m）

作業度
（Lm�時） 製ݩ

(14
ナビキャスタ

.(C1�0�8/
#-C �0ʙ1�0 ཻ状ɿ1�・1�・��

　࠭状ɿ�・10 ̐ʙ10 4.

ブロード
キャスタ

"9*4�0�.8
1��1 �0ʙ113 （ඪ準時�上下ݶ）

1�ʙ�� � 1�ʙ�� 5ʙ1� ,6H/

マχア
スプレッダー

%".�35�4/ 自ࣜ 3ʙ15 3ʙ� 59
%H30�1 35ʙ�0 3�5ʙ��0 5"

छচ্͛・ѹʢछલ ʣ・छޙ�
名　শ ࣜ　ܕ 適応トラクター

（14）
作業෯
（mm）

作業度
（Lm�時） 製ݩ

パϫーハロー 5%3".�0141�1 �0ʙ1�0 �000 ̐ʙ� ミノス
1H:30001�1 �0ʙ1�0 3000 ̐ʙ� ,6H/

ケンブリッξ
ローラー

"��"C( �5ʙ ��00 10 4/
".3��0�.1 110ʙ ��00 5ʙ10 *-(-

グレンドリル C,�500 55ʙ ��00 �ʙ1� 56.E
13E.*"�50 �0ʙ �500 �ʙ1� ,6H/

ฏۉ
名　শ ࣜ　ܕ 適応トラクター

（14）
作業෯
（mm）

作業度
（Lm�時） 製ݩ

レーβーレϕラー
（(14レϕラー） -30"3"- �5ʙ�5 3000 ʙ� 4/

代かきハロー 59'�15 3�ʙ�0 �050 1�0ʙ5�0 ,E

ഉਫ対ࡦ
名　শ ࣜ　ܕ 適応トラクター

（14）
作業ਂ
（mm）

適応ܣ高さ
（mm）

作業度
（Lm�時） 製ݩ

ృ機ܣ 3.�5�'5��4"4, �5ʙ51 ー �00ʙ300 0��ʙ1 ,E
۷機ߔ %�5##(1 30ʙ100 �50 ー ̐ʙ̒ 4/

心土ഁىߞ・ࡅ
名　শ ࣜ　ܕ 適応トラクター

（14）
作業ਂさ
（Dm）

作業度
（Lm�時） 製ݩ

サブιイラー 450�E(1 �0ʙ�0 30ʙ50 �ʙ�
4/ઙߞリバーシブルプラウ 31�5""C1� �0ʙ�0 1�ʙ1� �ʙ�

スタブルカルチ C3110E421 �0ʙ1�0 10ʙ35 5ʙ�
σΟスクテΟラー %5.1�4C�1 �5ʙ�0 15 �ʙ1� ミノス
アクテΟブロータリー "CE��53- �0ʙ�0 10ʙ15 1�5ʙ5�5 "1

আࢄࡎ・আ
名　শ ࣜ　ܕ 適応トラクター

（14） 散布෯（m） 薬ӷタンク（-） 製ݩ

用理機
ハイクリブーム

#4"��51CE(�
3���3� ー ���ʙ15�� �00 .�

マウントスプレーヤ #4.150�43�:/ 1�0ʙ ��5ʙ1��1 1500 3E

機ాס

名　শ ࣜ　ܕ
シリーζ名 適応ຊ機 種条

（条）

種ࢠ・肥ྉの操りग़し
製ݩ種条間

（mm）
༗ޮ作業෯
（m）

高൚用
種機

/51
シリーζ

�条ɿ�014以上
（カテΰリᶗ・ᶘ）・
�条ɿ�014以上
（カテΰリᶘ）

�ʙ � 300
（定ݻ） ��� ʙ ��5 56

クリーン
シーダ

"H5�5%6
シリーζ

1�14以上の
トラクター用
ロータリー

�ʙ � �50ʙ 1�� ʙ ���

56
39(
シリーζ

1514以上の
トラクター用
ロータリー

�ʙ 1� 1�0 ʙ 1�� ʙ 3�0

ෆߔ7ىߞ
直機

"%
シリーζ

�5ʙ11514の
トラクター 10ʙ 1� �00 1�� ʙ ��� 42

ܕࡌ
シーダ

6'(
シリーζ

�014以上の
トラクター �ʙ 1� 1�0 ʙ

300 �ʙ ���
."スリップローラー

シーダー 43��04H1� �5ʙ13514の
トラクター �ʙ 1� 150 ���

に୷ਫ͢Δํ๏で͢ɻޙؒظは、ാঢ়ଶでछし、Ұ定ాס
य़のか͖͕ෆཁͱなΔͨΊলྗԽ͕ਤΕΔҰํで、࿙ਫ͕ͱなΔ΄ではෆ͖で͢ɻాס直

ʻ(14レϕラーのメリットʼ
�̍高マップでޮ的なӡ土ができます。
��ൃޫ機のҠ動や設ஔの手間がෆ要です。
3�ਫՕ所をۉࣼฏし、ද面ਫのཷまらないほ場をͭくれます。
��レーβーޫのࠞઢから解์されます。

高い所˓からい所੨˓にダイレクトにӡ土が可能！

ʪాס直ഓのキϗンʫ

����

�������	��

��� ����

�種

乾直
⼀発

種⼦紛⾐

＜管理イメージ＞

均平

初中期⼀発処理選択性茎葉処理
⼟壌処理/

⾮選択性茎葉処理

ʻ管理イメージʼ

作土 作土作土
心土 ഉਫ心土ڎ҉

ਫࢭ ਫࢭ

ਫࢭ
直ాס

࣪ా
底ありਫా

ాס
底なしਫా

除ࡎがޮかない
雑ൟໜ

イωが酸ܽ
බ立ちෆྑ

˝

˝
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グ
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ド
リ
ル
播
種
体
系

耕
起
同
時
播
種
体
系

Ｖ
溝
播
種
体
系

ా২͑ ా২͑

不ߔ7ىߞ直ػάレンυリル スリップローラーシーダー スライυロールࣜࢪ肥種ػʢクリーンシーダʣ
NTPシリーζ
˔最େ�Lm�時の高作業で、省ྗ化にݙߩ
します。
˔ਫҴాס直でܽ株のগない高ਫ਼度な点
を実ݱしました。

ʢクリーンシーダʣػ൚用種ߴ

直のओなํࣜాס

AD�105 NEW

AD�126 NEW

˔作ߔ部のઌがӶརでりࠐみがよ
く、ਂ さがۉҰな種ߔを作ߔするた
め、倒෬、ௗ
がগないです。

˔ 種 ・ࢠ 肥 ྉ
は7ߔに種
ϗースで案内
し、ࠞ 合された
ものをまいて
いきます。

ਫҴాס直ഓで経営ֵ新！　
ʣྫ	ܥ直作業ผ種体ాס

ਫҴলྗഓ技ज़

CK2500,HW-P
CK2500,R-P

PREMIA250
PREMIA300

SR240SH12,PLT-4LZ

˔ഴ�Ҵの高ਫ਼度・高ޮ種を実ݱ。
˔高作業でも、ਖ਼֬な株間・ਂで種
が可能です。

˔作業度ā̒ ʙ 1�Lm�I

˔େ༰量ϗッパーを装備（�50ɿ3�0-、300ɿ
��0-）。種ࢠのิ充回をݮらすことができます。

˔�50は全෯ �500mm、機体ॏ量 �10LHとコ
ンパクト。�014クラスのൺֱ的അྗなトラク
ターでも作業が可
能です。

動により、ѹローラーへの土のணがۦ੍ڧ˔
গなく、種ਂ度が安定。種がѹされる
ため除ޮࡎ果の上も期されます。

˔େن経営へର応のため、ѹローラーの回
సを変ߋ。最େ�Lm�Iの高作業が可能
になりました（条件
による）。回సは
ほ場条件に合わせ
てඪ準で�ஈ֊に
変可能です。

心土ഁࡅ 種চ্͛土づくり 種લѹىߞ 種ۉฏ 種ޙѹࢪ肥 除ࢄࡎ・防除࿙ਫ・ഉਫରࡦ

（製ݩɿ56.E） （製ݩɿ,6H/） （製ݩɿ42）

動画は
こちら

RXGシリーζ
しながら「施肥・種」がಉ時に行える、େ「うんߞ̝」
。けのスライドロールࣜ施肥種機です農家ن

˔େܘステンレスダブルσΟスクを使用し、Ҵ株・ഴわ
らの絡みやҾきずりなどを解ফします。
˔用్に合わせて、୯独ѹタイプと全面ѹタイプ、ं
センサータイプからおબ
びいただけます。

（製ݩɿ56）

動画は
こちら

（製ݩɿ56）

˔(14
��ナビキャスλ

˔(14ナビキャスλ

˔ϒローυキャスλ

˔リόーシϒル
��プラ

˔ケンϒリッξ
��ローラー

˔マント
��スプレーヤ

˔スλϒルカルν

˔代かきϋロー

˔パワーϋロー ˔άレンυリル

˔クリーンシーダ

˔クリーンシーダ ˔スリップローラー
��シーダー

˔不ߔ7ىߞ直ػ

˔ܕࡌシーダー

˔ケンϒリッξローラー

ػృܣ˔
˔用管理ػ

˔υローン

ػ۷ߔ˔

˔レーβー
��レϕラー
��ʢ(14レϕラーʣ

˔σΟスクテΟラー

˔ϒローυ
��キャスλ

˔マニア
��スプレッダー

˔サϒιイラー

（製ݩɿ4/）

（製ݩɿ4.）

（製ݩɿ4.）

（製ݩɿ4/）

（製ݩɿ4/）

（製ݩɿ3E）

（製ݩɿ*-(*）

（製ݩɿ4/）

（製ݩɿ,E）

（製ݩɿミノス） （製ݩɿミノス）

（製ݩɿ56）

（製ݩɿ."）

（製ݩɿ42）

（製ݩɿ4/）

（製ݩɿ,6H/）

（製ݩɿ,6H/）

（製ݩɿ56）

（製ݩɿ."）

（製ݩɿ*-(*）

（製ݩɿ,E）

（製ݩɿ.�）

（製ݩɿ4/）

（製ݩɿ4/）

（製ݩɿミノス）

（製ݩɿ,6H/）

（製ݩɿ,6H/）

（製ݩɿ59）

（製ݩɿ5"）

（製ݩɿ."）

種
スマート農機とみ合わせることで、ޮ 的かͭ高ਫ਼度な種作業が期できます。

ओ要諸ݩは�5ページをごཡください

˔アクテΟϒ
��ローλリー

άレンυリル種体ܥɿാ作用େܕ機械とスマート農機のར用により省ྗ、
コスト生産が可能。ഴ・େ౾などとのྠ作体系
に適しています。

するこݮ種・施肥をಉ時に実施して省ྗ化できます。また、ഴ、େ౾、そ等の種に൚用ར用できるため、機械導入コストを・ىߞɿܥಉ時種体ىߞ
とが可能。さらに、ほ場がסきにくいҬや、Ӎがଟい条件下でもఱީに合わせて適期種が可能な機種もあります。

。ฏをすることで、य़作業の分散ができますۉ・ѹىߞɿ　　農ؓ期の൩ळからૣय़に代かき、またはܥ種体ߔ7
代かきをすることで、࿙ਫや雑ൟໜのリスクがগなくなります。

（製ݩɿ"1）
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˔電動バッテリ様です。
˔৽設計のધ底形状で、安定性＆ટ回性がアップしました。
˔コントローラ操作により、薬ࡎの散布量を無ஈ֊にௐ整が可能です。
˔େܕラダーの採用により、ટ回性能が上しました。
˔ܰ量、コンパクトな機体設計で࣋ちӡびもラクラクです。

「̝ちょいり」に必要な機能のみを装備しています。
˔ܰ量かͭコンパクト設計、スリムなं体でターンもラクラクです。
˔行エンジンと除エンジンのツインエンジン方ࣜを採用しています。

ラジコン操作で除ࡎ散布を省ྗ化！
EB-500ʢFϘートʣ

ਫా除

りߔ
ちょっとだけれる
「า行ܕ除機ʴ
ちょいり」を৽提案！

JJ�1

ࣜ　ܕ ++�1�.4�530 ++�1�.4�533 ++�1�.4��30 ++�1�.4��33 ++�1�.4��30 ++�1�.4��33
ػ
ମ
ੇ
๏

全　 （mm） �530
全　෯ （mm） 1��0 15�0 �0�0 ��50 ���0 ��10
全　高 （mm） 11�0

機体質量 （LH） �� ���5 �1 �� �� ��
作業条 （条） 5 � �
適応条※1 （条） � � �
適応条間 （Dm） 30 33 30 33 30 33
作業度（લਐ）※� （m�ඵ） 0��
作業能※�� （B�時） �1 �3 �5 �� 33 35
※1ɿ適応条はా২機の条をࣔします。
※�ɿલਐの度・能であり、ޙਐはできません。
製ݩɿ0C

用ܕਫా除ػ
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ཧۀ࡞

ࣜ　ܕ .+�5（E） .+��（E） .+35（E） .+3�（E）
ػ
ମ
ੇ
๏

全　 （mm） 13�0 13�0
全　෯ （mm） 5�0 �30
全　高 （mm） ��0 ��0

機体質量 （LH） 15�5 15�� 1��� 1��1
作業条 （条） � 3
適応২෯ （mm） ��0ʙ 300 300 ʙ 330 ��0 ʙ 300 300 ʙ 330
ローター෯ （mm） 1�� 1�0 1�� 1�0
能　 （B�時） 1� 1� �0

5条用アタッチメント ʵ
"55��
"55�5
"55��

�条用アタッチメント ʵ

"5��5�
"5����
"5��55
"5����

※（E）は.（メイキ）・;（θノア）が入ります。
製ݩɿ0C

初期育成をԢにするl中ߞ・除zは、
Ҵ作初期の必ਢ作業！

MJ25,(E)・MJ26,(E)ʢ�༻ʣ
MJ35,(E)・MJ36,(E)ʢ�༻ʣ

ࣜ　ܕ E#�500�
ػ
ମ
ੇ
๏

全　 （mm） 1�00
全　෯ （mm） �30
全　高 （mm） �50

機体質量 （LH） 1��5
作業度 （Lm�時） 1�ʙ 1�
薬ӷタンク༰量 （-） 5
使用薬ࡎ ϑロアブルࡎ専用
。定ൢചですݶ※
製ݩɿ5"

˔ローターの回సにより、ѱ性のΨスをൈき、酸素をڅڙすることで、බの分けͭを
ଅਐして༗ޮܪをૣ期֬อします。またԹが高まり、開ுܕのҴが育ちます。

˔施肥ޮ果を高めます。
˔専用アタッチメントで5条・�条にもର応可能です（.+�3条）。
※330mmの২෯にର応するにはผ్、部品が必要です。

、しのޮՌを্͛ׯりで、中ߔ��˔
またऩ֭作業の能をߴΊましΐ͏。

˙中ׯしのॏ要性
ਫాはほ場にਫをுるため、空ؾ中からの酸素がः断されてい
ます。
ਫా土壌のද面は「ද面酸化」、その下はڅڙされる酸素がগ
ない「ؐݩ」というが形成されます。ۃなؐݩ状態（酸素
ෆ）は、ེ 化ਫ素やメタンΨスがൃ生し、Ҵのࠜに障を༩え
ます。
生育్中にਫをൈく中ׯしや間断かんがいは、土壌に酸素をૹ
りࠐみ、ࠜ を活性化（ࠜுりをよく）することができます。

˙ऩ֭作業の能を上͛るߔり
ಁ、りをすると、ऩ֭期にやかにਫがམちߔ ਫ性がよくなる
ため、能のよいऩ֭作業にはܽかせない作業です。

還
元
の
度
合

表面酸化層

還元層（作土層）

耕　盤

田面水

ਫా土壌のද面から5mm
ఔ度まで。
ਫ中に༹けࠐんでいる酸素
やਫ中のྨからൃ生する
酸素が最ද面の土壌とࠞ
͟って形成される。

ද面酸化の下約150mm
の土。ؐݩの度合いが
くても、がىこりや
すく、度合いが高いとメタ
ンが生成される。

��①ా২͑ޙはৗにਂਫ管理をしてくだ͞い

ా২えޙのਂਫ理時は、常に�ʙ 1�Dmとなるように理
してください。ਫਂがઙいとද面の֧፩による除ޮ果を得
ることができません。また、土壌ද面がߗくకまるため、ൈいた
り、ු かせたりした雑がൃժ・活ணするڪれがあります。

��②ද土はやΘらかくトロトロしている͜とがॏཁです

˔土中でඍ生物が活ൃに動き、ਫがるため、ޫ をः断するޮ果があります。
˔除時、トロトロのද土の動きによって、雑にスムーζにද土を෴いඃせるこ
とができるようになります。

��③除のλイミンά

ヒエ、こな͗などはਫాに入ਫޙ、約1ि間でൃժし、生しますが、බの活ணલに
除作業を行うとබがൈけてしまうڪれがあります。したがって、බの活ண状ؾ）گ
ީで異なる）をѲした上で、活ணޙす͙に行うことが理的です。安はҬに
よって異なりますが、こな͗などが�༿になるࠒに行うことがجຊです。
˔1回の作業はಛにゆっくりとஸೡに。
˔生育期間中の除は10おきに3回行うのがجຊです。
（ただし、ถ͵かをまく場合は、�回の除でもޮ果的な場合があります（࣎լݝでのҰྫ））。
※上هはあくまでも安です。除のタイミングは、必ずా২えޙのؾԹ、බの状態、බの活ண状گ、雑のൃ生
状گをよく見ながら行ってください。

7～17cm

˙ਫా除機とはŋŋŋ
ڧ無農薬栽培や༗機栽培でେきな作業ෛ担を・ݮ˔
いられてきた除作業の࿑ಇෛ担をେ෯に省ྗ化
し、薬ࡎ費用のݮをਤる技術としてされてい
るのが、ਫా除機です。
˔ਫా除機による除作業は、ߞうん時から
作業としての準備が始まります。ਫా除作業は、
雑が生してからでなく、雑が生するલに使
用して初めてその੍ޮ果を得ることができます。

˙除成ޭへの3ͭのポイント
�ᶃਂਫཧ
�ᶄトロトロのܗ
�ᶅআλイϛンά

この3ͭのポイントを౿まえ、ޮ 果的な除を行ってく
ださい。

.+3�（E）（3条用）

動画は
こちら

除・ߔり

า行ܕਫా除ػ ਫా除ࢄࡎ作業ػ

除

動画は
こちら

りߔ

79 80

YANMAR MECHANIZED SYSTEM CATALOGYANMAR MECHANIZED SYSTEM CATALOG



土
づ
く
り

あ
ぜ
塗
り

田
植
え

リ
モ
ー
ト
セ
ン
シ
ン
グ

代
か
き

播
種
・
育
苗

管
理
作
業

収
穫
・
籾
搬
送

乾
燥
・
調
製

転
作
関
係

ཧۀ࡞ ཧۀ࡞

˔ハンドルがれるため、ほ場内で
ったままટ回が可能。作業ޮ
が格ஈにアップします。

˔作業中のり߱りや、า行Ҡ動
での機械の࣋ち上͛がෆ要で
す。

り作業をすることでམਫがߔ˔
く、දのסきがよくなり、コ
ンバインのऩ֭作業がラクにな
ります。また中ׯしで無ޮ分
けͭをえ、ొ ख़がよくなり、品
質・ऩ量を高めます。

˔防ৼハンドルを採用し、ർ࿑を
上しシートの防ਫ性も。ݮܰ
ました。

様ࣜܕ /5H��（̚）�+4 NEW

（ඪ準ܕ）
/5H��（̚）�+, NEW

（࣪ా用）
ػ
ମ
ੇ
๏

全　 （mm） 13�0 13�5
全　෯ （mm） 5�0
全　高 （mm） ��5

機体質量 （LH） �3�� �3��
ंྠ経 （mm） �00
ंྠ回స （Spm） 30
෯　ߔ （mm） �10 ��0
さਂߔ （mm） 110 1�0
作業度 （m�分） 0��
能　 （B�時） �0
。൘がセットされた࣪ా用からおબびいただけますߔܕ,+、とܕ൘がセットされたඪ準ߔܕ4+※
※（E）は.（メイキ）・;（θノア）・.4（ؙࢁ）が入ります。
※�0�5年Ϟσルチェンジ༧定です。
製ݩɿ0C

˔ഉΨス自ओ੍نର応のエンジン
をࡌしています。

˔リアエンジンࡌで、エンジンの
ഉؾΨスのषいをؾにせずշ適
に作業ができます。

˔エンジンは、ഉΨス自ओ੍نର
応です。

により、作業ߏਖ਼スプリング機ڲ˔
時の直ਐ性がキープできます。

動画は
こちら

MKS4320FRʢ༻ߔϥイμーʣ

MKS2620ʢาܕߦʣ

˔ハンドル操が可能なϑロントエンジン方ࣜを採用。キャスター֯を設
けることで操性を٘ਜ਼にすることなく、༏れた直ਐ性をൃشします。

ߔをಀがすことで行性が高く、きれいな߅て͛ۂをޙ൘はߔ˔
を上͛ます。また、࣪ ాにもର応します。

˔ܰ量でٱ性の高い৽ܕミッシϣンをࡌしています。
˔エンジン回సを上͛てもがくなりす͗ず、ラクに作業ができます。

ࣜ　ܕ .,4�3�0'3
ػ
ମ
ੇ
๏

全　 （mm） 13�5
全　෯ （mm） 510
全　高 （mm） 1010

機体質量（ס૩） （LH） �5��
ഉؾ量 （Dm3） ����
ܘྠं （mm） �1�
ඪ準ߔ෯ （mm） 150ʙ 1�0
ඪ準ߔਂさ （mm） 100ʙ 1�0

製ݩɿ3E

ࣜ　ܕ .,4���0
ػ
ମ
ੇ
๏

全　 （mm） 1��0
全　෯ （mm） ��0
全　高 （mm） �00

機体質量（ס૩） （LH） 13��
ഉؾ量 （m-） �5��
ܘྠं （mm） �00（ラグ�ຕ）
ඪ準ߔ෯ （mm） 150ʙ ��0
ඪ準ߔਂさ （mm） 1�0

製ݩɿ3E

操機ߏࡌで変形ほ場にର応！

ࣜ　ܕ .,'�"��0+4 .,'�"��0+,
ػ
ମ
ੇ
๏

全　 （mm） 1�10 1�35
全　෯ （mm） 510
全　高 （mm） 10�0

機体質量（ס૩） （LH） ���� ����
ഉؾ量 （m-） ��
ܘ֎ྠं （mm） �00

製ݩɿ.�

+ ークレジット制とは

+ークレジット׆用のメリット

ϠンϚーのڥෛՙࢧݮԉαーϏス
+ークレジットにΑるਫҴの中ׯ期ؒԆで、新たなऩ入がಘられます。

)1は
こちら

̟ʵクレジット੍度とは、ೋ酸化素（C0�）などのԹ室ޮ果Ψス
のഉग़ݮやٵऩ量を、「クレジット」として国が認証する੍度で
す。̟ʵクレジットにおけるԹ室ޮ果Ψスのഉग़ݮには、さま͟
まな方法がありますが、「ਫҴ栽培における中ׯし※1期間のԆ
」が、৽たにՃされました。
※1�中ׯしɿਫҴの栽培期間中、ग़ึલにҰ度ਫాのਫをൈいてా面をסかすことで、աな分͛ͭ
。する作業ޚし、成を੍ࢭを防（分かれࢬۙからのݩࠜ）

ऩ入が得られることにՃえ、品のブランドྗ
上にも活用が可能。কདྷ的にはクレジット
Ձの上ঢや認証の種ྨの૿Ճでߋなるऩ
入が見ࠐめます。

ऩ入の֫ಘ
毎年申請することで、ܧଓ的なऩ
入を得ることが可能です。

ϒランυྗ্
ւ֎の認証機ؔは国ࡍ的に知名
度が高く、ಛにւ֎に༌ग़するࡍ
の13でも活用が可能です。

˙ਫాにおけるԹ室ޮ果Ψス
ਫాからは、土壌に含まれる༗機物や肥ྉとして༩えられた༗機物からメタ
ン（CH�）※�がൃ生します。ਫాからのメタンഉग़をݮらすには、མਫ期間
をくすることがॏ要で、ਫҴ栽培において行われる中ׯし期間を�間Ԇ
することにより、メタンഉग़量を3ׂݮすることが֬認されています。
※��メタンɿC0�の�5ഒのԹ室ޮ果をもͭԹ室ޮ果Ψス。

˙メタンのഉग़量ݮによるऩ入
中ׯし期間のԆによりԹ室ޮ果Ψスであるメタンのഉग़量をݮらし、そ
のԹஆ化ର策の成果をا業にചることで、ਫҴ生産ऀのօさまはڥෛ
ՙݮによる৽たなऩ入を得ることができます。

˙手ଓきのྲྀれ
ヤンマーが、株ࣜ会ࣾϑェイΨーと࿈ܞ
して申請業を行います。生産ऀのօ
さまは、࣍の①②③④を行っていただく
ことで、ऩ入を得ることができます。
※株ࣜ会ࣾϑェイΨーɿ農業ऀけ素施策のऩ
ӹ化とカーϘンクレジットのྲྀ通サポートا業

CH4
CH4

CH4
CH4

¥

¥ ¥

生産者の皆さま

❶ 過去の中干し期間の記録を確認する

❹ 写真や記録をフェイガーに送る

❷ 田植え前に水位センサーなどで測定
　　　- 代表ほ場1筆で日減水深を測定する

❸ 中干し期間を延長し、記録・撮影
　　　- 品種あたり代表ほ場1筆で写真撮影

株式会社フェイガー※

❶ Ｊ－クレジット申請

❹ 企業に販売

❺ ボーナス金額を生産者さまに還元

❷ 認証取得

❸ クレジット収益を生産者さまに還元

▶

生産者さまの
リスクなし!

ਫాの中ׯし

中ׯし期間をԆ

01 適正価格で買い取り 02 適正価格で買い取り

03 取組みをサポート 04 手間を軽減

01

適正価格で買い取り
02

安心な取組み

03

取組みをサポート
04

手間を軽減

クレジットの品質を高めて
高価格買取を目指す

作期中のキャンセルが可能
+初期費用ゼロ

RISK

生産者さまのご不明な点を
しっかりとサポート

申請作業の負担を軽減

の強み

×
YANMAR

FAEGER

NEW /5H��

動画は
こちら

MKF-A440JS/JKʢా໘ϥイμー".;ʣ
のハンドル操リアエンジンϞσル！！
ってラクラクా面ライダー ".;！

用ࣜਫాߔػ

NTH�2ʢのΔͨん&70�ʣ
ハンドルがれる用ߔ機。

ਫా用ߔܕػ

ػߔ

りߔ
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ཧۀ࡞ ཧۀ࡞

ヤンマー用管理ػ

トラクλー用ϒームスプレーヤ

アタッチメントの交換で、ਫ ・ాാ作の
さま͟まな作業をこなす！

ࣜ　ܕ H71�1 H7�31"� H7�31C"�
様　 %H158#�.- 4H158#�(7

ػ
ମ
ੇ
๏

全　（※1） （mm） 3�00� ��00
全　෯ （mm） 1�00� �1�5
全　高 （mm） 1�50� �535
最上高 （mm） ��0� �10

機体質量（ॏ量） （LH） 10�0� 13�5 15�5
Τ
ン
δ
ン

૯ഉؾ量 （-ʨDDʩ） 1�00�ʨ100�ʩ 1�1�3�\11�3^
最େग़ྗ�回స度 （L8ʨ14ʩ�Spm） 1��5ʨ1�ʩ��500 1���ʨ�3ʩ���00


ߦ
෦

ं　ྠ （mm） П��0 П��0
作業
度

લਐ （Lm�時） 1�0 ʙ 13�0 0 ʙ 1���
ਐޙ （Lm�時） 1�� ʙ 1��1 0 ʙ ���


আ
෦

散布෯ （m） 10�� 10�5 ʙ 1��5
薬ӷタンク༰量 （-） 500 �00
ノζル上高 （mm） 350ʙ 1350 530 ʙ 1�00

※1ɿ防除装ஔきのࣈです。

HVシリーζ

Ҵŋഴ・େ౾・ാ作まで、෯い作物の防除・理作業に最適！

ࣜ　ܕ 機体ੇ法（mm）
（全º全෯º全高）

薬ӷタンク༰量
（-） ブーム 適応トラクター

（14）

#4.105�43�:/ 1�00º��00º�500 1050 3ஈスライド
ยブーム 100ʙ

#4.150�43�:/ 1�00º��00º3000 1500 3ஈスライド
ブーム 1�0ʙ

製ݩɿ3E

ࣜ　ܕ 機体ੇ法（mm）
（全º全෯º全高）

薬ӷタンク༰量
（-） ブーム 適応トラクター

（機体質量）
#4.10�04-5�,�1 ��50º�3�5º�1�0 1000（最େ1155）

3ஈスライド
ยブーム

3�00LH以上
#4.1��04-5�,�1 ��50º�3�5º�355 1�00（最େ1335） �000LH以上
#4.1��04-5�,�1 ��50º�3�5º��30 1�00（最େ1�30） ��00LH以上

製ݩɿ.�

˔ブームの༳れをえる機ߏやӡస੮から࠲ったまま操作ができるઌਐ
機ߏを装備しています。

˔�分ׂにより、ブームの৳ॖによるໄѹྗの変化を、ۉҰにして
散布します。

BSM70�KシリーζBSMシリーζ

#4.1��04-5�,�1

˔๛なアタッチメントにより、ਫాの防除からാ作の防除・施肥・中ߞ・
培土まで෯くこなし、能のよい作業が行えます。

˔H45無ஈ変をࡌ。作業に最適な度બが可能です。しかも、ं
と࿈動して自動的に散布量を੍ޚするため、高ਫ਼度・高能に防除
作業することができます（H7�31"）。

˔作業に合わせて'84（લྠ操）・�84（�ྠ操）・384（ྠޙ操）
がબべます。

˔自動ਫฏ੍ޚにより、ほ場条件に合わせた高ਫ਼度な作業が行えます。

˔৽ܕのେ༰量カセットタンクは、σβインを見直し、ܰ さとڧ度を݉Ͷ備
えた৽素材を採用。ӷࡎ散布は3�-、ཻ 散布は30LHをඪ準装備しࡎ
ています。

˔エンジンग़ྗがよりパϫϑルになりました。೩ྉタンクも5�0-から5��-に
େܕ化し、��-散布�回の࿈ଓϑライトを実ݱしました（ほ場条件による）。

େ༰量散布とターンアシスト機能で
「空からの農業」がさらにਐ化。

ʪ:'���"9༻ࢄஔʫ
ӷࢄࡎஔ

ൢചࣜܕ名 -43�C
カセットタンク༰量※1 （-） 1�º �̎��1�º̎
ుग़方法 Ϊヤ方ࣜポンプ

ుग़量
（-�分） サイドノζル1�3 ʙ ��0

（度࿈動方ࣜ）

（-�分） センターノζル0��5 ʙ 1�0
（度࿈動方ࣜ）

ノζル間ִ （mm） 1�3�
装ஔॏ量 （LH） （૩ॏ量ס）��3
※1ɿ1�-様ӷࡎタンクがݸ�ଐします。

ஔࢄࡎཻ
ൢചࣜܕ名 (430�

ϗッパ༰量※1 （LH） 15º����10º�

ుग़方法 スϐンナー方ࣜ
（直300ܘmm）

ుग़量 （LH�分） ��5
インペラ回స （Spm） ��0
装ஔॏ量 （LH） ���
※1ɿ15LH様ཻࡎタンクがݸ�ଐします。

ʪ産業༻無人ヘリίプλー�:'���"95"ʫ
ൢചࣜܕ名 :'3�0"95"

ੑ

薬ࡌੵࡎ量 （LH） ��まで
実用距離（ൣࢹғ） （m） 150まで

Τ
ン
δ
ン

種　ྨ �サイクル・ਫฏରؾ�
ഉؾ量 （-ʨDDʩ） 0�3�ʨ3�0ʩ
最高ग़ྗ （L8） �0��
始動方ࣜ セルスタータࣜ
೩　ྉ レΪュラーΨιリン

֎
؍
ੇ
๏

メインロータ直ܘ （mm） 3115
テールロータ直ܘ （mm） 550
全�ロータ含Ή全 （mm） 3��5
全　෯ （mm） ��0
全　高 （mm） 10��
取ѻॏ量※1 �1

※1ɿ取ѻॏ量とは、オイル・೩ྉຬタンクの機体に散布装ஔຊ体（散布タンク含まず）を取けた状態でのॏ量です。

スイッν0/�0''だけの簡୯操作
ैདྷの「オートクルーζ機能」にՃえて
「ターンアシスト機能」をࡌ。
散布スイッチの0/�0''だけで散布෯や
度のҡ࣋を行い、ޮ がよく、安全な散
布作業をアシストします。

作業をΑり安全に
安全にྀしながらҰ定の散布間ִをอ
ͭことは、ख़࿅した飛行経ݧをͭ࣋オペ
レータにとってもେきなෛ担となる作業。
ターンアシスト機能を用いることで、十分
にपғを֬認しながら、ޮ よく操作する
ことが可能です。

ඈيߦのൺֱ

λーンアシストػ能なし λーンアシストػ能あり

λʔϯࠨ

ӈλʔϯ

0''

スイッνࢄ

෯ௐトリムࢄ

YF390AX,TA

「λーンアシストػ能」を新ࡌ

#4.105�

H7�31"

H7�31C"

੩ 電ブ ー ム（7#4�"E4�
�8H8）（ผച）の装ணで、
作物への薬ࡎணがアッ
プ。省ྗの薬ࡎで防除ޮ果
が高まります。

防除
って防除 ヤンマー産業用ແਓϔリコプλー

ʪ産業༻無人ヘリίプλー�:'���"95"ʫ

空から防除
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産業用マルνローλーʢ業用υローンʣ

ࣜ　ܕ 73C�5�0'��� NEW 73C�1�0'3�10 NEW .47�1�3�4- .4"�1�3�C�#3 "54���13��
ػ
ମ
ੇ
๏

全　 （mm） 1150 1150 1155 13�0 1155
全　෯ （mm） ��0 ��0 �05 �00 �05
全　高 （mm） 11�0 10�0 1155 13�5 1155

機体質量 （LH） 1�5 1�5 1�0 1�0 1�0

ಈ



名ࣜܕ 41�5� 41�1� .4�1� 43��05
最高ѹྗ （.1BʨLHG�Dm�ʩ） 5�0ʨ50ʩ 5�0ʨ50ʩ ��5
ਫ量ٵ 30 3� 30 30��

エンジン最େग़ྗ （L8ʨ14ʩ） ���ʨ��3ʩ 3��ʨ���ʩ ���ʨ��3ʩ
スプレーϗース （Пmmºm） ��5º130 10º130 10º130 10º130
ϗースר取方ࣜ 自動ฒྻר取り 自動整ྻר取り ラジコン自動整ྻ自動ר取り
ラジコン操作 �DI 3DI �DI �DI �DI
行方ࣜ લਐ1ஈ、ミッシϣン લਐ1ஈ લਐ1・ޙਐ1ஈ લਐ1ஈ
行ブレーキ ྆ྠ内֦ࣜブレーキ ྆ྠ内֦ࣜドラムブレーキ ドラムブレーキࣜס 内֦ࣜドラムブレーキ
製ݩ 3E .� ".

MSV417R2SLʢ�DIϥδίンλイプʣ
MSA417R4C�BRʢ�DIϥδίンλイプʣ

˔�ྠの自ࣜですので、ܰ トラックへのੵ߱
ろしがラクに行えます。
˔ϗースをग़しているとき以֎はϗースリール
にブレーキがかかりますので、ϗースの؇み
を防͗ます。

˔3DIラジコンタイプは、エンジンఀࢭ・ϗー
スのר取り・܁りग़し操作が簡୯に行え
ます。ラジコンには電の౸ୡ性に༏れ
たಛ定খ電ྗラジコンۦ、 動部には電࣓
クラッチを採用。֬実にר取りできます
（73C�1�0'3�10）。

˔ϗースをͻっͺるとૹりग़す「ちょいサポ」き。�

˔ϗースをҾっுるとૹりग़すサポートシステ
ムを装備しました。

˔薬ӷがҰ方にྲྀれる独自のٵਫ方ࣜを採
用。ྲྀれの׳性を活かして高いٵਫޮを
。しますشൃ

˔ラジコンタイプは、電のڧいಛ定খ電ྗ無
ઢで༏れた౸ୡ性を実ݱ。ラジコンの受信
機の電ݯはエンジンからڅڙするため、バッ
テリーレス。バッテリーのメンテナンスがෆ
要です。

ϫンマン作業が可能な
3DIラジコンを装備�
ϫンマン作業が可能な

.47�1�3�4-

動画は
こちら

VRC4570F2�8ʢ�DIϥδίンλイプʣ
VRC6170F3-10ʢ�DIϥδίンλイプʣ

˙පをૣめに見分け、適期防除を心がけましょう。
うまいถͮくりとප༧防の྆立は、適期防除がجຊです。
防除は、経営نとほ場条件に応じて、①ඈͿ防除 ②る防除 ③าく防除をબしてください。

ATS�641R2
ʢ�DIϥδίンλイプʣ

空から防除

.4"�1�3�C�#3

"54���13�

NEW 73C�5�0'���

NEW 73C�1�0'3�10

T10

˔散布෯は最େ�m。1ϑライト最େ1IBの散布が可能です。
˔散布ノζルがϞーターのਅ下にあるので、十分なダウンウΥッシュޮ果
を実ݱ。作物の۱々にޮྑく散布することができます。

動画は
こちら

中間ࢁ農業からେن農業まで
෯いχーζにର応。

ࣜ　ܕ 機体ੇ法※1
（全º全෯º全高）（̼̼）

薬ࡎタンク
༰量（-）

510 1�5�ʪ1�3�ʫʦ�00ʧº1�33ʪ111�ʫʦ��5ʧº553ʪ553ʫʦ5�0ʧ �

※1ɿアームとプロペラల開時。ʪ　ʫはアームల開時、プロペラંりたたみ時、ʦ　ʧはアーム
とプロペラをંりんだ状態です。

˙ਪηット
ਪセットは、農薬散布作業をするうえで、必要最ݶの購入機材です。
散布面ੵに合わせて、オプシϣンや量をご૬ஊください。

品名 ൢചࣜܕ名 様　 　量
農薬散布用ドローン 510 1
ຊ機バッテリー 5�500 �
充電ث 510CH"3(E3 1
トランシーバー �1��%+�3�00%, :H01 1
෩計 �1��'4, :H01 1
ヘルメット �1��H-�:H :H01 �

˙ͦのଞのΦプション
品名 ൢചࣜܕ名 様　 　量

薬ࡎ用༧備タンク（10-） 5105"/, 1
ൃ電機 (��00J4E� 1
೩ྉ؈ �1��/3,�:' :H01 1

高い散布能ྗであらゆる作物にର応。

˔1回のϑライト時間は15分。薬څิࡎなしで�ヘクタールの散布が可
能です。

˔�ͭのノζルによる最େ��-�分のྲྀ量と、ӷダレのগないۉҰ・ඍࡉ
なໄで、ਫҴ・ാ作・果थなど、すべての散布作業にର応できます。

T25
ࣜ　ܕ 機体ੇ法※1

（全º全෯º全高）（̼̼）
薬ࡎタンク
༰量（-）

5�5 �5�5ʪ1��5ʫʦ1050ʧº���5ʪ15�0ʫʦ��0ʧº��0ʪ��0ʫʦ��0ʧ �0

※1ɿアームとプロペラల開時。ʪ　ʫはアームల開時、プロペラંりたたみ時、ʦ　ʧはアーム
とプロペラをંりんだ状態です。

˙ਪηット
ਪセットは、農薬散布作業をするうえで、必要最ݶの購入機材です。
散布面ੵに合わせて、オプシϣンや量をご૬ஊください。

品名 ൢചࣜܕ名 様　 　量
農薬散布用ドローン 5�5C0.#0 1
ຊ機バッテリー 530000 �
充電ث 530CH"3(E3 1
トランシーバー �1��%+�3�00%, :H01 1
෩計 �1��'4, :H01 1
ヘルメット �1��H-�:H :H01 �

˙ͦのଞのΦプション
品名 ൢചࣜܕ名 様　 　量

ൃ電機 (��00J4E� 1
೩ྉ؈ �1��/3,�:' :H01 1

˔େ༰量の�0-タンクと最େ�� �̡分のポンプのみ合わせにより、上
散布とಉ等の濃度での散布を実ݱします。

˔ೋॏసࣜアトマイβーの採用で、ۉҰでણࡉな高ਫ਼度散布が行えます。
˔機体લ方とޙ方のレーダーシステムと、ビジϣンセンサーにより、空間
認識をしながら、全方の障物を୳知することができ、さらなる安全
飛行を実ݱします。

T50

ࣜ　ܕ 機体ੇ法※1
（全º全෯º全高）（̼̼）

薬ࡎタンク
༰量（-）

550 NEW ��00ʪ15�0ʫʦ1115ʧº30�5ʪ1�00ʫʦ�50ʧº��0ʪ��0ʫʦ�00ʧ �0

※1ɿアームとプロペラల開時。ʪ ʫはアームల開時、プロペラંりたたみ時、ʦ ʧはアーム
とプロペラをંりんだ状態です。

˙ਪηット
ਪセットは、農薬散布作業をするうえで、必要最ݶの購入機材です。
散布面ੵに合わせて、オプシϣンや量をご૬ஊください。

品名 ൢചࣜܕ名 様　 　量
農薬散布用ドローン 550 1
ຊ体バッテリー 530000 �
充電ث 530CH"3(E3 1
トランシーバー �1��%+�3�00%, :H01 1
෩計 �1��'4, :H01 1
ヘルメット �1��H-�:H :H01 �

˙ͦのଞのΦプション
品名 ൢചࣜܕ名 様　 　量

ൃ電機 (��00J4E� 1
೩ྉ؈ �1��/3,�:' :H01 1

あらゆる作物のେن散布において、
高能と高ਫ਼度を݉Ͷ備えたֵ৽的なドローン。

自ࣜキャリーಈ

าいて防除

85 86

YANMAR MECHANIZED SYSTEM CATALOGYANMAR MECHANIZED SYSTEM CATALOG



土
づ
く
り

あ
ぜ
塗
り

田
植
え

リ
モ
ー
ト
セ
ン
シ
ン
グ

代
か
き

播
種
・
育
苗

管
理
作
業

収
穫
・
籾
搬
送

乾
燥
・
調
製

転
作
関
係

ཧۀ࡞ ཧۀ࡞

動画は
こちら

マルみえーるノζルき

マルみえーるノζルき

ࣜ　ܕ 薬ӷタンク༰量
（-）

ポンプѹྗ
（.1B）

ポンプٵਫ量
（-�分） 備　考 製ݩ

4H3E15%9 15 ʙ 1�0 ��0� Ӕྲྀࣜポンプࡌで、除ࡎからຊ格防除まで෯く使える。

3E4H3E�0%9 �0 ʙ 1�0 ��0� େ༰量の薬ӷタンクで作業ޮアップがਤれる。Ӕྲྀࣜポンプ。

4H1E�0�5%9 �0 ��5
（5ஈସえ） ���� ϐストンポンプでѹから高ѹまで、৭々な作業場面で使用が可能。

.43�11%�15 15 ʙ 0�� ʙ � 操作が簡୯なカスケードポンプࡌ。
.�.45�10%��0 �0 ��5

（5ஈସえ） ��5� ਫฏର�࿈の8Ϣχϑローポンプࡌ。

4%1��0�#� �0
0、0��、1��、1��、
���、3�0

（�ஈସえ）
��5 高ѹポンプࡌ。എෛいスタータࣜ。 ".

4%,��0�# �0 ʙ 0�� 0�5 ʙ � 操作が簡୯なカスケードポンプࡌ。

˔キャップを؇めるだけでഉਫが行えるϫン
タッチドレンを装備。手をԚすことなく、ス
ムーζにӷॲ理が行えます。

˔ᖤしとҰ体ܕのスタビライβーを採用し、
薬ӷิ充のࡍのͶฦりや、タンク内の薬
ӷの༳れをえます。

˔എෛったままエンジン始動ができる*#スター
トきで、ܰ いҾきでエンジンを始動できま
す。

4%,��0�#

SDK・SDPシリーζ

˔44スタートエンジンにより、ラクに始動が行
えます。

˔シンプル設計で、ܰ 量。また、動にカートを
けれҠ動も簡୯です。

ϛχಈ

˔എෛったときに薬ࡎタンクとϑレームとの
合部が۶ંする「スイングタンク」を採用。
常に作業ऀのഎ中にϑΟットするため、作業
がラクになります。

˔എෛいバンドはミラクルカーブの৽バンド。
さらにࠨӈのバンドを࿈結させるڳバンドが
いているため、バンドずれがなく、時間
の作業でもෛ担がগない設計です。

˔8ゆったりバンドで、がスッポリ入ります。

MSシリーζ

動画は
こちら

SHRE15DX/20DX
SHPE2025DX

4H1E�0�5%9 .45�10%��0�1

.43�11%�15�1

4H3E15%9

4H3E�0%9

スマートਫ管理

˔状گに合わせた�ͭのラインアップ（機ଆ設定ܕ・ԕִ設定ܕ）。
˔ਫ （ాパイプライン）のڅਫ操作を自動化。
。高品質生産がਤれます・ݮਫ理の自動化でෛ担ܰڅ˔

˙ਫ·ΘΓ͘ ん
品名 ਫまわりくん

ൢചࣜܕ名 機種
Ϟχタリング ਫ操作څ 設定 ه 通信

手動操作
パωル

リϞコン
操作

ԕִ
操作

作業
ཤྺ

通信
ہج 通信費ਫҐ ਫԹ パイプライン

（ਫాバルブ） 開ਫ࿏
ѹ用ਫ
バルブ

5�+�.731HC ਫまわりくん
機ଆ設定ܕ ˘ º ʓ º º ʓ ʓ º º ෆ要 ෆ要

5�+�.7*1HC ਫまわりくん
ԕִ操作ܕ ˚ ˚ ʓ º º ʓ ʓ ʓ ʓ 必要 必要

5�+�H4�.(1�
"�-0

ਫまわりήートくん
機ଆ設定ܕ ˘ º º ʓ º ʓ ʓ º º ෆ要 ෆ要

5�+�H4�.(1�
"�*05

ਫまわりήートくん
ԕִ操作ܕ ˚ ˚ º ʓ º ʓ ʓ ʓ ʓ 必要 必要

5�+�.7312- ਫまわりくん2-
機ଆ設定ܕ ˘ º º º ʓ ʓ ʓ º º ෆ要 ෆ要

5�+�.7*12- ਫまわりくん2-
ԕִ操作ܕ ˚ ˚ º º ʓ ʓ ʓ ʓ ʓ 必要 必要

˘ʜ上ݶਫҐで੍ޚ　
˚ʜ上ݶਫҐで੍ޚ。オプシϣンセンサーをけれ可能。

˙ϑΝーϞ
品名 ਫాϑΝーϞ

ൢചࣜܕ名 機種
Ϟχタリング ਫ操作څ 設定 ه 通信

手動操作
パωル

リϞコン
操作 ԕִ操作 作業ཤྺ 通信

1※ہج 通信費ਫҐ ਫԹ パイプライン
（ਫాバルブ） 開ਫ࿏

1-0301" ਫҐセンサー ʓ º º º ー ー ー ʓ ෆ要 ෆ要

1-0301# ਫҐセンサー
（ਫԹき） ʓ ʓ º º ー ー ー ʓ ෆ要 ෆ要

1(0301# ਫήートڅ ʓ º º ʓ º º ʓ ʓ ෆ要 ෆ要
7-0101 ਫバルブڅ ʓ º ˚ º º º ʓ ʓ ෆ要 ෆ要

※1ϑΝーϞアンテナをར用　
˚ʜର応バルブはご֬認ください。

■設置概略図■ઃஔུ֓ਤ

水位センサー
͍ͭͰͲ͜Ͱ
ԕ ͷ͘ాΜ΅ͷਫҐ͕Θ͔Δ

給水ゲート（開水路用）
ాΜ΅ʹ͔ͣߦʹ
։ਫ࿏ͷڅਫɾࢭਫ͕Ͱ͖Δɻ

給水バルブ（パイプライン用）
ύΠϓϥΠϯͷόϧϒాΜ΅ʹ
ਫ͕Ͱ͖Δɻࢭਫɾڅʹ͔ͣߦ

ਫճΓ͠ʹ͍͘ ॴΕͨాΜ΅ͷਫ
Ґ͕ɺεϚϗͰύοͱΘ͔Γ·͢ɻͲ͜ͷా
Μ΅ʹͲͷ Β͍͘ਫ͕ೖ͍ͬͯΔͷ͔Ϛο
ϓͰදࣔ͞ΕΔͷͰɺຖͷਫճΓΛָʹ
ͯ͠ Ε͘·͢ɻ

εϚϗͱΞϓϦͰࣗಈઃఆʹ͢Δ ͱ͜Ͱɺࣗ
ಈͰೖਫ͍ͨؒ࣌͠ʹਫ͕ೖΓɺҰఆਫ
Ґ·ͰਫΛஷΊΒΕ·͢ɻਫҐηϯαʔͱ
͋Θ͍ͤͯɺਫཧΛεϚʔτԽ͢Δ͜
ͱͰ͓ถͷ্࣭ਫճΓͷෛ୲ܰݮ
Γ·͢ɻ͕ܨʹ

ઃஔ͞Ε͍ͯΔόϧϒͷϋϯυϧΘΓ
ʹͳΓɺࣗ ಈͰڅਫɾࢭਫΛͯ͘͠ΕΔͷ
ͰɺਫճΓͷෛ୲͕ܰܨʹݮΓ·͢ɻ

水位表示 給水・止水

●！ご利用には水位センサーが必要です ●！ご利用には水位センサーが必要です
給水・止水

グラフ表示

水位と時間で自動調整 水位と時間で自動調整マップ表示

通知機能

水
み
まわりくんQL

多機能型給水栓
エアダスバルブ
φ50・φ75・φ100

水田水管理省力化システム
自動給水機
水まわりくん

水
み
まわりくん＋エアダスバルブ
パイプライン用 オープン水路をパイプライン化

ਫాਫཧলྗԽγεςϜ
自動給水ゲート
水まわりくんQL

動水頭20㎝で
開水路を

パイプライン化！

水
み
まわりゲートくん

オープン水路用

ਫాਫཧলྗԽγεςϜ
自動給水ゲート
水まわりゲートくん

ਫాਫཧলྗԽγεςϜ

水位一覧

通知機能

マップ表示

給水自動調整

ファーモ3大特長
特長1 特長2 特長3

スマホで
見られる！

かんたんに
設置できる！

月額無料！
¥0ʢ෦͚ͩͰ

ͣ ͱͬ͑Δʣ

4%1��0�#

าいて防除

機ଆઃఆܕの機能にՃ͑、イン
ターωットճઢを௨ͯ͡څਫ࣌間
։をૢ作で͖·す。

എෛࣜಈྗໄػ

ਫ
み
まΘりくん

ਫాϑΝーϞʢGBSNPʣ

ਫ管理システム

田んぼ
に

いかなく
ても

水位が
わかり

水回り
が

楽に！ スマホか
ら

自動で

給水・止
水！

スマホか
ら

自動で

給水・止
水！
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ཧۀ࡞ ཧۀ࡞

˔Ϟアーのਖ਼・ٯ回సସえをඪ準装備。またスイング機ߏにより、Ϟ
アー֯度が面のԜತにैします。
˔Ϟアーやアームがେきな障物に৮したࡍにトラクターとຊ機をอ
。する安全装ஔをඪ準装備しましたޢ

˔Ϟアー部の֯度とアームの৳ॖは1ຊレバーで操作できます。
˔%9はオイルクーラがඪ準装備です。
˔;H�3��-（%9）、;H��51-（%9）はࠨ、 。様ですりמ
˔ެಓ行ର応ܕ （ࣜ%4）もおબびいただけます。

。のブームϞアで安全作業「りמԣࠨ」ଆ通行のຊにϐッタリのࠨ˔
˔ӡస੮のԣからオペレータがࢹ認しやすいように、מ取部が格ೲҐஔよ
りલ方に༉ѹ操作で10�DmҠ動します。
知しײるなどのෛՙがかかった場合、センサーがෛՙを取部に土をמ˔
て上方にמ取部をಀがし、安定した作業がܧଓできるセーϑテΟ機
。を装備しましたߏ

˔無ઢ通信ジϣイステΟックリϞコン（電࣓ห）の採用で、直ײ的にスムー
ζな操作ができます。リϞコンはࠨӈどちらでも取け可能です。

˔トラクターଆ面での作業時は、センサーでアームの֯度を੍نし、ޡ操
作によるトラクターへの৮を防͗ます。

˔ブレーキバック機ߏを採用。מ取部が障物などにͿͭかったなどの
高ෛՙがかかったときにアームを3ޙ��方へಀがすことにより、機械の
ଛইを防͗ます。

˔ブームઌのアタッチをけସえてଟ用్に使えるマルチインプルメン
トです。
˔ਫฏંりたたみ方ࣜで、ॏ心とྑなޙ方ࢹքを֬อできます。
する必要がなく、キャビンからも見やすいٯ作業だからಓ࿏をמલࠨ˔
ためラクに作業ができます。

˔Ψードレール下やポールपりなどのࡍמりに最適なמࡍアタッチに
簡୯にけସえができます。

　（.4C50　מ෯ɿ500mm）

˔行Ϣχットにܣמアタッチを装ணで、ਫాのあͥ上面や法面のמ
りをリϞコンで簡୯・ָ々・安全にמり作業できます。
˔ਪあͥੇ法はあͥ上面෯5�Dm以上、法面�0֯ࣼ�までです。
˔アタッチのସえで様々な用్に活用できます。
˔バッテリー 。様ですݸ�

ࣜ　ܕ ;H�3��（-）（%9）（%4�）NEW ;H��51（-）（%9）（%4�）
リーチ （m） 3�� 3�� 3�� ��5
ਪ適応トラクター
質量 （LH） 1�00ʙ ��00ʙ �300ʙ ��00ʙ

෯　מ （mm） �00 1000
高さמ （mm） �5・�5�（�ஈ֊）

製ݩɿ4C

ൢചࣜܕ名 #.;100%9�.'0� #.;�00%9�.'10 .4C50
ϑレールϞアアタッチセット アタッチמࡍ

適応トラクター （14） 35ʙ �5 �5ʙ 135 ー
適応トラクター質量 （LH） 1�00ʙ �500ʙ ー
リーチ （m） ਫฏ3��・下�5�ɿ1�� ਫฏ��5・下�5�ɿ3�0 ー
෯　מ （mm） �00 1000 500
高さמ （mm） 10・�0・�0（̏ஈ֊） 30

製ݩɿ"1

ࣜ　ܕ 4#.3�0（%9）（%91）NEW

適応トラクター （14） 35ʙ �0
適応トラクター質量 （LH） 1�00LH ʙ（※1）
リーチ （m） ਫฏɿ3��・下�5�ɿ1��
෯　מ （mm） �00
高さמ （mm） 0・�0・�0（3ஈ֊）
。ඌ%9は、オイルクーラーきࣜܕ※
ެ、ඌ1はࣜܕ※ ಓ行キットき。
※1ɿトラクター質量が1�00LHະຬの場合は、ϑロントウエイト100LHの装ணが必要です。
製ݩɿ"1

˔アームࣜのため、Ψードレールӽしの法面、෯のい法面、用ਫ࿏をは
さんだରଆの法面のמりが可能です。
˔トラクターにったまま、レバー操作だけでϞアー・アームをトラクター
のं෯内にほ΅格ೲ可能。מ作業時の障物回ආが༰易で、より
安全なトラクター行が行えます（;.�3�0�4・;.�3�0�4・;.�
�54）。

˔アーム操作は1ຊレバー方ࣜ。時間作業でもർれにくく、շ適です。
˔ެಓ行ର応ܕ （ࣜ%4）もおબびいただけます。
˔;.�3�0�-4（%4）、;.�3�0�-4（%4）、;.��5-4（%4）はמࠨり
様です。

ࣜ　ܕ 5.��� ;.�3�0�（-）4（%4） ;.�3�0�（-）4（%4） ;.��5（-）4（%4）
適応トラクター （14） �0ʙ 50 ��ʙ 50 35ʙ 50 50ʙ �0
෯　מ （mm） �00 �00
高さמ （mm） 30・55・�0（3ஈ֊）

製ݩɿ4C

;H��51

SBM360(DX)(DXP)

4#.3�0

;.シリーζ
格ೲ離状態
（;.�3�0�4）

;.�3�0�4

˔毎分3000回సで回సする高ローターが雑やなどを断、ค
。しますࡅ

˔リϞコン装ஔでਖ਼・ٯ回సのସえが可能。雑はアッパーカットで、
。などはダウンカットで作業しますࢬ

˔ナイϑはらせん状にྻ。スムーζなמりのྲྀれで、スϐーσΟかͭ
きれいな上がりになります。

˔Ҡ動のࡍにはアーム＆ヘッドをコンパクトにऩೲでき、トラクターं෯内
にೲめます。

˔E9タイプはジϣイステΟックࣜコントロールレバーを装備。շ適なブー
ム・ヘッドナイϑਖ਼・ٯ回స操作が行えます。

T・TMシリーζ

ࣜ　ܕ 5・5.シリーζ
リーチ （m） 3��� ʙ ���5
適応トラクター （14） �0ʙ
適応トラクター質量 （LH） �00ʙ ��00
෯　מ （mm） �00ʙ 1�00

"入ઌɿ5

ࣜ　ܕ 34�00�";�' NEW

機体ੇ法 （mm） 13�3º�00º���（ܣמアタッチ装ண時）
෯　מ （mm） �1�
り高さמ （mm） 約50
取り適応ৎמ （mm） 300ʙ （ຊ�00ج）500
取ਕמ ϑリーナイϑ
作業時間 （I） 約�※
ࣼ　 最େ35度
※バッテリー 時ݸ�
製ݩɿ"1

ZH�342(L)(DX)(DS2)
ZH�451(L)(DX)(DS2)

൞管理ܣ

BMZ100DX�MF09・
BMZ200DX�MF10
ʢϑϨールϞアアλッνηットࣜܕʣ

RS400�AZ4F
ʢスϚϞܣמϑルηットʣ

動画は
こちら

行Ϣχット

ࣸਅはܣמアタッチを装ணしています。

NEW ;H�3��%9

TM�27・ZM�3708(L)S(DS)・
ZM�3709(L)S(DS)・ZM�45(L)S(DS)

動画は
こちら

動画は
こちら

ϋンマーナイϑϞアー

ϒームϞア

ツインϞアー

ϒームマスλー; ిಈリϞコン作業ػ　スマϞ

5��01E9

5�30

൞管理ܣ

89 90

YANMAR MECHANIZED SYSTEM CATALOGYANMAR MECHANIZED SYSTEM CATALOG



土
づ
く
り

あ
ぜ
塗
り

田
植
え

リ
モ
ー
ト
セ
ン
シ
ン
グ

代
か
き

播
種
・
育
苗

管
理
作
業

収
穫
・
籾
搬
送

乾
燥
・
調
製

転
作
関
係

ཧۀ࡞ ཧۀ࡞

ࣜ　ܕ 機体ੇ法
（全º全෯º全高）（mm）

機体質量
（LH）

෯　מ
（mm）

作業能
（B�時）

:83�0H(
13�0º5�0º10�0

5�
3�0 3�5

:83�0H5 �1

:8�50H 1�30º5�0º10�0 �� �50 5

:8��0HE NEW 1�30º�10º10�0 �� 500 5�5

Φϓγϣϯ

7S0056-39000

ϑロントήージྠキット̡ :8���)用ʳ

狭いあぜでも、安定して草刈りができます。 背丈の高い雑草・密集地での草刈りに！

7A1015-44600

ϑロントσόイダキット̡ :8���)用ʳ

でこぼこした足場での作業に。

7S00055-21002

ඌྠ45)̡ :8���)用ʳ

刃が摩耗した際に交換できます。

YW320H用ʢ7A1015-43210ʣ
YW450H用ʢ7A1015-43200ʣ
YW490H用ʢ7A1015-43220ʣ

用ϒレーυηットަ

※ࣸਅは
:8�50H用。

YW490H,Eʢמ෯ɿ���NN・ηル༷ʣNEW

YW450Hʢמ෯ɿ���NNʣ
YW320H(,G)(,T)ʢמ෯ɿ���NN�෯༷ڱʣ

ܰྔ、コンパクトで操作もかんたん、
リーζナϒル。
͞ま͟まなॴで て͑、מりが
ָになるコンパクトϋンマーϞア！

ハンマーナイϑが高回స
し、いまでྗڧくࡉ断、
作業ޙもࢥい通りキレイに
。上がります

:83�0H

スリムサイζなので
！などにもͽったりߔい͏Ͷڱ

Φプシϣンが๛で、
͞ま͟まなॴで͑る！

:8�50H :8��0H

:83�0H（(様）

ηルキーを
ճして

簡୯にΤンジン
スλート！

いからいまでࡉ断。
นࡍまでמれる！
ήージྠがמ取部のଆ
面（מ取部のޙ方）に
ஔされているので、
นࡍやうͶ間の除で
も、作物のࠜຊۙくま
でמりできます。

55mm

20～55mm（6段階）

20mm
〜

刈高さ

ゲージ輪

壁際まで刈れる！ήージྠがמ取部のଆ
面（מ取部のޙ方）に
ஔされているので、
นࡍやうͶ間の除で
も、作物のࠜຊۙくま

壁際まで刈れる！ήージྠがמ取部のଆ
面（מ取部のޙ方）に
ஔされているので、
นࡍやうͶ間の除で
も、作物のࠜຊۙくま

ゲージ輪

壁際まで刈れる！

൞もܣいڱ
ର応Մ能！
タイヤ෯のௐઅで、
൞でも活༂しܣいڱ
ます。

֎෯290mm˞ ֎෯341mm ֎෯405mm

※:8�50Hのみ

λイヤʢ5様ʣ
土のද面のでこ΅こが�なくೈऑなほ場でも、�
安定した作業が可能！
※֎෯は��0mmと3�0mmの�ஈ֊に設定可能です。 ֎෯290mm˞

ΰムラάλイヤʢ(様ʣ
土のද面のでこ΅こをरいにくく、安定した
作業が可能！
※֎෯は��0mmと310mmの�ஈ֊に設定可能です。 ֎෯260mm˞

ϑロントήージྠ
高さを�0ʙ�5mm（無ஈ֊）מ
にௐ整できます。
ήージྠをϑロントに装備して
いるので、うͶߔの作業中にう
Ͷݞを่しにくい！

85mm

20～85mm（無段階）

20mm

〜

刈高さ

動画は
こちら

:8�50H

動画は
こちら

:8��0H

コンパクトϋンマーϞア
ならמったが土にؐ
りやすい！

ࣜ　ܕ 機体ੇ法
（全º全෯º全高）（mm）

機体質量
（LH）

෯　מ
（mm）

作業能
（B�時）

:85003C 11�5º��0º�30 155 500 3�5

Φϓγϣϯ

ナイフ・ブレードが摩耗したら
交換しましょう。

7A1025-43111

用ϑリーナイϑηットަ

YW500RCʢמ෯ɿ���NNʣ

ӄで操作、作業しづらいと͜Ζも
ԕִでמり！

動画は
こちら

�サイクル��DDΤンジンࡌ

ޮの良い行ੑと作業ੑも充実 コンパクトなػ体で෯のڱいॴや
！れるॴにもͽったり͞ޚが制͞ߴ

行෦はϞーλۦಈのϋイϒリッυํࣜ
いパϫϑルなڧにࣼ
エンジンでストレスなく
מ作業が可能です。

果थԂなどの作業がしͮらいいࢬ下もおまかせ。ࣼやଠཅޫパωル
下など、立ち入りにくかった場所もޮྑく作業ができます。

動を採用。作業中も充電してۦ動、行部にはϞータۦ取部はエンジンמ
いるので、エンジンఀޙࢭもϞータۦ動で行が可能※です。
※ຬ充電で約10分間の行が可能です。

最େ֯ࣼ度は�5度。
מでも、スイスイࣼ
取りができます。

֯ࣼେର応࠷֯ࣼେର応࠷֯ࣼେର応࠷֯ࣼେର応࠷֯ࣼେର応࠷֯ࣼେର応࠷֯ࣼେର応࠷֯ࣼେର応࠷֯ࣼେର応࠷֯ࣼେର応࠷֯ࣼେର応࠷֯ࣼେର応࠷֯ࣼେର応࠷֯ࣼେର応࠷֯ࣼେର応࠷֯ࣼେର応࠷֯ࣼେର応࠷֯ࣼେର応࠷֯ࣼେର応࠷֯ࣼେର応࠷֯ࣼେର応࠷֯ࣼେର応࠷֯ࣼେର応࠷֯ࣼେର応࠷֯ࣼେର応࠷֯ࣼେର応࠷֯ࣼେର応࠷֯ࣼେର応࠷֯ࣼେର応࠷֯ࣼେର応࠷֯ࣼେର応࠷
45°

快制ޚ
ロータリーカッターへのෛՙがେきくなると自動的にंをམとし、ෛՙ
がখさくなるとݩの度まで෮ؼします。

車速を自動で落とす 車速が戻る

草が多く
ロータリーカッターの
回転が下がる

草が少なくなり
ロータリーカッターの
回転が戻る

直ਐௐダイヤル
ӈ行部の回సࠨではࣼ
度を੍ޚして直ਐ行をア
シスト。ࣼは�5�までର応
できます。

降下

アシスト
ON

アシスト
OFF

山側

谷側

直進

৴地ટճ
その場でのટ回ができるため、
方స換が༰易です。

作業
Τンジン

Ҡಈ
Ϟーλ

コンパクトϋンマーϞア ラジコンػמ
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.#��106

˔લྠޙಉ時ۦ動のため、ԣりせ
ず、直ਐഁ性に༏れています。

˔࣪でのみࠐみもなく、あͥӽ
え、ߔӽえも簡୯（�ྠۦ動採用）
です。

ਕにはϑリーナイϑを採用してמ˔
います。

度ڧでߋ取カバーの材質変מ˔
アップ。
˔લਐ̏でほ場までのҠ動が
くなります。

˔̓അྗエンジンでパϫϑル。
。ਕはϑリーナイϑを採用מ˔
˔ハンドル֯度は上下方だけ
でなくࠨӈ方もௐ整可能。

WM746F�MʢインάϞアーʣ WM757P�MʢインάϞアーʣ

ࣜ　ܕ 8.���'�.
ػ
ମ
ੇ
๏

全　 （mm） 1��0
全　෯ （mm） �05
全　高 （mm） ��0

機体質量 （LH） �3
エンジンग़ྗ （L8\14^） ���\��3^

ߦ



લ　ਐ （Lm�時） ①1�1　②1��
ਐ　ޙ （Lm�時） 1�5

能　 （B�時） ①���　②1���（直ઢמり時）
מ
औ
෦
෯　מ （mm） ��0
高さמ （mm） 10ʙ �0（�ஈ֊ௐ整）

ハンドル上下 ௐ整可能

製ݩɿ*/

ࣜ　ܕ 8.�5�1�.
ػ
ମ
ੇ
๏

全　 （mm） 1��0
全　෯ （mm） �15
全　高 （mm） ��0

機体質量 （LH） �0
エンジンग़ྗ （L8\14^） 5�1ʨ��0ʩ

ߦ



લ　ਐ （Lm�時） ①1�3　②���　③3��
ਐ　ޙ （Lm�時） 1�3

能　 （B�時） ①���　②15��　③����（直ઢמり時）
מ
औ
෦
෯　מ （mm） �10（ฏ面作業時）
高さמ （mm） 10ʙ �0（�ஈ֊ௐ整）

ハンドル上下 ௐ整可能

製ݩɿ*/

˔લྠޙಉ時ۦ動のため、ԣりせ
ず、直ਐഁ性に༏れています。

˔࣪でのみࠐみもなく、あͥӽ
え、ߔӽえも簡୯（�ྠۦ動採用）

ਕにはϑリーナイϑを採用してמ˔

˔独自開ൃの৽ࠞܕ合�サイクル「H�」エンジン
をࡌ。աෛՙによるエンジンストールを検知
することで、クラッチの異常ຎの༧防に立
ちます。
˔トルクリミッターをࡌし、ϑレームとंྠの
間にੴなどがかみࠐんだࡍ、աෛՙを解除し
チェーンのഁଛなどを防ࢭします。

˔ナイϑには෯ϑリーナイϑを採用しています。

˔େܘタイヤ採用で面との面が૿
え、ࣼでのഁ性・安定性が上！

˔෭変のՃで、ं �ஈ֊！作業や作
業ऀにあったंをબできます。

˔Ϟσルチェンジした৽ܕエンジンをࡌ
しています。
˔ϫイヤーௐ整で、最େ100mmまで
作業で機械מ高さを上͛られます。高מ
ダメージをܰݮできます。

SP853A�Y

ࣜ　ܕ ";�53" NEW

機体ੇ法
全　 （mm） 1�00
全　෯ （mm） 550
全　高 （mm） 1100

機体質量 （LH） 5�
エンジン૯ഉؾ量 （m-） ����

取部מ ෯　מ （mm） 500
高さמ （mm） 35ʙ �0（�ஈ֊）最େ100mmまでௐ整可能

行部 行度 （Lm�時） ①1�3�　②1���　③��0�　④���1（લਐޙਐڞに）
動方ࣜۦ 動ۦྠ�

ハンドル
上　下 ϫンタッチ可変�ஈ֊　�0度
ӈ　ࠨ ϫンタッチ可変11ஈ֊　�1�度
　さ （mm） ϫンタッチ可変5ஈ֊　1�00ʙ �000

製ݩɿ3E

ࣜ　ܕ 41�53"�: NEW

機体ੇ法
全　 （mm） 1�00
全　෯ （mm） 550
全　高 （mm） 1100

機体質量 （LH） 5�
エンジン૯ഉؾ量 （m-） ����

取部מ ෯　מ （mm） 500
高さמ （mm） 35ʙ �0（�ஈ֊）最େ100mmまでௐ整可能

行部 行度 （Lm�時） લਐ・ޙਐ�　①1�3�　②1���　③��0�　④���1
動方ࣜۦ 動ۦྠ�

ハンドル
上　下 ϫンタッチ可変�0度（�ஈ֊ௐ整）
ӈ　ࠨ ϫンタッチ可変�1�度（11ஈ֊ௐ整）
　さ （mm） ϫンタッチ可変1�00ʙ �000（5ஈ֊ௐ整）

製ݩɿ*/

˔使いやすさをٻし、ܰ 量化を実ݱしました。
˔さらなるৼ動、Ճ性をٻした৽機74"ߏをࡌしています
（43E��31・43E��31）。
「̝෯എෛいバンド」によりݞへの৯いࠐみを防͗ます。またࠨ、 ӈの
バンドずれを防ࢭするストラップきです（3.E��30-5）。

SRE・RMEシリーζ

シリーζ名 エンジンഉؾ量
（m-）

૩質量ס
（LH） 始動方ࣜ ث化ؾ

43Eシリーζ NEW �0�� ʙ 3��0 3�� ʙ ��� リコイルࣜ
（Jスタート） ダイヤϑラムࣜ

3.Eシリーζ �0�� ʙ 3��0 ��� ʙ ��3

製ݩɿ3E

IHシリーζʢഎෛܕʣ
ISXシリーζʢݞ ・ֻܰ ʣܕྔ
IGXシリーζʢݞ ・ֻスλンμードܕʣ
ISFシリーζʢݞ ʣܕԽڧֻ・
IZシリーζʢݞ ・ֻϋイパϫーܕʣ

˔ୈ3࣍国内ഉΨス自ओ੍نにର応。ैདྷ機よりഉΨスをݮし、
೩費をアップしました（*(9*;*H）。

˔手やにわるエンジンৼ動をݮするため、防ৼダンパーを採用して
います（*Hシリーζを除く）。

מ度のあるチップιーをඪ準装備しているため、ଠい雑も安心してڧ˔
ることができます。
˔*H・*49・*4'・*;シリーζのスロットルレバーはプロϞーシϣンレバー
採用。ロックレバーを解์してもスロットルレバーのҐஔはهԱされ
ており、ロックレバーをѲれ設定した作業回సになります。

˔എෛמܕ払機全機種に、ϫンタッチでֻݞバンドが֎れるٸۓ離でき
るֻݞバンドを採用。ٸۓ時も安心です。

防ৼダンパー

安全にྀした
ʰスロットルレバーʱ

飛散物からオペレータを
कるh 飛散防ޢカバーʱ

˔ैདྷ機にൺべܰいҾきྗでエンジンを始動できる「マジかるスタート」、
「41*/�45"35」を装備しています。
˔エンジンఀࢭϘタンを手ۙݩくに設ஔ。トリΨーレバーの採用で、安全
性に考ྀした設計です。

˔എ中にϑΟットするഎアテとഎෛいバンドを採用。アルミϑレームを採
用し、ܰ 量化を実ݱしました。

シリーζ名 エンジンഉؾ量
（m-）

૩質量ס
（LH） 始動方ࣜ ث化ؾ

.#シリーζ �1ʙ �� 3�� ʙ ��� リコイルࣜ
（マジかるスタート） ダイヤϑラム

.#4��10�1 �� ��1 リコイル （ࣜ41*/�45"35） ダイヤϑラム

製ݩɿ.�

ܰ量
Ϟσル！

AZ853A

˙පのൃ生ݯの雑をこまめにמる
ถにӨڹをٴ΅すපは雑
にൟ৩するため、こまめにあͥ
りを行うことがถを高品質にอמ
ͭポイントになります。しかし、あ
ͥמりは雑の生がஶしい
Ն場に行われるため、Ԍఱ下での
ॵさや、ے௧など、農作業のうち
最もෛ担のେきい作業とされています。
自ࣜמ機がמったޙのあͥのמしをמ払機でמる
など、み合わせ作業によってあͥמりのෛ担をܰݮしま
しょう。

൞管理ܣ

43E��3165

3.E��30-5

.#4��10�1

ࣜ　ܕ ഉؾ量（DD） ૩質量（LH）ס 始動方ࣜ ث化ؾ

ܕֻݞ

*49�31 ���5 3�� ʙ 3��

ダンパーࣜ
リコイル
スターター

ダイヤϑラム

*49��1 �5�� ��1 ʙ ���
*(9�31 ���5 ��� ʙ ���
*(9��1 �5�� ��5 ʙ ���
*4'��0 �5�� ��5 ʙ ���
*;33�.1 3��� ��1

എෛܕ
*H"��0.1 �5�� ���
*H9��1.1 �5�� ���
*H333.1 3��� ���

製ݩɿ*/

ैདྷܕよりも
50mmԆした
ʰ操作ʱ

人間学に
いたͮج
ඇରশܕ
྆手ハンドル

NEW 43E��3165

*4'��0�E

動画は
こちら

動画は
こちら

MBシリーζ
MBS2710

ػמ　　　　　　　ػמ
自ࣜあͥػמ

自ೋ面あͥػמ

൞管理ܣ
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YH211(H)
YH214(H)

YH217(H)
YH220(H)
YH223(H)

ऩ֭

ऩ ・֭ൖૹ 4"�3 スマートアシストリモート標準装備
4"�3 スマートアシストリモートディーラーオプション

ऩ֭をͪ࣋ؾΑく。
�ʙ�מΓ
YH YH

YH
YH

Αりく、Αりߴਫ਼に。
�ʙ�מΓ

ऩ֭にͼを。

ムダなくऩ֭。

ऩ֭の「自ಈ化」で
ख์しのͼを。

�ʙ�מΓ

�ʙ�מΓ

。るמいのままにࢥ
�מり

4"�3

4"�3

�מり

�מり

Ωϟビン༷あΓ·͢ɻ

:H�101 :H�115 :H�135
:H�115
:H�135
（オート）

:H�135 :H�135
（オート）

ऩ֭量の測定が可能※1 ʓ ʓ ʓ ʓ ʓ ʓ
ਫ分量の測定が可能 ʓ %01 %01 %01 %01 %01
ऩ֭量マッϐングが可能※1 ʓ ʓ ʓ ʓ ʓ ʓ
※%01ɿσΟーラーオプシϣン（ޙけ可能）
※1ɿ様によってはର応していません。

:H��1" :H5�1" :H5101"
ऩ֭量の測定が可能※1 ʓ ʓ ʓ
ਫ分量の測定が可能 ー ー ー
ऩ֭量マッϐングが可能 %01 %01 %01
※%01ɿσΟーラーオプシϣン（ޙけ可能）
※1ɿ様によってはର応していません。

NEW

NEW

:)214

͜くੑ能・操作ੑに͜だΘるならだんͥんヤンマー　　　コンόイン！

:)323:)220

�מり �מり

4"�3

�מり

�מり �מり

4"�3

�מり

4"�3

4"�3

1114

1�14

1�14

�014

�314

YH325A
YH333A

�514

3314

YH433A 3314

YH320
YH323

�014

�314

�014YH440A ��14

��14

YH448A
YH448AEJU

4"�3

�מり

YH462A ��14

4"�3

�מり

YH571A �114

4"�3

�מり

YH5101A 10114

4"�3

�מり

YH471A �114

NEWYH6135 13�14

YH7135 13�14YH6115 11514

:H�115

�מり

4"�3

4"�3

�מり

YH7135 13�14YH6101 10114

YH6135 13�14

YH6115 11514

動画は
こちら

:)325"

動画は
こちら

動画は
こちら

動画は
こちら

Φートίンόイン Φートίンόイン

:)6115ΦʔτίϯόΠϯ:)6135�7135

ऩ֭の「自ಈ化」で
ख์しのͼを。

NEW13�14

11514

Φートίンόイン

:)6135

YANMAR MECHANIZED SYSTEM CATALOGYANMAR MECHANIZED SYSTEM CATALOG
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ؙϋンドルの
൚༻ίンόインで
ෳ߹ܦӦՈをԠԉし· ʂ͢

ヤンマーී通ܕコンόイン

ऩ ・֭ൖૹ ऩ ・֭ൖૹ

˔適Ԡ作物 ˔適Ԡ作物

ൢചࣜܕ名 :H�11H :H�11 :H�1�H :H�1� :H�1�H :H�1� :H��0H :H��0 :H3�0 :H��3 :H3�3
様　 + + + +8'- .H .+- .H68 .+- .+- 9H 9H

ػ
ମ
ੇ
๏

全　（カッター） （mm） ���0 ��50 3000 3000 31�0 3�00 3��0
全　෯ （mm） 1��0 1�15 1��0 1��0 1��0 1��5 1��5
全　高 （mm） 1��0 1�50 15�5 1��0 1��0 1��0 1��0 1��0 1�50 1��0

機体質量（カッター）（ॏ量）（LH） �55 �30 ��0 1015 10�5 11�0 11�0 11�5 1��5 13�5 1��0

Τ
ン
δ
ン

種　ྨ ਫྫྷ�サイクルؾ�
立形σΟーθル

ਫྫྷ�サイクル3ؾ
立形σΟーθル

ਫྫྷ�サイクル3ؾ
立形σΟーθル

ਫྫྷ�サイクル3ؾ
立形σΟーθル

ਫྫྷ�サイクル3ؾ
立形σΟーθル

ਫྫྷ�サイクル3ؾ
立形σΟーθル

ਫྫྷ�サイクル3ؾ
立形σΟーθル

૯ഉؾ量 （-ʨDDʩ） 0�5��ʨ5��ʩ 0��5�ʨ�5�ʩ 0����ʨ���ʩ 0��03ʨ�03ʩ 0��03ʨ�03ʩ 1�115ʨ1115ʩ 1�115ʨ1115ʩ
最େग़ྗ�回స度 （L8ʨ14ʩ�Spm） ���ʨ10��ʩ��300 10�3ʨ1��0ʩ��500 1��3ʨ1���ʩ���00 1��3ʨ1��5ʩ���00 1��3ʨ1��5ʩ���00 1���ʨ�3ʩ���00 1���ʨ�3ʩ���00


ߦ
෦

行度
（エンジン
定格回స度時）

લਐ
（m�ඵ）

0ʙ 0�50（作業）
0ʙ 0��0（Ҡ動）

0ʙ 0��3（作業）
0ʙ 1�00（Ҡ動）

0ʙ 0��0（作業）
0ʙ 1�3�（行）

0ʙ 0��0（作業）
0ʙ 1�5�（行）

0ʙ 0��0（作業）
0ʙ 1�1�（行）

0ʙ 0�5�（）
0ʙ 1�05（ඪ準）
0ʙ ��03（行）

0ʙ 0���（）
0ʙ 0���（ඪ準）
0ʙ 1��0（行）

ਐޙ
（m�ඵ） 0ʙ 0��0 0 ʙ 0�50（作業）

0ʙ 0��0（Ҡ動）
0ʙ 0���（作業）
0ʙ 1�15（行）

0ʙ 0��5（作業）
0ʙ 1�3�（行）

0ʙ 0�5�（作業）
0ʙ 1�00（行）

0ʙ 0�5�（）
0ʙ 1�00（ඪ準）
0ʙ 1���（行）

0ʙ 0��0（）
0ʙ 0��3（ඪ準）
0ʙ 1��1（行）

変ஈ （ஈ） લޙਐ無ஈ લޙਐ無ஈº෭変� લޙਐ無ஈº෭変� લޙਐ無ஈº෭変� લޙਐ無ஈº෭変� લޙਐ無ஈº෭変3 લޙਐ無ஈº෭変3
取部מ 取条מ （条） � � � � 3 � 3


͜
く
෦

こ͗ܘº෯ （mm） �00º330 3�5º350 �00º��0 �00º��0 �00º��0 �00º��0 �00º��0
ॲ理ܘº෯ （mm） ー �0º��0 ー ー ー 100º��5 100º��5

�൪ॲ理ܘº෯ （mm） ー 130º100 130º��0
（あ͟やかॲ理）

130º��0
（あ͟やかॲ理）

130º��0
（あ͟やかॲ理）

130º1�5
（あ͟やかॲ理）

130º1�5
（あ͟やかॲ理）

こくཻ
ॲ理部 こくཻॲ理方ࣜ

タンク
ା٧方ࣜ

タンク・
オーΨഉग़

タンク
ା٧方ࣜ

タンク・
オーΨഉग़

タンク
ା٧方ࣜ

グレンタンク・
オーΨഉग़

タンク
ା٧方ࣜ

グレンタンク・
オーΨഉग़

グレンタンク・
オーΨഉग़

グレンタンク・
オーΨഉग़

グレンタンク・
オーΨഉग़

作業能（計ࢉ） （分�10B） 55ʙ �1 ��ʙ �1 ��ʙ �� 3�ʙ �� 33ʙ �0 ��ʙ �� �5ʙ �5
名ࣜܕ ー ー ー ー ー ー ー
安全性検ࠪ合格൪߸ ー ー ー ー ー ー ー

ൢചࣜܕ名 :H3�5" :H333" :H�33" :H��0" :H���" :H���"� NEW :H���" :H��1" :H5�1"
様　 9+ 9+ 9+6 9+6 9+6 E+6 +86 +86 +86

ػ
ମ
ੇ
๏

全　（カッター） （mm） 3��0 3��0 3��0 �0�0 �550
全　෯ （mm） 1�10 1�10 1�10 1��5 �0�0 �100
全　高 （mm） �050 �050 �050 �350 �5�0

機体質量（カッター）（ॏ量）（LH） �155 �1�5 �330 ���0 ���0 ���5 3550 35�0 3��5

Τ
ン
δ
ン

種　ྨ ਫྫྷ�サイクル3ؾ�
立形σΟーθル

ਫྫྷ�サイクル3ؾ
立形σΟーθル

ਫྫྷ�サイクル3ؾ
立形σΟーθルターϘ

ਫྫྷ�サイクルؾ�
立形σΟーθルターϘ ਫྫྷ�サイクルؾ�立形σΟーθル（C3�%1'）

૯ഉؾ量 （-ʨDDʩ） 1�330ʦ1330ʧ 1����ʨ1���ʩ 1�5��ʨ15��ʩ ��0�1ʨ�0�1ʩ 3�31�ʨ331�ʩ
最େग़ྗ�回స度 （L8ʨ14ʩ�Spm） 1���ʦ�5�3ʧ��500 �3��ʨ3��5ʩ���00 ���3ʨ3���ʩ���00 35��ʨ����ʩ���00 �5��ʨ���3ʩ��300 51��ʨ�0��ʩ���00


ߦ
෦

行度
（エンジン
定格回స度時）

લਐ
（m�ඵ）

0ʙ 0�5�（）
0ʙ 0���（ඪ準）
0ʙ 1��5（行）

0ʙ 0�5�（）
0ʙ 1�15（ඪ準）
0ʙ ��03（行）

0ʙ 0��0（）
0ʙ 0���（ඪ準）
0ʙ ��0�（行）

0ʙ 0��3（）
0ʙ 1��0（ඪ準）
0ʙ ��53（行）

0ʙ 0��3（）
0ʙ 1��0（ඪ準）
0ʙ ���0（行）

0ʙ 0���（）
0ʙ 1��0（ඪ準）
0ʙ ����（行）

0ʙ 0���（）
0ʙ 1��0（ඪ準）
0ʙ 3�0�（行）

0ʙ 0���（）
0ʙ 1��0（ඪ準）
0ʙ 3�0�（行）

ਐޙ
（m�ඵ）

0ʙ 0�53（）
0ʙ 0��3（ඪ準）
0ʙ 1��0（行）

0ʙ 0�53（）
0ʙ 1�0�（ඪ準）
0ʙ 1���（行）

0ʙ 0�5�（）
0ʙ 0���（ඪ準）
0ʙ 1��5（行）

0ʙ 0���（）
0ʙ 1�0�（ඪ準）
0ʙ ����（行）

0ʙ 0���（）
0ʙ 1���（ඪ準）
0ʙ ��3�（行）

0ʙ 0���（）
0ʙ 1��1（ඪ準）
0ʙ ���1（行）

0ʙ 0���（）
0ʙ 1��5（ඪ準）
0ʙ ����（行）

0ʙ 0��3（）
0ʙ 1�5�（ඪ準）
0ʙ ����（行）

0ʙ 0��3（）
0ʙ 1��5（ඪ準）
0ʙ ����（行）

変ஈ （ஈ） લޙਐ無ஈº෭変3ஈ લޙਐ無ஈº෭変3 લޙਐ無ஈº෭変3（༉ѹ��Ϊヤ�）
取部מ 取条מ （条） 3 3 � � � 5


͜
く
෦

こ͗ܘº෯ （mm） ��0º�10 ��0º�10 ��0º�10 ��0º1000
ॲ理ܘº෯ （mm） なし なし 1�0º�30

�൪ॲ理ܘº෯ （mm） 1�0º�3�
（あ͟やかロータ） 1�0º�3�（あ͟やかロータ） 1�0º�3�（あ͟やかロータ）

こくཻ
ॲ理部 こくཻॲ理方ࣜ

グレンタンク・
オーΨഉग़ グレンタンク・オーΨഉग़ グレンタンク・オーΨഉग़ グレンタンク・オーΨഉग़

作業能（計ࢉ） （分�10B） �1ʙ �� 1�ʙ �� 1�ʙ 53 1�ʙ 53 1�ʙ 53 10ʙ 53 �ʙ �5
名ࣜܕ C0001 C000� C0003 C000� C000�
安全性検ࠪ合格൪߸ /"30��0�0�0 /"30��0�0�1 /"30��0�0�� /"30�1��11� /"30�1��11�

ൢചࣜܕ名 :H5101" :H�101 :H�115 :H�135� :H�135� :H�115 :H�135� NEW :H�135� NEW

様　 9+816* +6 9+16* 29+16. 29+16. 29+16". 29+16". 29+16".
ػ
ମ
ੇ
๏

全　（カッター） （mm） �550 ��30 5100 ��30 5100
全　෯ （mm） �100 ��15 ���0 ���5 ��15 ���0 ���5
全　高 （mm） ��15 ��50 ���0 ���5 ���0

機体質量（カッター）（ॏ量）（LH） 3��� �3�� ���� 501� 510� ��30 503� 51��

Τ
ン
δ
ン

種　ྨ

ਫྫྷ�サイクルؾ�
立形σΟーθル

インタークーラターϘ
（C3�%1'�4C3）

ਫྫྷ�サイクルؾ�立形σΟーθル
インタークーラターϘ（C3）

ਫྫྷ�サイクルؾ�立形σΟーθル
インタークーラターϘ（C3）

૯ഉؾ量 （-ʨDDʩ） 3�053ʨ3053ʩ 3�053ʨ3053ʩ 3.845ʨ3845ʩ 3�053ʦ3053ʧ 3���5ʦ3��5ʧ

最େग़ྗ�回స度 （L8ʨ14ʩ�Spm） ����\101��^
���00

����ʨ101��ʩ
���00

����ʨ115�3ʩ
��500 101.3ʨ137.7ʩ/2200 ����ʨ115�3ʩ

��500 101�3ʨ13���ʩ���00


ߦ
෦

行度
（エンジン
定格回స度時）

લਐ
（m�ඵ）

0ʙ 0��3（）
0ʙ 1��5（ඪ準）
0ʙ 3�0�（行）

0ʙ 0���（）
0ʙ 1���（ඪ準）
0ʙ ���1（行）

0ʙ 0���（）
0ʙ ��00（ඪ準）
0ʙ 3��0（行）

0ʙ 1�1�（）
0ʙ ��10（ඪ準）
0ʙ 3��0（行）

0ʙ 1�1�（）
0ʙ 1��0（ඪ準）
0ʙ 3��0（行）

0ʙ 0���（）
0ʙ 1���（ඪ準）
0ʙ ���1行）

0ʙ 1�1�（）
0ʙ ��10（ඪ準）
0ʙ 3��0行）

0ʙ 1�1�（）
0ʙ 1��0（ඪ準）
0ʙ 3��0行）

ਐޙ
（m�ඵ）

0ʙ 0��3（）
0ʙ 1�5�（ඪ準）
0ʙ ����（行）

0ʙ 0���（）
0ʙ 1�5�（ඪ準）
0ʙ ��50（行）

0ʙ 0��3（）
0ʙ 1��1（ඪ準）
0ʙ ���5（行）

0ʙ 1�0�（）
0ʙ 1���（ඪ準）
0ʙ ����（行）

0ʙ 1�0�（）
0ʙ 1��1（ඪ準）
0ʙ ����（行）

0ʙ 0����（）
0ʙ 1�5�（ඪ準）
0ʙ ��50（行）

0ʙ 1�0��（）
0ʙ 1���（ඪ準）
0ʙ ����（行）

0ʙ 1�0��（）
0ʙ 1��1（ඪ準）
0ʙ ����（行）

変ஈ （ஈ） લޙਐ無ஈº෭変
3（༉ѹ��Ϊヤ�） લޙਐ無ஈº෭変3ஈ（༉ѹ�ஈŋΪヤ�ஈ） લޙਐ無ஈº෭変3ஈ（༉ѹ�ஈ・Ϊヤ�ஈ）

取部מ 取条מ （条） 5 � � � � �

͜
く
෦

こ͗ܘº෯ （mm） ��0º1000 ��0º1�00 ��0º1�00 ��0º1�00
ॲ理ܘº෯ （mm） 1�0º�30 1�0º��0 1�0º��0
�൪ॲ理ܘº෯ （mm）1�0º�3�（あ͟やかロータ） 1�0º300（あ͟やかロータ） 1�0º300（あ͟やかロータ）

こくཻ
ॲ理部 こくཻॲ理方ࣜ

グレンタンク・
オーΨഉग़ グレンタンク・オーΨഉग़ グレンタンク・オーΨഉग़

作業能（計ࢉ） （分�10B） �ʙ �5 �ʙ 3� �ʙ 3� �ʙ 3� 5ʙ 3� �ʙ 3� 5ʙ 3�
名ࣜܕ C000� ー C0015 C001� C001� C00�� C00�3
安全性検ࠪ合格൪߸ /"30�1��11� ー /"30��3�005 /"30��3�00� /"30����01� /"30����0�3 /"30����0��

:H11�0でのҴऩ֭作業 :H11�0でのഴऩ֭作業 :H11�0でのେ౾ऩ֭作業

ൢചࣜܕ名 :H�00 :H�00. :H11�0� NEW

様　 ʵ (2E (2�0#6�+1 (2��6�+1 24+	(
 24.+	(
 284+	(
 284.+	(
 283�4+	(
 283�4.+	(

ඪ準（��1m） ϫイドヘッダー（���m） スーパーϫイドヘッダー（3��m）

ػ
ମ
ੇ
๏

全　 （mm） 5050 5��0 ���0
全　෯ （mm） 1��0 �1�0 �3�5 ��10 �3�0 ���0 3��5
全　高 （mm） �310 ���0 ���0 ���0

機体質量（ॏ量） （LH） ��00 30�5 3��5 �000 ��50（���0） 50�0（5100） 5000（5010） 5150（51�0） 50�0（50�0） 5��0（5�50）

Τ
ン
δ
ン

種　ྨ ਫྫྷ�サイクル3ؾ
立形σΟーθル

ਫྫྷ�サイクルؾ�
立形σΟーθル ਫྫྷ�サイクルؾ�立形σΟーθルインタークーラターϘ（C3）

૯ഉؾ量 （-\DD^） 1�5��\15��^ 3�31�ʨ331�ʩ 3�053ʨ3053ʩ
ग़ྗ�回స度

（L8ʨ14ʩ�Spm） ����ʨ3��3ʩ���00 50��ʨ����ʩ���00 ���0ʨ11��0ʩ��500


ߦ
෦

行度
（エンジン
定格回స度時）

（Lm�ඵ）
'�0 ʙ 0���（）
���0 ʙ 1�3�（ඪ準）
���0 ʙ ��53（行）

3�0 ʙ 0��5（）
���0 ʙ 1�1�（ඪ準）
���0 ʙ ��1�（行）

0ʙ 1�00（）
0ʙ 1�55（ඪ準）
0ʙ ��0�（行）

'�0 ʙ 1�00（）
���0 ʙ ��00（ඪ準）
���0 ʙ ���1（行）

3�0 ʙ 0���（）
���0 ʙ 1���（ඪ準）
���0 ʙ ����（行）

変ஈ （ஈ） લޙਐ無ஈº෭変3 3 લޙਐ無ஈº෭変3ஈ
取部מ ਕ　෯ （mm） 1535 1��5 ���5 1��� �50� 31��

こくཻ
ॲ理部 こくཻॲ理方ࣜ トップサッカ・

ഉग़ޱ3

グレンタンク・
バケットɹ
ϕルトコンϕア

ഉग़

グレンタンク・オーΨഉग़ グレンタンク・オーΨഉग़

作業能（計ࢉ） （分�10B） 1�ʙ 5�（େ౾）
�ʙ3�（ഴ）・
1�ʙ3�

（େ౾・コーン）

�ʙ3�（ഴ）・
10ʙ3�

（େ౾・コーン）

�ʙ 3�（ഴ・େ౾）
10ʙ 3�（Ҵ）

5ʙ 31（ഴ・େ౾）
10ʙ 31（Ҵ）

5ʙ ��（ഴ・େ౾）
10ʙ ��（Ҵ）

名ࣜܕ ʵ ʵ C000� C001�（C00�0）
安全性検ࠪ合格൪߸ ʵ ʵ /"30��0�11� /"30����0��（/"30����0��）

4"�3 スマートアシストリモート標準装備
4"�3 スマートアシストリモートディーラーオプション

��14

4"�3

YH700M

˔適Ԡ作物

3�14

4"�3

YH400

େ౾ খ౾ ഴ φλωιό ࠄࡶ ͑͝ · ഴ େ౾ ιό ࣮ࢠ
ίーン খ౾

11�14

4"�3

YH1170 NEW

ถ ഴ େ౾ ιό ࣮ࢠ
ίーン খ౾

動画は
こちら

動画は
こちら

:H�00 :H�00. :H11�0"
ऩ֭量の測定が可能 ー ー %01
ਫ分の測定が可能 ー ー %01
ऩ֭量マッϐングが可能 ー ー %01
※%01�σΟーラーオプシϣン（ޙけ可能）

YANMAR MECHANIZED SYSTEM CATALOGYANMAR MECHANIZED SYSTEM CATALOG
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ऩ ・֭ൖૹ ऩ ・֭ൖૹ

自ಈロス制ޚ
YH6135/7135
YH6101/6115ʢI ʣ༷:༷・

機械が自動で੍ޚするので、みんなにେきなメリットがあります。

のઙいΦϖϨーλݧܦ
「のロスのݮ」と「作業度」を྆立したऩ֭が、機械におま
かせで安心して簡୯にできます。

ख़࿅ΦϖϨーλ
倒෬や作物条件に合わせたࡉかい操作がෆ要。
時間でもർれません。

Ӧऀܦ
オペレータがかわってもಉҰの作業ਫ਼度が期でき、操作指導の
ෛ担もܰݮします。

מ業ऀ
のロスがؾになるほ場ओに安心・安定のऩ֭をアϐールでき
ます。

のロスを防͙たΊの、ࡉかいௐは
スイッν�ͭでػցにおまかせ！

こ͗・༳動からののロスを検知し、બผ・ं・ૹਖ・
෩量を自動ௐઅします。੍ޚレϕルは5ஈ֊にௐઅ可能。
レϕルに応じて設定されているロスの上ݶをえると੍ޚ
がಇき、ロスをݮします。

ʮࣗಈロス੍ޚʯのྲྀΕ

オペレータの
手動による
意のௐ整も可能です。

୭でスイッν̍つでख़࿅ऀなΈに
のロス͕গないऩ֭作業͕Մ

ϠンϚーಠのٕज़のਐԽ͕業քॳのʮࣗಈロス੍ޚʯを࣮ݱɻ

"(シリーζでは、オペレータが手動で֤部を操作し、ロスを֬認してࡉかくௐ整していました。
:Hシリーζ（*様・:様）なら、コンバインが自動で֤部をௐ整し、୭でも簡୯にプロのऩ֭ができます。
:H�135・:H�135では、自動ロス੍ޚ中のબผを、おみに応じたਫ਼度にௐ整できるようになりました。

こΕ·でのロス੍ޚのൺֱ

ɹࣜܕ

ロスௐखஈ
・チャϑシーブ
・ं
・ૹਖห
�・ຳ

ロスྔの
֬ೝखஈ

ロスྔの
֬ೝཁྖ

ΦϖϨーλの
ٕྔ ௐの安定ੑ ௐのർ࿑

ロス੍ޚதの
બผの
ҙௐ

AG6100
AG6114
AG7114

手動 ࢹをמ
機械をఀࢭ
߱りて֬認

ख़࿅（経ݧ）が
必要

オペレータに
よりらͭく

େ �

AG6100R
AG6114R
AG7114R
<I <༷:༷・

手動
カラー
Ϟχター

取作業中מ
可能

ख़࿅（経ݧ）が
必要

オペレータに
よりらͭく

େ �

AH6101
AH6115
AH7115
<I <༷:༷・

自動
カラー
Ϟχター

取作業中מ
可能

ෆ要 Ұ定 なし ෆ可

YH6135
YH7135

自ಈ カラー
Ϟニλー

औ作業中מ
Մ能 不ཁ 一定 なし Մ能

動画は
こちら

自動ロス੍ޚスイッチ

F�こ੍͘ޚ�ࡌ
બผ෦のిޚ੍ࢠԽ
にΑͬて、બผੑの
ਫ਼্͕ɻ

AG6100
AG6114
AG7114

ロスϞχλー�ࡌ ࣗಈロス੍ޚ�ࡌ
こ͗・༳ಈからのロス
をl͑ݟΔԽzし、ロスྔ
を֬ೝしな͕らの作業
͕Մにɻ

༳ಈ・こ͘ ௐͱ、ं ௐ
を全てࣗಈԽɻʮのロスの
ݮʯͱʮ作業ʯの྆ ʢཱʹ
プロのऩ֭ʣ͕ ୭でՄにɻ

AG6110R
AG6114R
AG7114R
ʦI様・:様ʧ

YH6101
YH6115
YH7115
ʦI様・:様ʧ

YH6135
YH7135

新・自ಈロス制ޚ�ࡌ
ࣗಈでのロスを࠷適に͑、ロス
ΕなΦϖϨー׳をཱ྆ɻෆߴͱݮ
λーで、のロス͕গないמ取Γ作
業͕Մにɻ

νャϑシーϒ
֯ 車 ૹਖห

֯
ຳ
෩ྔ

ϠンϚー͚ͩの
৽機

2012 2014 2017 2023

YANMAR MECHANIZED SYSTEM CATALOGYANMAR MECHANIZED SYSTEM CATALOG

1. スイッν�ͭでϩス੍ޚスタート

3. ϩスྔに応֤ͯ͡෦を࠷దにࣗಈௐ

2. 作ۀ中、のϩスをࣗಈでݕ

͞らに・・・
ロスݮॏࢹか、作業
ॏࢹか、̑ ஈ֊で੍ޚϨϕ
ルをௐઅで͖·͢ɻ 設定メχュー画面

※ຳ෩量は、ഉϫラ量に応じて常に自動ௐ整。



土
づ
く
り

あ
ぜ
塗
り

田
植
え

リ
モ
ー
ト
セ
ン
シ
ン
グ

代
か
き

播
種
・
育
苗

管
理
作
業

収
穫
・
籾
搬
送

乾
燥
・
調
製

転
作
関
係

101 102

ऩ ・֭ൖૹ ऩ ・֭ൖૹ

①མਫ時期
ग़ึがྃするまで
はਂਫとします。མ
ਫの安はग़ึ�5ޙ
લޙ。このམਫ時
期をできるだけらせ
ることにより、のొ
ख़า合が高まり、整ཻ
า合が高くなります。

②ऩ֭適期の定方法
ऩ֭適期である成ख़期の定は༰易ではありません。
しかし、Ұൠにऩ֭が適期よりૣい場合には੨ถが૿Ճし、またくな
るほどׂれถが૿えて整ཻา合が下し、നถ中のഁཻが૿Ճする
とڞにޫがམち、೪りがऑくなるがあります。
ここでは、適期定のためのҰൠ的なج準をごհします。

ԹにΑるํ๏ࢉੵ��
ग़ึ期からのੵࢉԹ度（ฏؾۉԹをྦྷੵした）によってऩ֭適
期の安を定する方法です。
˔ૣ生品種およびૣ生ଳʜ約�00ˆ
˔中൩生品種および൩生ଳʜ1000ʙ 1100ˆ

��ग़ึޙのにΑるํ๏
ग़ึ期からのによって定する方法です。
Ұൠにૣ生種は35ʙ �0、中生種は�0ʙ �5、൩生種は
��ʙ 50を安とします。ただし、Ҵのొख़はग़ึޙのఱީ
にࠨӈされます。高Թଟর条件下ではଅਐされ、Թগর条
件下ではԆするため、ଟগ૿ݮしますので、意が必要です。

��Ҵの֎؍にΑるํ๏
Ҵのԫ化状態等から定する方法です。
૯ึの�0ʙ �0ˋがԫ化した時期を安とし、ऩ֭適期とし
ます。

③ൖૹ
のをくାに入れたままにすると、ムレถとなり、品ޙ取מ
質下の原因になります。
ऩ֭ޙはやかにס૩させましょう。

水で育った稲は、急に
落水すると倒伏しやす
いため、少しずつ減水
していきましょう。

ऩ֭

ऩ֭ྔηンサー͓Αͼऩ֭ྔϚッϐンάでଌ定で͖Δ作物� ถ খഴ େഴ େ౾

スマートアシストリϞートʴ情報ࢧԉػ能コンόイン

ऩ֭ྔϞχλー機
グレンタンク内にあるऩ֭量センサーが1分間あたりのऩ֭量を測定し、そのੵࢉを合計ऩ֭量とします。このऩ֭量σータに「時間（Կ時Կ分からԿ時Կ分
まで）」と「Ґஔ（どのほ場でऩ֭したか）」の報をみ合わせることで、ほ場1ຕあたりのऩ֭量をࢉग़します。

ऩ֭ྔϚッϐンά機
よりいスパンでのऩ֭量の測定を実ݱし、メッシュ（）୯Ґでදࣔします。メッシュҰลのさは5m・10m・15m・
�0mからબ可能。ほ場内のऩ֭量のバラͭきがѲでき、土作りや施肥設計などཌ年のほ場改善に活かせます。

ऩ֭しながら営に立ͭ情報をऩूできる！

スマートアシストリϞートで、ొ したほ場でのऩ֭量や作業時間などを自動で専用8FCサイトにه・ੵします。
作業ޙ、機械のՔಇيをもとに報の修ਖ਼ొも簡୯。ほ場ごとのऩ֭報をパιコンでҰׅしてू計・理でき、これからの作業計画に活かせます。

ଞの機械・サービスと࿈ܞさせることで、ऩ֭量と品質の安定化がよりਤれます。

作業ޙ、機械のՔಇيをもとに報の修ਖ਼ొも簡୯。ほ場ごとのऩ֭報をパιコンでҰׅしてू計・理でき、これからの作業計画に活かせます。

ऩ֭ྔをࣗಈでଌ定し、́ ͝ͱのऩྔをࢉग़

ϠンϚー͕ఏҊ͢Δʪトーλルιリϡーションྫʫ

ର作物ɿถ・খഴ・େഴ
機　　能ɿ（ I様）ऩ֭量の測定ʗ（:様）ऩ量・ਫ分の測定

ର作物ɿถ・খഴ・େഴ
機　　能ɿ（.様）ऩ֭量の測定・マッϐング

※:H��1"�5�1"�5101"はI様のみの設定です。

ใࢧԉ機ࣗܕίンόイン
YH471A/YH571A/YH5101A/YH6101/YH6115

YH6135/YH7135

ର作物ɿถ・খഴ・େ౾
機　　能ɿऩ֭量の測定

NEW

ใࢧԉ機ී௨ܕίンόイン
YH1170

作業開始

13:00
作業終了

13:30
作業開始

13:35
作業終了

14:05
作業開始

14:10
作業終了

14:40

ほ場 の収穫量A

13:00～13:30 までの
1分間ごとの測定収穫量を合計

ほ場 の収穫量B

13:35～14:05 までの
1分間ごとの測定収穫量を合計

ほ場 の収穫量C

14:10～14:40 までの
1分間ごとの測定収穫量を合計

1分間ごとに
収穫量を測定

1分間ごとに
収穫量を測定

1分間ごとに
収穫量を測定B

ほ場

C
ほ場

A
ほ場

※ऩ֭量センサーはিܸྗ検ग़ܕऩ֭量測定方ࣜ。ਫ਼度は�5ˋ以内となるように設計していますが、ほ場・作物条件によってこれらのਫ਼度から֎れる場合があります。
※ऩ֭量センサーのセンサーパッドは、�50時間ごとを安に点検し、500時間使用またはパッドのްみが1mm以下になった時を安に交換してください。
※ී通ܕコンバイン（:H11�0）のऩ֭量マッϐング機能は、リールヘッダー装ண時のみ使用可能です。

※:H11�0以֎ ※:H11�0のみ

YANMAR MECHANIZED SYSTEM CATALOGYANMAR MECHANIZED SYSTEM CATALOG
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103 104

ऩ ・֭ൖૹ ऩ ・֭ൖૹ

ͱ͏Ζこ࣮͠ࢠ
ͷܥցԽҰ؏ମػ
Χλϩάはこちら

「σバイダキット」はओにึࣁのヘッドロスを防͙ために装ண。「جຊキット」はࢠ実とうもろこし用
のコンケーブや、֦ 散൘、グレンシーブなどの部品でߏ成されており、ࢠ実のこ͗しやロスをݮ
し、બผをྑくするために装ணします。

おखͪ࣋のී通ܕコンόインで
！実と͏もΖ͜しのऩ֭ができるࢠ

෦のҰ෦ߏຊΩットのج

ͱ͏Ζこしͱはŋŋŋʁ࣮ࢠ
とうもろこしの実だけをऩ֭することを
。といいます「実とうもろこしऩ֭ࢠ」
家சࣂྉにおける濃ްࣂྉのͻとͭ です。

��14YH700M

コーンϔッダーࣜ

ͦΕͧΕ�つのऩ֭ํ๏にΑΓ、ʮ࣮ࢠͱ͏Ζこしऩ֭ʯ͕ で͖·͢ɻ

ී௨ܕίンόインʴ専用Ξλッνメントでऩ֭！

ޮྑ͘作業しͨいํに͓͢͢Ίʂ

リールϔッダーࣜ
（YH1170の場合）

コーンϔッダーࣜ
（YH1170の場合）

デバイダキット
（刈取部に取付け）

コーンヘッダー
（刈取部に取付け）

基本キット
（脱こく部や選別部などに取付け）

基本キット
（脱こく部や選別部などに取付け）

動画は
こちら

動画は
こちら

YH700M

動画は
こちら

YH1170

。となりますߋ取部がコーン専用ヘッダーに変מ、はリールヘッダーࣜとಉじで「ຊキットج」
リールヘッダーࣜと異なりܪ༿はמ取部下へམとされるのでึࣁのみがこく部へӡれます。

リールヘッダーࣜ以上に高でのמ取りが可能。より時間
で能よくऩ֭作業を行うことができます。

※作業度は、作業条件やほ場条件により変わります。
※画૾はܕچです。

作業時はجຊ的にמ取部の上下操作のみで簡୯。ࡉかい操
作がগなくてすΉので、時間作業でのർ࿑もܰݮできます。

のみึࣁ、しڈ取部のローリングカッターで除מ༿部分はܪ
をこく部へૹるので、キレイなબผを実ݱできます。

リールヘッダーࣜではऩ֭がࠔな倒෬にもର応。ڧ෩や߱Ӎ
などで倒෬したࢠ実用とうもろこしのמ取りにҖྗをൃشします。

能ߴ ਫ਼なߴ
બผ

倒෬に
いڧ

簡୯
操作

ΑりスϐーσΟーな
ݱऔりを実מ

をత֬にしึࣁ
ϔッυロスがগない

ѱఱީにΑる倒෬も
しっかりऩ֭

ෳࡶな操作が不ཁで
ർれにくい

1.60
YH1170

1.55
YH700M

〈 ローリングカッターイメージ 〉
雌穂

茎葉は下に引き抜き、雌穂のみ脱こく部へ

左倒伏刈り 右倒伏刈り 向かい刈り

（倒伏角60°まで）

刈取部昇降スイッチ

YH700M YH1170

1.刈取部

2.脱こく部

3.選別部 5.その他

4.揚こく部

コンケーブ グレンシーブ

2.脱こく部

3.選別部 5.その他

4.揚こく部

1.刈取部

ऩ֭ができる
ී通ܕ
コンόイン

֦散൘

コーンϔッダーで作業能が্！

雌穂のみ
脱こく部へ

茎葉はほ場へ

の作物のྲྀΕ࣌取מ

σバイダσバイダ

Ξλονϝϯτʹ͍ͭͯͷ
はこちらࡉৄ

YH700M YH1170

Ξλονϝϯτʹ͍ͭͯͷ
はこちらࡉৄ

YH700M YH1170

リールϔッダーࣜ
ಋೖίストを͑ͨいํに͓͢͢Ίʂ

11�14YH1170

※動画はYH1150

YANMAR MECHANIZED SYSTEM CATALOGYANMAR MECHANIZED SYSTEM CATALOG
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-;1.�#.43 -;1-�#.43
(;1-�#(33
※カラー変ߋ༧定。

動画は
こちら

105 106

ऩ ・֭ൖૹ ऩ ・֭ൖૹ

リϑトϑレコン

動画は
こちら

LZシリーζ
ʢॏ心λイプʣ

グレンタンクコンバインとコンテナのみ合わせで、༌ૹ・ס૩機へのுりࠐみをେ෯に省ྗ、コストダウン！

MAC10T・MBC10S・MAC05T
ંりたたみࣜで
コンパクト！

WB�130T

UVシリーζʢંΓͨͨΈࣜʣ

SL�P

FM�60ʢϞϛケアʣ
！にࢭのҰ時ஷཹのムレ防ྨࠄ

ഉग़ޱがେきく
ਅ下にҰؾに
ഉग़ができます。

4-�1

˔全ࣜܕにオートストップをඪ準装備し
ました。

˔�動ྗから୯૬様まで、๛なライン
アップからおબびいただけます。

˔電ݯスイッチલ面ஔで、ラクにスイッ
チの入が行えます。

˔使用ޙはંりたたんで、省スペースऩ
ೲが可能です。

製ݩɿ*'

˔��Ϟータ使用で、安心してഉग़できます。
˔使用ޙはંりたたんで、コンパクトにऩೲで
きます。

製ݩɿ*'

ʢߴϑϨΩシブルλイプʣ

˔タンク༰量ɿ1�50-（コンバインା��）
˔ഉग़能ྗɿ�ʙ �U�時
˔素　　材ɿଆ面メッシュ

˔タンク༰量ɿ1350-（コンバインା��）
��1550-（コンバインା33）
��1�50-（コンバインା3�）

˔ഉग़能ྗɿ�� ʙ �U�時
˔素　　材ɿ�ଆ面メッシュ

˔タンク༰量ɿ1�50ʙ ��00-
��（コンバインା30ʙ 10�）

˔ഉग़能ྗɿ1�ʙ 1�U�時
˔素　　材ɿスチール

˔�全ࣜܕにパωルંりたたみを採用しました。
˔ϑレキシブルϗースの採用で、ޙ方1�0度ഉग़が可能です。
製ݩɿ5C

˔ϗッパーをけたままંりたためて、コンパクトにऩೲできます。
˔1�0度回సのணࣜϑレキシブルϗースで場所に応じたഉग़が可能です。
˔どこから見てもの量がͻとでわかる全面メッシュϗッパー。
投入、ഉग़の時に安心して作業が行えます。

製ݩɿ5C

UMKシリーζ

˔タンク༰量ɿ1�00-（コンバインା��）・1�00-（コンバインା��）
1�00-（コンバインା3�）

˔最େഉग़能ྗɿ�U�時（."C105）・1�U�時（.#C104）
˔素　　材ɿメッシュターポリン

˔�全自動コントロール方ࣜで、安心して作業が行えます。
˔ணࣜのϑレキシブルϗースでޙ・ӈ・ࠨ・ுりࠐみ
自ࡏ。場所に応じてଆ面ഉग़も可能です。

૬タイプはഉग़能ྗが30ˋアップしましたࡾ˔
（.#C104）。
製ݩɿ5C

8#�1305 6.,11�H30C-

."C105

˔タンク༰量ɿ1�50ʙ ��00-
　　　　　　��（コンバインା�5ʙ ��）
˔最େഉग़能ྗɿ1�ʙ 1�U�時

ʢMAC05Tをআ͘ʣ

˔高さのௐ整は�ஈ֊。量に合わせて1000ʙ1�00-まで設定できます。
˔メッシュなので通ؾ性・ࢹ認性がよく、৯品Ӵ生法�0条の適合素材です。
˔1007と�007では操作Ϙックスがҧうだけで、ຊ体はڞ通しています。
˔インバータ੍ޚで٧り時に、自動ఀࢭ・自動෮ؼができます。
製ݩɿ4�

まっても、インバーターがաෛࢭ૩機ଆのバωコンഉग़部が٧まってס˔
ՙをײ知しϞータを੍٧。ޚまりが解ফするとӡసを࠶開します。

˔オプシϣンのҠ動ྠを装ணすることで、1人でもラクにトラックへੵࠐΉ
ことができます。

製ݩɿ4�

˔最େタンク༰量ɿ1�00-
��	コンバインା35


˔ഉग़能ྗɿ�ʙ �U�時
˔素　　材ɿメッシュ

˔タンク༰量ɿ1300-（約��0LH）
˔ഉग़能ྗɿ�� ʙ �U�時
˔素 　 材ɿ�メッシュ

VPシリーζ

˔-%��（オプシϣン）の使用で、ೋஈੵみが可
能。省ྗ化がਤれます。

˔4-�'3-（オプシϣン）の装ணで、ഉग़方を̏
方へௐ整することができます。

˔લ機種のリϑトϑレコンとϑレームはڞ通とな
ります。

製ݩɿ4�

˔最େタンク༰量ɿ
　1500-
　（コンバインା30）
　ൺॏ0��
˔素　　材ɿメッシュ

スマートにંりたためます。

˔立ったまま、簡୯にંりたたみができます。
˔෩にෛけない自立ྗで、ࠄ物投入作業がラクラクです。
˔ഉग़時は、バッグの下にも͙ らず「はがす」「Ҿく」の簡୯操作です。
˔プレートをࠩࠐみ、ࢭめるだけで、簡୯に立てることができます。
製ݩɿ4�

˔独自のજ航用�ຕϑΟンで、ൖૹコンテナ
に無理なくࠩしൈきできます。

˔ຊ体をࠩࠐんだޙでϑΝンをࡌせるだけ
で簡୯です。

˔状گに応じてૹ෩とഉؾの�通りのྫྷ٫
が可能です。

製ݩɿ4�

˔༰量ɿ1300ʙ 1�00-
������������	コンバインା��ʙ 3�

˔素材ɿメッシュまたは11からબ可能

H.41�/

ຊ体

動画は
こちら

ϑΝン

ൖૹ

/&8レβーコンテナ

レβーコンテナ�インά άレンコンテナ

ൖૹコンテナ

　　　　�1MVT ळଠポップ

ロンόッά)(ʢϋイάレーυʣ

ϑΥークリϑトઐ用コンテナ 類ൖૹାࠄ

ػԹௐࠄ

YANMAR MECHANIZED SYSTEM CATALOGYANMAR MECHANIZED SYSTEM CATALOG
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ถもഴもେ౾もそもס૩できる！

˔ԕס૩機は、ଠཅޫに含まれているԕ֎ઢを用いているため、自વ
ै、૩ができます。しかもס૩にۙいס དྷの෩ס૩機とҧい、ࠄ物に
まんべんなくが行きりますので、ۉҰにס૩できます。

˔ԕ֎ઢのಛ性をס૩にར用した、৽しいס૩方ࣜのࠄ物ס૩機です。
˔1でେ౾・そ・・ഴのס૩ができます。৽ܕ൚用ס૩機は、「ࢠ実
コーン」のס૩もできます（7".シリーζ・5C;�E9%シリーζ）。
˔େ౾ס૩時、࣪ 度センサーにより֎ؾの࣪度を検知し、࣪ 度の条件にࠨ
ӈされない安定したס૩を実ݱしました。

˔インバーター੍ޚで、品質อ࣋・ଛই防ࢭのため、ࠄ物に合わせてൖૹ
スϐードを੍ޚします。

˔ムダなくס૩
バーナのでԕ֎ઢ์ࣹ体をՃする
と、ԕ֎ઢを์ࣹします。Ճしたりの
もס૩にར用するため、ムダのない高能
なס૩ができます。

˔ٿにやさしい
をޮよくえてס૩させるため౮༉を
અ約できる、省エω・コストのエコロジー
設計です。

˔おいしさアップ
ଠཅޫに含まれるԕ֎ઢで、自વס૩に
ۙい高品質ถのס૩ができます。

˔੩Իタイプ
ૹ෩機とバーナのԻをେ෯にݮしました。

送
風
機

ࠄ
෩

排
熱

外
気

ԕ֎ઢ

όʔφ

ԕ֎ઢのޮՌ

૩は最適なԹ度で行いましょうס˙
高ਫ分の生は時間์ஔしておくと、自身のやカビ・ەࡉなど
のඍ生物のಇきで「ヤケถ」となり、品質が下します。
ऩ֭ޙはૣめにס૩、もしくは通෩ס૩しましょう。
生のਫ分と์ஔ時間（コンバインାੵみॏͶ์ஔ）

生のฏۉਫ分 ์ஔ安全時間（安）
��ˋ以上 5時間ະຬ
��ʙ ��ˋ 10時間ະຬ
��ˋ以下 ��時間ະຬ

31％30％

21％

25％

17％
胴割米

未熟米

整粒

青米

૩方法でのཹ意点ס˙
上手なס૩のしかた（生に合わせたס૩）

籾の刈取量が少ないとき 時々ס૩をࢭめׂれやաס૩がないか
֬認する（できるݶり最ுࠐ量をकる）。

水分のバラツキが
多いとき

Թ෩ס૩の設定を通常より1ʙ �ラン
ク下͛る（�ஈס૩をબする）。

朝露や雨で
籾が濡れているとき

※無理なמ取作業をしない。
バーナを点Րせず、�ʙ3時間通෩ס૩
する。通常の状態になったことを֬認し
て、Թ෩Թ度を通常どおりに設定する。

胴割米が多いとき Թ෩Թ度の設定を通常より1ʙ �ラン
ク下͛、Թ、�ஈס૩をબする。

ԕ֎ઢ॥סܕ૩機

シリーζ名
ॲ理量 機体ੇ法 毎時ݮס

製ݩ
（LH）

খ　ഴ
（LH）

全　
（mm）

全　෯
（mm）

全　高
（mm）


（ˋ�時）

খ　ഴ
（ˋ�時）

H%�61�シリーζ �50ʙ �000 300 ʙ �050※ 3005 1��0 �150 ʙ ���0 0�� ʙ 0�� ー

:1

H%�61�Cシリーζ �50ʙ �000 300 ʙ �050※ 31�5 1��0 �150 ʙ ���0
0�� ʙ 0��

（୯૬1007の場合、
0�1ˋ �時下）

ー

H%�7.33シリーζ 5�0ʙ 3�00 ��0 ʙ �130 3010 1��5 ��05 ʙ 3�05 0�� ʙ 1�� 0�� ʙ 1�3
H%�7"33シリーζ �00ʙ 5500 1100 ʙ ��00 31�0 15�0 3��0 ʙ 53�0 0�� ʙ 1�� 0�� ʙ 1��
H%�7/33シリーζ �00ʙ �500 1100 ʙ ��00 3�50 15�0 5��0 ʙ 5��0 0�� ʙ 1�� 0�� ʙ 1��
H%�7%3シリーζ 1100ʙ �000 1350 ʙ ��00 3��0 15�5 5�50 ʙ ��50 0�� ʙ 1�� 0�� ʙ 1��
H%�#3�シリーζ 1500ʙ 10000 1�00 ʙ 10000 3�30 15�0 ��30 ʙ ��30 0�� ʙ 1�0 0�� ʙ 1�0
;"シリーζ NEW �00 ʙ �000 ��0 ʙ ��00 311� 1301 ���3 ʙ 31�3 0�� ʙ 1�� 0�� ʙ 1��

%1
;#シリーζ NEW �00 ʙ 3000 ��0 ʙ 3�00 33�5 1500 33�3 ʙ 3��3 1�0 ʙ 1�� 0�� ʙ 1��
;Cシリーζ NEW �00 ʙ 5000 ��0 ʙ �000 33�5 1500 ��00 ʙ 5300 0�� ʙ 1�� 0�5 ʙ 1�0
;Hシリーζ NEW �00 ʙ �000 ��0 ʙ ��00 3555 1�05 5��� ʙ ���� 0�� ʙ 1�� 0�� ʙ 1�1
;'シリーζ NEW 1500 ʙ 10000 1�00 ʙ ��00 ��0� 1��0 �5�� ʙ �0�� 0�� ʙ 1�1 0�� ʙ 1�0
5C;�E411 ʙ E41�� � NEW �50 ʙ 1�00 300 ʙ �0�0 �5�� 13�5 ��1� ʙ ��1� 0�� ʙ 0�� 0�� ʙ 0��

4H
5C;�E.1�"ʙ E.30" �00 ʙ 3000 �50 ʙ 3��0 3003 13�0 ���5 ʙ 3�05 0�� ʙ 1�1 0�� ʙ 1�0
5C;�E-30"ʙ E-50" �00 ʙ 5000 �50 ʙ �000 311� 15�� 3��� ʙ 50�� 0�� ʙ 1�1 0�� ʙ 1�0
5C;�E--55 ʙ E--�0 �00 ʙ �000 10�0 ʙ ��00 3��0 15�� 533� ʙ ���0 0�� ʙ 1�1 0�� ʙ 1�0
5C;�E9�0 ʙ E9100 �00 ʙ 10000 10�0 ʙ 10�00 33�� 15�� �53� ʙ �300 0�� ʙ 1�1 0�� ʙ 1�1

※ҹは、オプシϣンメϞリカードが必要です。

ԕ֎ઢ൚༻ס૩機

シリーζ名
ॲ理量 機体ੇ法 毎時ݮס

製ݩ
（LH）

খ　ഴ
（LH）

େ　౾
（LH）

そ　
（LH）

コーン
（LH）

全　
（mm）

全　෯
（mm）

全　高
（mm）


（ˋ�時）

খ　ഴ
（ˋ�時）

େ　౾
（ˋ�時）

そ　
（ˋ�時）

コーン
（ˋ�時）

H%�7".3シリーζ �00ʙ 5500 1100ʙ��00 1�00ʙ5500 1500ʙ5500 1300ʙ��00 3�50 15�0 3��0ʙ5��0 0�� ʙ 1�� 0�� ʙ 1�� 0�1 ʙ 0�� 0�� ʙ 0�� 0�5 ʙ 1�0
:1

H%�7%.�シリーζ 1100ʙ�000 1350ʙ��00 �350ʙ�000 1�00ʙ�000 1500ʙ10000 3��0 15�5 5�00ʙ��00 0�� ʙ 1�� 0�� ʙ 1�� 0�1 ʙ 0�� 0�� ʙ 0�� 0�5 ʙ 1�0
,8#�.シリーζ �00ʙ 3000 ��0 ʙ 3�00 1��0ʙ���0 ��0 ʙ 33�0

ー

3�0� 1��5 3��5ʙ�0�5 1�0 ʙ 1�� 0�� ʙ 1�� 0�3 ʙ 0�5 0�� ʙ 1�0

ー %1
;Cシリーζ� � NEW �00 ʙ 5000 ��0 ʙ �000 1��0ʙ55�0 ��0 ʙ 55�0 3��0 1��� �5�5ʙ 5��5 0�� ʙ 1�� 0�5 ʙ 1�0 0�3 ʙ 0�5 0�� ʙ 1�0
;Hシリーζ� � NEW �00 ʙ �000 ��0 ʙ ��00 �350ʙ�150 ��0 ʙ ��10 3�30 1��� 5�31ʙ��31 0�� ʙ 1�� 0�� ʙ 1�1 0�3 ʙ 0�5 0�� ʙ 0��
;'シリーζ� � NEW 1500ʙ�000 1�00ʙ��00 ��50ʙ���0 1��0ʙ��30 �0�� 1��0 ��11ʙ��11 0�� ʙ 1�1 0�� ʙ 1�0 0�3 ʙ 0�5 0�� ʙ 0��
5C;�E-30"%ʙ E-50"%�� NEW �00 ʙ 5000 �50 ʙ �000 1500ʙ5000 1500ʙ5000 �500ʙ3�00 311� 15�� 3���ʙ50�� 0�� ʙ 1�1 0�� ʙ 1�0 0�� ʙ 0�� 0�� ʙ 0�� 0�5 ʙ 0��

4H5C;�E--55%ʙ E--�0% �00ʙ �000 �50 ʙ ��00 1500ʙ�000 1500ʙ�000 �500ʙ�100 3�1� 15�� 535�ʙ���0 0�� ʙ 1�1 0�� ʙ 1�0 0�� ʙ 0�� 0�� ʙ 0�� 0�5 ʙ 0��
5C;�E9�0%ʙ E9100% �00ʙ10000 10�0ʙ10�00 1�00ʙ��00 �000ʙ10000 �500ʙ��00 33�� 15�� �53�ʙ�300 0�� ʙ 1�1 0�� ʙ 1�1 0�� ʙ 0�� 0�� ʙ 0�� 0�5 ʙ 0��

෩ܕ൚༻ס૩機

シリーζ名
ॲ理量 機体ੇ法 毎時ס૩

製ݩ
	LH）

খ　　ഴ
	LH）

コーン
	LH）

全　
	mm）

全　෯
	mm）

全　高
	mm）


（ˋ�時）

খ　ഴ
（ˋ�時）

コーン
（ˋ�時）

4E-シリーζ �500ʙ �000 1�00 ʙ ��00 1�00 ʙ 10000 �03�
ঢ߱機ޙ面時ɿ3��3 1��� ���3 ʙ ���3 0�� ʙ 0��

（બ方ࣜ） 0�� ʙ 0�� 0�� ʙ 0�� %1

෩ס૩機

シリーζ名
ॲ理量 機体ੇ法 毎時ݮס

製ݩ
（LH）

খ　ഴ
（LH）

全　
（mm）

全　෯
（mm）

全　高
（mm）


（ˋ�時）

খ　ഴ
（ˋ�時）

H%�+E�シリーζ �50ʙ �100 300 ʙ ��00※ ��05 1��0 �000 ʙ ���0 �1ੴɿ0�� ʙ 0��
11ʙ1�ੴɿ0��ʙ0�� 0�� ʙ 0��※

:1
H%�+E�Cシリーζ �50ʙ �100 300 ʙ ��00※ ��55 1��0 �000 ʙ ���0

�1ੴɿ0�� ʙ 0��
11ʙ1�ੴɿ0��ʙ0��
（୯૬1007の場合、
0�1ˋ �時下）

0�� ʙ 0��※
（୯૬1007の場合、
0�1ˋ �時下）

H%�3E�シリーζ �50ʙ �000 300 ʙ �050※ ���0 1��0 ���0 ʙ 31�0 0�� ʙ 0�� 0�� ʙ 1�0※

H%�3E�Cシリーζ �50ʙ �000 300 ʙ �050※ ���0 1��0 ���0 ʙ 31�0
0�� ʙ 0��

（୯૬1007の場合、
0�1ˋ �時下）

0�� ʙ 1�0※
（୯૬1007の場合、
0�1ˋ �時下）

C5"シリーζ �00ʙ �00 ��0 ʙ 10�0 ��05 110� �0�� 0�5 ʙ 0�� 0�� ʙ 1�0

%1
45"シリーζ �00ʙ 1�00 ��0 ʙ 1��0 ��05 110� ��1� ʙ ���� 0�5 ʙ 0�� 0�� ʙ 1�0
4E#シリーζ 300ʙ 3000 3�0 ʙ 3�00 3515 13�� 311� ʙ �11� 0�5 ʙ 0�� 0�� ʙ 1�3
4ECシリーζ 500ʙ �500 �00 ʙ 5�00 33�0 153� 3��5 ʙ ���5 0�5 ʙ 0�� 0�� ʙ 1�3
5C;�(4� ʙ (41�� � NEW �50 ʙ 1�00 300 ʙ �0�0 �5�� 13�5 �0�1 ʙ ��1� 0�� ʙ 0�� 0�� ʙ 0��

4H5C;�(.1�"ʙ (.30" �00 ʙ 3000 �50 ʙ 3��0 3003 13�0 ���5 ʙ 3�05 0�� ʙ 1�0 0�� ʙ 0��

5C;�(-30"ʙ (-50" �00 ʙ 5000 �50 ʙ �000 311� 15�� 3��� ʙ 50�� 0�� ʙ 0��
50ੴは0�� ʙ 0��

0�� ʙ 0��
50ੴは0�� ʙ 0��

※ҹは、オプシϣンメϞリカードが必要です。

H%�557"33 H%�557".3 NEW ;C350�.NEW ;H�00�9/

107 108

૩・ௐס

৯ຯ上・ڥにやさしい。

૩ס

5C;�E--�07 5C;�E--�0%7

૩ס
ถഴ用ԕ֎ઢס૩ػ ԕ֎ઢ൚用ס૩ػ
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˔څڙ自動ӡస・自動ఀࢭにより、1人作業が可能です。
˔େܘଟ （֯1�֯）シリンダーは֧፩作用がେきく、コンパクトサイζであ
りながら高能、高ਫ਼度を実ݱします（.C�0"を除く）。
˔3�0度टৼり自ࡏのഉग़ޱとスイッチのৼସえで、ଟ様なレイアウトにもର
応します（.C�0"は�0�間ִで3方）。

͢り機やถબྔܭ機とのΈ߹Θͤでɺ·͢·͢スϜーζʹۀ࡞が͑ߦ·͢！

ಢࠇݝүࢢԼް࡚ॅࡏ
:・:͞ん

農薬への取りみから、除ݮ、たちのҬはࢲ
されています。ですからݶの使用が੍ࡎࡴ・ࡎ
ఱީෆ順な年はҴអ（こうじ）がେ量にൃ生し、
すり機ではすべてを取り除くことができず、等ڃを
下͛てしまいました。
また、Ҵអ取り機にͭいては、5インチクラスのす
り機の能ྗにいͭくかが心でങい߇えていま
した。

しかし、5インチクラスにもର応できる品がൃച
され、購入を決めました。
結果、すり機に投入するલにはこの機械がҴអ
をきっちり取り除いており、性能にもେ変ຬして
います。
また、Ҵអのみではなく、そのଞの異物まで除ڈし
てくれるので、安心して作業が行えるようになりま
した。

ʮݮༀʯ
ചΕΔถͮ͘Γのͻͱつɻ

ༀをΘͣ
Ҵអを

͖Εいにআ͢ڈΔの͕、
ϠンϚーの

lクリーンアップzで͢ʂ

.$���を
༺͝

.C�0"

様ࣜܕ .C�0",.E7 .C100,.E7 .C�00,.E7
ػ
ମ
ੇ
๏

全　 （mm） �1�0 �100 ��00
全　෯ （mm） 5�0 5�0 5�0
全　高 （mm） 1500 1535 1�35

機体質量 （LH） �0 �� 1�0
બผ方ࣜ ԁ回సスリットબผ 1�֯回సスリットબผ

所要電ྗ �008（1007） ,.Eɿ5008（1007）
,�3.Eɿ�008（3૬�007） �508（3૬�007）

ॲ理能ྗ （ɿLH�時） �500 3000 �000

適応すり機 �ʙ 3インチ
（4H310"・3H�50�300）

�ʙ 5インチ
（4H�10"�510"）

5ʙ �インチ
（"CH500��00��0）

備　考 େܘଟ֯シリンダー（.C�0"除く）・څڙ自動ӡస、自動ఀࢭ・ଟ様なレ
イアウトにର応

.$��",.&7

.$���,.&7

クリーンアップ

.$���,.&7

༳ಈࣜ4)���"
ローλリーϋϥー�3)���
ローλリーϋϥー�3)���

༳ಈࣜ�"$)���.&
༳ಈࣜ�"$)���.&
༳ಈࣜ�"$)��.&

すりػ

༳ಈࣜ4)���"
༳ಈࣜ4)���"

あ͟かパック�";�1シリーζ
·ͨは

パックϝイト93	7
シリーζ

4$����/%)�

ถબ計ྔػ

クリーンアップで
高ਫ਼度な異物除ڈ、
༳動すり機で
やさしいすり。

λンクがຬྔになれ、すりػ、クリーンアップが自ಈఀࢭ
λンクがຬྔになった߹は、すりػ、クリーンアップのػػ能がಇき、経࿏の٧まりを防ࢭするたΊ自ಈఀࢭ
するので、ແਓ作業もՄ能です。ػঢ়ଶでఀࢭしているたΊ、ݰถをλンクからऔग़すだけで作業は࠶։できます。
ଐిݯճ࿏্で、ҟৗがൃ生した߹は、自ಈఀࢭしてޙఔの٧まり、ഁ ଛを防ࢭします。

ηットྫɿクリーンアップʴすりػʴถબ計ྔػ

˙ओཁॾݩ
ൢചࣜܕ名 1H,*5 %3: 1H,*5 %3:�

機体ੇ法
全　෯ （mm） 3�0
Ԟ　行 （mm） ��5
全　高 （mm） �0

機体質量 （LH） ��� ���
電　ݯ （7） 100
。ଳ電が使える場所（3(）でお使いくださいܞ※
※電の状گによっては、お使いいただけない場合がご͟います。

˙ηット内容
ൢചࣜܕ名 ରメーカー ࿈ܞ ଓ,*5

1H,*5%3:
（株）ࢁຊ製作所 �まで 1H,*5 H:�
金ࢠ農機（株） �まで 1H,*5 H%
੩Ԭ製機（株） �まで 1H,*5 H4H

1H,*5%3:� ੩Ԭ製機（株） �まで 1H,*5 H4H
※1H,*5 %3:（�）とס૩機のଓには、ס૩機ଓ分のଓ,*5が必要です。

దͳྔΛ
औΓמ

ுྔࠐ ใ
༗ڞ

と「૩機ס」、૩機に装ணすることでסϢχットをܞ૩機࿈ס
「スマートアシスト※1」が࿈ܞし、ס૩機のՔಇ状گを見える
化することができます。
※1ɿスマートアシストは、ヤンマーのサポートシステムです。
※スマートアシストをごར用いただくには、ס૩機࿈ܞϢχットおよびスマートアシストリϞートࡌ
機の購入契約とはผに、「スマートアシストリϞートར用申ࠐみ」が必要です。

夜間、早朝は、電話とメールでご連絡！
※電話連絡は希望されるお客様のみ。
※日中はヤンマーの担当スタッフが対応。

PC・スマホ・タブレットでどこでも
すぐに確認！

スマートアシスト乾燥機連携Webサイトで稼
働状況を確認！
※�乾燥機とコンバイン連携機能の対象作物は稲・麦です。

૩の状態�̝ס˔ 量のදࣔࠐ量�最େுࠐ物の種ྨ˔ுࠄ
˔ਫ分量� ˔ऴྃ༧定時ࠁ

���Εͨॴからで、ס૩機の
Քಇঢ়گを͙͢に֬ೝしͨい・・・

���ؒにՔಇఀࢭしていないか
心・・・

取ΓמΘから͕ͣྔࠐ૩機のுס���
͗͢て生͕ఀཹしてし· ・͏・・

Քಇঢ়گを
リΞルλイϜで͑ݟΔԽ

間��5ରԠの࣌��
！कり機能で҆৺ݟ

Քಇঢ়گのڞ༗でמ取り・
！がޮԽۀ࡞૩ס

でมΘる、�ͭのポイントܞとスマートアシストとの࿈ػ૩ס

！ܞにର応・簡୯࿈ػ૩סϢニットは͞ま͟まなܞ࿈ػ૩ס
メーカーがҟなるס૩ػಉ࢜でも࿈ܞがՄ能
スマートアシストର機種のס૩機であれ、৽たなס૩機
を導入することなく、すでにお使いのס૩機でスマートアシ
ストとͭながります。さらにメーカーが異なるס૩機でも࿈
。が可能ですܞ

インλーωット։ઃ不ཁ！
ઃஔしたͦのからར用Մ能
Ϣχットは通信機能を༗しているため、৽たな通ܞ૩機࿈ס
信回ઢの設ஔはෆ要です。ס૩機へのϢχットの取けは
ヤンマーにおせ。設ஔしたそのからごར用になれます。
※電の状گによっては、お使いいただけない場合がご͟います。

VAR/VNRシリーズ
（株）山本製作所

SSE/TCZシリーズ
静岡製機（株）金子農機（株）

KWシリーズ

リモートサポートセンター お客さまリϞートサポートセンター お客様

109 110

૩・ௐס ૩・ௐס

MC60A・MC100・MC200

スマートアシストで
！૩ௐ作業がޮアップס・औりמ

TCZシリーζ
੩Ԭ製機（株）

Zシリーζ
金ࢠ農機（株）

HDシリーζ
（株）ࢁຊ製作所

ҟ物除ڈ・すり
ૈબػクリーンアップ

YANMAR MECHANIZED SYSTEM CATALOGYANMAR MECHANIZED SYSTEM CATALOG
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˔タッチパωルでわかりやすく、カンタンに操作できます。
˔ロール部のۦ動方ࣜをϕルトࣜに、ロールѹௐ整をエアシ
リンダࣜに変ߋし、ॲ理能ྗがେきく上しました（最େ
3000LH�時）。

˔બผ൘の֯度センサҐஔを最適化。安定したબผਫ਼度が
可能です。

˔高能・高ਫ਼度な上がりを実ݱする、高ٱ༳動બผ൘を採用しています。
˔約1分でཹถが除できるエア除機能をࡌしています（"CH500・"CH�00）。
˔自動੍ޚにより無人ӡసが可能です（システム化）。
˔安定したબผ性能と高能をอͭ�Ϟータ方ࣜです。
˔より高度な上͛ができる、異物除ڈ装ஔをࡌしています。
˔あ͟やかな上がりを実ݱするϫイドなબผ部＆パϫϑルٵҾϑΝンを採用しています。
˔಄部はಛघϕルト方ࣜでۦ、 動Իが੩かです（"CH�00）。
˔ϗッパपลの除ਖでշ適に作業が行えます。 "CH�00

ଟ品種をѻう受ୗ農家にうれしい

ఔ機種のੴൈ機・ถબ機・ঢ߱機・計量機など機種をબして生産体系に合ったシステムをΉことができます。また、システムޙ
のӡస・ఀࢭはすり機ଆのスイッチにより、࿈動操作ができます。

4H�10"

"$)シリーζ
ࣜ　ܕ "CH500 "CH�00 "CH�0
۠　分 .E7 .E7 .E7

サイζ（インチ） 5 � �
ػ
ମ
ੇ
๏

全　 （mm） 1��0 ��00 ��00
全　෯ （mm） 11�5 13�5 1550
全　高 （mm） 1��0 �330 �5�5

෩
બ
෦

෩બ方ࣜ Ҿʴຳٵ Ҿٵ
෩બ෯ （mm） ��0 5�0 �00
上෩બ ෩બ全෯ѹ෩ࣜ ୯独ྲྀ下ࣜ

しいなॲ理 しいなアップࣜ
（॥�ഉग़ସえ）

ഉਖ距離
ʪਫฏ・最େ距離ʫ （m） �5（高さ�m） 30（高さ�m） �0（高さ3m）

બ
ผ
෦

બผ方ࣜ ༳動બผ
બผ൘（縦ºԣ） （mm） ��0º��0 1000º�00 1000º�00
બผ൘ຕ （ຕ） 10 �

能　 （LH �ඨ��時） 1500ʙ �100
��5 ʙ 35�

1��0 ʙ �5�0
�33 ʙ �3�

�100 ʙ ��00
�35 ʙ �5�

4)シリーζ
ࣜ　ܕ 4H310" 4H�10" 4H510"
۠　分 "1 "3 %" %" %"

サイζ（インチ） 3 � 5
ػ
ମ
ੇ
๏

全　 （mm） 15�0 1��5 �150
全　෯ （mm） ��5 11�5
全　高 （mm） 1�30 1�05 1��0

機体質量（ॏ量） ��0 �30 3�5 3��
ಈ
ྗ電　ѹ （7） ୯૬�00 ૬�00ࡾ ૬�00ࡾ

಄

෦

ロール
（mm）（º෯ܘ）

ओ　࣠ П�00º�� П�00º10� П�00º1��
෭　࣠ П1�0º�� П1�0º10� П1�0º1��

ֻけ高さ （mm） �10 1030

༲
͜
く

ݩؐ スロϫ スロϫ
ࠞ合ถ ঢ߱機 ঢ߱機
上ถ スロϫ ঢ߱機 ঢ߱機

બ
ผ
෦

બผ൘（縦ºԣ） （mm） ��0º3�0 �50º�50
બผ൘ຕ （ຕ） � � � �

能　 （LH�時） �ʙ 15 1�ʙ 1� 1�ʙ �5 �3ʙ 33

SH310A・SH410A・SH510A
「̝ഉग़ポケット」により、બผ൘上のをスϐーσΟにམとします。
˔େ面ੵのબผ൘で、しっかりબผします。
˔બผ݀に「ͻっかけ」をͭくることで、よりキレイにબผできます。
˔レバー 1ຊを動かすだけのラクラク操作です。
˔操作アシストϞχターが、すり機の状態に合わせてレバー操作をお知らせ。また、Ϟータ
のෛՙでの༗無を断して、「ഉग़」と「॥」を自動でସえ。操作が簡୯に行えます。

˔બผલのΰミを取り除く「ΰミとり装ஔ」で、બผ能ྗが上しました。

ࣜ　ܕ (H�00（+）
サイζ（インチ） �

ػ
ମ
ੇ
๏

全　 （mm） ��05
全　෯ （mm） 15��
全　高 （mm） �5��

機体質量（ॏ量） （LH） ��0

෩
બ
෦

෩બ方ࣜ Ҿٵ
෩બ෯ （mm） �00
上෩બ ୯独ྲྀ下ࣜ

しいなॲ理 しいなアップ方ࣜ
（॥�ഉग़ସえ）

ഉਖ距離
（ਫฏ・最େ距離） （m） �0（高さ3m）

બ
ผ
෦

બผ方ࣜ ༳動બผ
બผ൘（縦ºԣ） （mm） 1000º�00
બผ൘ຕ （ຕ） �

作業能（計ࢉ）（LH �ඨ��時） ��00 ʙ 3000 ��0 ʙ 50�

動画は
こちら

SYシリーζ

˔ӡస手順やӡస状گをେܕタッチパωルにදࣔ。画面දࣔにしたがっ
て操作を行え、どなたでも簡୯にすり作業ができます。

˔1ຊレバーで簡୯操作。ӡస開始・ఀݰ、ࢭถの॥・ഉग़はメイン
レバー 1ຊで0,です。

˔*05にର応。離れていてもお使いので簡୯に作業状گを֬認でき
ます。

˔省電ྗで、֤ 機種ともにಉクラス以上の高いॲ理能ྗをൃشします。
（39��001ɿ3000LH�I　39��000ɿ3�00LH�I）
。ロールの採用で、1ཻ1ཻしっかりとすりが可能ですࣼ˔
˔見やすく、操作しやすいେܕタッチパωルを採用しています。

˔༳動൘上のおถの動きを常にࢹして、༳動൘֯度を適ਖ਼にอ 「ͭマ
ジックアイプラス」機能をࡌ。୭でも簡୯に100ˋの性能をҾきग़せ
ます。

ഉग़ସが自動で、マジックアイの自動ௐ整をプラスし・上ถの॥˔
て手์しӡసができます。

˔インペラなので、Ҵコウジがଟい時も௵さずキレイにબผ可能。機
֎ഉग़も簡୯です。

˔自動॥ഉग़・自動ସ੍ޚにより、マジックアイと̏ ஈ֊の自動ସ
をプラスして手์しӡసが可能です。

˔4:153C7のインバータ様もあります。

4:353E

:3;�500"84

39��001

ࣜ　ܕ ۠ 分 サイζ
機体ੇ法 ༳動൘

（ຕ）
能　
（LH�時） 使用電ݯ 使用Ϟータ全 

（mm）
全 ෯
（mm）

全 高
（mm）

4:1�3C� � NEW
�4. ��5インチ

クラス 1��0 �00 1��0 3 3�0 ʙ
��0

୯૬�007 1�3L8
. ૬�007ࡾ 1�5L8

4:153C� � NEW
7 3インチ

クラス 1�30 �00 1��0 � �00 ʙ
10�0

୯૬�007※1 ૬�007ࡾ
1��L8. ૬�007ࡾ

4:�53CE NEW . �インチ
クラス 1��0 11�0 1�10 5 �00 ʙ

1500 ૬�007ࡾ 3��L8

4:353E . 5インチ
クラス �01� 1��0 1�0� � 1�00ʙ

�100 ૬�007ࡾ 3��L8

※1ɿ4:153C7のຊ体は୯૬�007でインバータ様です。
※�0�5年य़Ϟσルチェンジ༧定です（4:353E.を除く）。
製ݩɿ0C

ࣜ　ܕ 39��001 39��000
ػ
ମ
ੇ
๏

全　 （mm） 1��5 �0�5
全　෯ （mm） ���0
全　高 （mm） 3100※1

機体質量（ॏ量） （LH） 1015 1155
所要動ྗ （7） ૬�00ࡾ
ॲ理能ྗ （LH�̷ ） ��00 ʙ 3000 ��00 ʙ 3�00
ΰムロール　 （mm） ౷合େ�0（Ї����0º15���） ヤマϞト�0高ٱ（Ї����0º�03��）
બ
ผ
෦

બผ൘ （mm） ��0º�50 1300º�00
બผ൘ຕ （ຕ） 1� 1�

※1ɿオプシϣンঢ߱機設定時は5100。
製ݩɿ:1

動画は
こちら

ࣜ　ܕ :3;�300"9 :3;��00"84 :3;�500"84
۠　分 "9 "8 "8
サイζ 3インチ �インチ 5インチ

所要動ྗ （7） ��૬�007　1ࡾ ����　૬�007ࡾ ��૬�007　3ࡾ

ॲ理能 （LH�時）（ถഉग़ݰྗ） ��0 ʙ 10�0
（1�ʙ 1�ඨ�時）

10�0ʙ 1��0
（1�ʙ ��ඨ�時）

13�0ʙ 1��0
（��ʙ 3�ඨ�時）

ΰムロール （mm） ౷合খ30
（П153º����）

౷合中�0
（П1�5º101��）

౷合中50
（П1�5º1��）

ロール੍ޚ 自動
タッチパωル操作൫・自動॥ഉग़ସ あり
ࠞ合ถ༲こく ঢ߱機
ਫ਼品（ݰถ）༲こく スロϫ ঢ߱機
બผ方 （ࣜબผ൘ຕ） （ຕ） ༳動બผ（�ຕ） ༳動બผ（�ຕ）
֪ൖૹ能ྗ （m） 最େ1�（ライト・߯ ਫฏ時）
機体質量（Ϟータࠐみ） （LH） ��3 3�� 331
※3インチは୯૬�007にର応可能（ॲ理能ྗɿ5�0ʙ ��0LH、ผ్オプシϣンが必要です）。
製ݩɿ:1

111 112

૩・ௐס ૩・ௐס

1人作業であ͟やかબผ。ラクラク༳動すり機！
ACH500・ACH600・ACH60

Ϙタン1ͭでプロのすりを実ݱする�インチすり機！
GH600

(H�00

YRZシリーζ

RXシリーζ

ヤンマー༳ಈすりػ ༳ಈすりػ インペラ༳ಈすりػ

YANMAR MECHANIZED SYSTEM CATALOGYANMAR MECHANIZED SYSTEM CATALOG
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˔ௐ整がෆ要で、��ˋ以上の高のインペラにより、ഽずれのな
い、ツヤのあるきれいな上がりを実ݱします。

˔コンパクトな機体で、わずかなスペースでも設ஔ可能です。
˔異物બผカーテンをඪ準装備。બผを助けて、わらくず等をॠ時に機
֎へഉग़します（%.�3 %.133）。

˔アミの֯度ௐઅができるので、ଟ種ଟ様な状گでのબผが可能に。ま
た、ิ 助シイナௐઅで෩બのඍௐ整が行えます（%.1�3）。

˔%.�3はオプシϣンのグレイダー（ถબ機）を上部にセットすれ、ถ
બ機能までҰ体ܕにできます。

RH250・RH300DMシリーζ

˔わずかなྗでॏいものをࡌせたパレットの方を変えることができます。

ࣜ　ܕ 最େੵࡌՙॏ
（LH）

ܘ　֎
（mm）

ຊ体質量
（LH）

3.�150� 1500 1000 1�

製ݩɿH'

3.�1504

˔電ݯスイッチを入れると自動的にロール間ִをセット。面倒なロール
合わせの操作が簡୯なので、機械の操作がۤ手な方でもラクに作業が
できます。

˔初期設定ऴྃޙ、σジタルදࣔが「���」とޫります。あとはシャッター
が開いてすり作業を開始するだけの簡୯操作です。

˔ෛՙ電ྲྀによりロール間ִをコントロール。ӡస中はロールのຎ
やڅڙ量に応じてをҰ定にอちます。

ࣜ　ܕ 3H�50 3H300
۠　分 " "1 " "1
サイζ ��5インチ 3インチ

ػ
ମ
ੇ
๏

全　 （mm） 1��0 1��0
全　෯ （mm） ��0 ��0
全　高 （mm） 1310 1310

機体質量（ॏ量） （LH） 1�5 1��
ಈ
ྗ
電ѹ （7） ૬�00ࡾ ୯૬�00 ૬�00ࡾ ୯૬�00
電ྗ （L8） 1�5

બผ （mm） П�50º�00 П�50º�00
಄
෦
ロール
（mm）（º෯ܘ）

ओ࣠ П1��º�3�5 П�00º����
෭࣠ П1��º�3�5 П1�0º����

　ຳ Ҿ෩ྗબผٵ
ഉਖ距離（高さº距離） （m） �º1�（ߗ質Ԙビ製またはమ൘製パイプ使用時）
Ҿ回సௐઅٵ レバーϫンタッチ
作業能 （ඨ�時） �ʙ 10 �ʙ 13

3)250

%.133

ࣜ　ܕ ۠　分 サイζ
機体ੇ法 能　

（LH�時） 使用Ϟータ全　
（mm）

全　෯
（mm）

全　高
（mm）

%.�3
4.

�インチ
クラス 111� �1� 10�� 1�0 ʙ��0

୯૬1007��508
�4. ୯૬�007��508
. ૬�007��508ࡾ

%.133 �4. ��5インチ
クラス 111� �1� 10�� 1�0 ʙ��0

୯૬�007�1�5L8
. ૬�007�1�5L8ࡾ

%.1�3
�4. 3インチ

クラス 1�3� �5� 1�5�

��0 ʙ
��0 ୯૬�007�1�5L8

. ��0ʙ
10�0 ૬�007�1��L8ࡾ

製ݩɿ0C

パレット用ճసテーϒル

LU�203F・LU�208F
LU�208DF

ָだ܅

˔ถାをパレットにࡌせると自動で࣋
ち上͛、߱ ろすとパレットが下がります
（-6��0�%'は自動・手動のӡస
ସえができます）。

˔回సࣜାஔをඪ準装備しています。

ถリϑター
名　শ ࣜ　ܕ 最େੵࡌՙॏ

（LH）
༲　ఔ
（mm） 備　考 製ݩ

உࡾ 31�3053
35

�00 ʙ �00

H'のっΆࡾஉ /31�3053 高ɿ500ʙࠊ 高ɿ1�00ʙݞ　�00 1�00
エアーࡾஉ "31�303. ��5
Ҡ動ܕバッテリーリϑター #-�101 100 110 ʙ 10�5

ָだ܅
-6��03' 35 100 ʙ �00

81
-6��0�' �5 1�0 ʙ 1�00-6��0�%' 自動・手動ସスイッチき

ָだ܅ウΥーカー -6#��0�' 3� চ面 ʙ 1��0 ・所要動 ɿྗ%C1�7バッテリー（1�3#�0ࣜܕ）
・充電時間ɿ�ʙ �時間��・ϑル充電時ɿ上下約�00ʙ 500回動作

ถリϑト *34�01� NEW 35 1�0 ʙ �00 30LHのถାをエアのྗで上ঢ下߱ */

ずにถା（30LH）͛ۂをࠊ˔
が取ग़せます。

˔/31�3053は、スイッチで
高さ（ݞ・ࠊ）をସえるこ
とができます。

˔30LHถାをエアのྗで
上ঢ下߱します。

˔େܕキャスターきで、
Ҡ動がラクに行えます。

˔%C��7バッテリーのた
め、コードレスで電ݯが
ෆ要です。

˔ถା（100LHまで）をࡌ
せたテーブルの上下は、
スイッチ操作で自༝にࢭ
められます。

-6#��0�'

˔使う場所をબない、バッテリーࣜのถリϑ
トです。
˔充電ث内ଂでコンセントにͭな͙だけで、す
͙に充電ができます。
˔リϑトアップϑΥークで、面にஔかれたถ
ାをすくい上͛ます。

RP�305R
ARP�303M
NRP�305R

IRS�012ʢ定ஔࣜʣBL�101

LUB�208F

-6#��0�'

#-�101

ָだ܅�Υーカーʢόッテリーࣜʣ

-6��03'

-6��0�'
回సࣜାஔ

NEW *34�01�

113 114

૩・ௐס ૩・ௐס

らくؙ
RM-1504

/31�3053

（ਪエアコンプレッサɿオイルレス1അྗ以上、
タンク�5-以上）

˙ഽずれを防ࢭしましょう
おถの検ࠪでは、、ഴなど異種ࠞ入のほかഽずれも問題となり
ます。ഽずれは、ס૩ऴྃ直ޙのԹが高い状態でのすりや、
ロールܺ間ௐઅのෆ具合、ݰถの�度すりなどが原因であると
。われていますݴ

Ұ化させ、さらにԹを室Թまで下させてからすり作業を行うۉに�時間以上（できれ10時間以上）のஷཹを行いਫ分をޙ૩ס
ことでഽずれถのൃ生を੍でき、ஷଂ時における内部成分の品質ྼ化を防ࢭできます！

ഽずれの防ࢭ策
の最�時間以上のஷཹޙ૩ס・
・Թの下（室Թまで）
・適なロールܺ間のௐઅ
ࢭถの�度すりの防ݰ・

すり
すぐ籾すり機に
かけずに4時間くらい
冷やしてからだョ！

温風
35℃

உシリーζࡾ

ถリϑλー

Ҡಈܕόッテリーリϑλー ถリϑト

動画は
こちら

インペラすりػ ヤンマーローλリーϋラー ӡൖ

YANMAR MECHANIZED SYSTEM CATALOGYANMAR MECHANIZED SYSTEM CATALOG
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エア解์ࣜ
キャッチャー部
3H-�010�#

ライスϗルダーʢඪ४様、Τアキャッνャー様、ٵணパット様ʣ

˔ถାのҠ動やパレットੵみを簡୯操作でラクに行えます。
˔1007のҰൠ家ఉ用電ݯ使用で作業場所をબびません（ඪ準様）。
˔チェーンブロックは、高（��m�分）、（1�m�分）の�ஈ変様です。

の動作をԻでサポートする࣍˔
「おしΌべり機能」で、わず
操作ができます。

˔らせん状の༲こく部と、ٯసする
બผとの回సࠩで、ถをあ͟
やかにબผします。

˔縦ܕタンクҰ体ܕのため、作業場のҰ部が3m以上の高さであれ設ஔ
できるコンパクトサイζのϑレコン計量機です。

˔ϑレコンバッグへの投入方は、レイアウトに合わせて変ߋできます。
˔ϗルダー上面にタンクなどがないため、ޮ よくϑレコンバッグの取ग़
しが可能です。
˔設ஔがラクな立て状態でのೲ品です（��0LHタンクはݱ立て）。
˔検定・プリンター様のはかりもあります。
˔ϑレコンメイトؔ࿈品もあります。

˔ϑレコン計量装ஔとݸା計量装ஔのみ合わせで、େ量ग़ՙにもগ量ग़ՙにもର応できます。
˔業քトップスϐード15̓ �Iでݰถの投入が可能です。
˔ຬ量レϕルܯ報装ஔをඪ準装備しています。ܕ　ࣜ 最େ上͛ՙॏ

（LH）
༗ޮ作業高さ
（mm）

最େ機械高さ
（mm） 備　考

3H-��000C�Ћ

35

1��0 �510
（��10ɿ01装ண時） キャッチャー部

3H�0101#　ඪ準装備3H-���00C�Ћ 3000 3�003H-�3000C�Ћ��

3H-�000C,Ћ�� 1��0 �510
（��10ɿ01装ண時）

エア開์ࣜキャッチャー部
3H-�010�#　ඪ準装備
エア開์動作にはผ్
エアコンプレッサーが必要です

3H-��00C,Ћ�� 3000 3�003H-3000C,Ћ��

3H-�0C1 1��0 �510
（��10ɿ01装ண時） ணパットセットٵ

3H-�0110#　ඪ準装備
૬�007が必要です3H-��C1ࡾ 3000 3�003H-30C1

製ݩɿ*/

XRシリーζ
XRVシリーζʢインόーλー͖ʣ
˔しっかりબผ・ラクラク操作・簡୯ਗ਼の
3ͭ揃った充実機能です。

˔ະख़ถग़ޱにもାキーパーをࣜܕ）ࡌに
よって異なります）。

˔ਗ਼ޱ૭がいてライスタンク内のਗ਼が
カンタンです。

˔くずถ計量や計量ཤྺがせるオプシϣン
をご用意しました。

シリーζ名 ϗッパ༰量（LH） 最େॲ理能 （ྗLHʨඨʩ�時） 適応すり機
";�1シリーζ 15ʙ �0 10�0 ʙ ��00ʨ1�ʙ �5ඨʩ ��5 ʙ �インチ

シリーζ名 ϗッパ༰量（LH） 最େॲ理能 （ྗLHʨඨʩ�時） 適応すり機
93（7）シリーζ ��5 300 ʙ ��00ʨ5ʙ �5ඨʩ 3ʙ �インチ

製ݩɿ81

ࣜ　ܕ 機体ੇ法 ॲ理能ྗ
（LH� 時）

ঢ߱機能ྗ
（LH� 時） 使用電ݯ タンク༰量

（LH）
ͻょう量（LH）�
計量ਫ਼度（LH） 備　考Ԟ行（mm） 全෯（mm） 全高（mm）

'4�1�03
��0 ��0 ��50

1�00 ʙ ��00
（30ʙ �0ඨ）※1

ʪݰถʫ

3�00
（�0ඨ）
ʪݰถʫ

ຊ体ɿࡾ૬�007��008
はかりɿ1007 約300�

約��0

1�00�
�0�5 ※�

ඪ準タイプ
ถཹ
ഉग़シャッター'4�1�034 オートサンプル

'4�1�03H ຊ体ɿࡾ૬�007��008 ー はかりなし
※1ɿϑレコンバッグの交換時間により変わります。※�ɿ実ࡍの計量は、はかり୯体のਫ਼度�0�5LHもՃわります。
製ݩɿ81

ࣜ　ܕ セット内༰ シャッター能ྗ
（LH�̷ ）

ାॲ理能ྗݸ
（LH�̷ ）

ঢ߱機能ྗ
（LH�̷ ）

タンク༰量
（̼3�LH）※1ϑレコン計量装ஔ ାܰ量装ஔݸ サンプル装ஔ

:'C�1�00"� ˓ ˓ ˓

1500（最େ）

3�00（最େ）

�000 1��5�1�00
:'C�1�00# ˓ ー ˓ ー
:'C�1�00C� ˓ ˓ ー 3�00（最େ）
:'C�1�00% ˓ ー ー ー
※1ɿݰถ・খഴで༰ੵ量�00LH�m3の場合。
製ݩɿ:1

937�3�"

キャッチャー部୯品
3H�0101#

動画は
こちら

定ஔࣜ
3H-��000C�Ћ

ணパットセットٵ
3H-�0110#

3H-3000C,Ћ
นֻࣜ

˔体にෛ担がかからず、ݰถାをラクにҠ動させることが
できます。

˔Ϙタン操作による簡୯な作業で、ޮ よくスϐーσΟに
。ถାのӡൖが行えますݰ

˔300LHまでり上͛
0,。トラックにՙ物が
ラクにੵめるパϫϑル
なミχクレーンです。

˔ਫฏにۙいҐஔでも
ブームをݻ定できます。

GC�36WRP MMC300F,CRA

ࣜ　ܕ 最େ上͛ՙॏ
（LH）

༗ޮ作業高さ
（mm）

最େ機械高さ
（mm）

(C�3�831 35 1��0 ��50

製ݩɿH'

ࣜ　ܕ ટ回֯度
（度）

最େ༲ఔ
（mm）

..C300'C3" 135
（格ೲ時1�0）

�000
（トラックՙより）

製ݩɿؙ善業

(C�3�831

定ஔࣜ
3H-�0C1

ඪ४༷
RHL�2000C/Ћʢ定ஔࣜʣ・RHL�2400C/Ћʢนֻࣜʣ・RHL�3000C/Ћʢนֻࣜʣ
ΤアΩϟッνϟー༷
RHL2000CKЋʢ定ஔࣜʣ・RHL2400CKЋʢนֻࣜʣ・RHL3000CKЋʢนֻࣜʣ
༷ணパットٵ
RHL20CPʢ定ஔࣜʣ・RHL24CPʢนֻࣜʣ・RHL30CPʢนֻࣜʣ

動画は
こちら

115 116

૩・ௐס ૩・ௐס

FS�1203シリーζ

YFCシリーζ

AZ�Pシリーζ

:'C�1�00

動画は
こちら

動画は
こちら

自ಈબผ計ྔػ

ϑレコン計ྔϢニット

˔計量方法は、通信度がくਖ਼֬な独自のσジタルロードセルを使用。ϑレコン計量時の計量
スϐードはྦྷੵ計量でも13分ʙ15分です。

˔30LHࢴା計量時の計量スϐードは、1ା約�5ඵです。
˔タンク上部のカバーでࠄ物への異物ࠞ入を防ࢭ。ഉग़シャッターはエアシリンダーで行うため
。作動もなくスムーζですޡ

˔シンプル設計によるコストダウンでՁ格を実ݱしました。

ࣜ　ܕ ॲ理能ྗ
（LH�時）

機体ੇ法 タンク༰量※1
（LH）

ঢ߱機
全（mm） 全෯（mm） 全高（mm） ༲ࠄ能（LH�時） バケットੇ法（mm） Ϟーター（8）

',�103"/
3500 ʙ �000

�130 1��0 3�50 �50
�000 101�� /"૬�007�008',�103Hࡾ �510 1�50 ��50 �100

',,�103"4 ���0 ��00 5�00 3��0
※1ɿタンク༰量はࡲりり༰量です。
製ݩɿH'

FK�103HAN・FK�103ANʢΩϟスλーʣ
FKK�103ASʢܕྗڧʣʪड生産ʫ

',103H"/

動画は
こちら

ϑレコンスケール

ϑレコンメイト
ถキャッνャーݰ ライトクレーン

'4�1�034

Φートサンプルで
！自ಈճసޙऔ࠾

'4�1�03H

ϑレコン自ಈ計ྔػ

ถબ計ྔ

";�51

YANMAR MECHANIZED SYSTEM CATALOGYANMAR MECHANIZED SYSTEM CATALOG
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REシリーζ

Bシリーζ 4LEB

3&��� NEW

・༰量ݰถ30ᶵ
・�0分タイマー
・アンメーターදࣔ
・1007��508
　Ϟータ内ଂ

3&��� NEW

・༰量ݰถ15ᶵ　
・�0分タイマー
・アンメーターදࣔ� 　　
・1007��508
　Ϟータ内ଂ

#���&/
・༰量ݰถ15LH
・�0分タイマー
・߅ѹ-E%දࣔ
・͵かശ
・୯૬1007��508
　Ϟータ内ଂ

'#H0�+,�,3E

・༰量ݰถ�0LH
　（�0LH）
・ுࠐϗッパー
૬1007����L8ࡾ・
　Ϟータ内ଂ

#���&/
・༰量ݰถ30LH
・�0分タイマー
・߅ѹ-E%දࣔ
・͵かശ
・୯૬1007��508
　Ϟータ内ଂ

#T��&5
・༰量ݰถ15LH
・�0分タイマー
・͵かശ
・୯૬1007��508
　Ϟータ内ଂ

名　শ ࣜ　ܕ ॲ理能ྗ 機体ੇ法
Ԟ　行（mm） 全　෯（mm） 全　高（mm）

॥ܕਫ਼ถ機

3E15� NEW 15ᶵ ��0 ʙ 30分 ��0 530 ��0
3E33� NEW 30ᶵ ��0 ʙ 50分 530 ��0 ��0

3E33�' NEW
30ᶵ ��0 ʙ 50分（ݰถ）
�0ᶵ �30 ʙ �0分（） �50 ��0 ��0

3E3�� NEW 30ᶵ ��0 ʙ 30分 530 ��0 ��0

製ݩɿ(/

名　শ ࣜ　ܕ ॲ理能ྗ 機体ੇ法
Ԟ　行（mm） 全　෯（mm） 全　高（mm）

Ұ回᎘ਫ਼ถ機

#151E/ 15LH�30 ʙ �0分 ��0 �00 �50
#301E/ 30LH�30 ʙ �0分 5�0 ��0 �00
#T15E5 15LH�30 ʙ �0分 ��0 �00 ��0

�-E# �0LH��5 ʙ 35分（ݰถ）
�0LH��5 ʙ 35分（） �30 �10 11�0

製ݩɿ�.

3&���' NEW

・༰量ݰถ30ᶵ
　（�0ᶵ）
・�0分タイマー
ҾϑΝンٵ・
・アンメーターදࣔ
・1007��508Ϟータ内ଂ
・Ψラശ
（そຏき様ɿ3E33�'4）

3&��� NEW

・༰量ݰถ30ᶵ
・�0分タイマー
・アンメーターදࣔ
૬�007��508ࡾ・

ࣜ　ܕ 機体ੇ法 使用電ݯ（ঢ߱機） タンク༰量（LH） ͻょう量（LH） 備　考Ԟ行（mm） 全෯（mm） 全高（mm）
'#H0�+,�,3E 1��0 �5�� 3�05

૬�007ࡾ
0��L8

約�00
1500

（量0�5）

30LHା取り　サンプラーผച
C'03#, �000 1350 �510 約300 サンプラー 30LH　ା取りはผച
C'0�%, �000 1350 ��10 約�00 サンプラー 30LH　ା取りはผച
C'0�", NEW ��10 約�00 サンプラー 30LH　ା取りはผച

製ݩɿ*/

��LHା٧Ίから、ϑϨίンόッάग़ՙʵ
͢Γからା٧Ί·での作業の
シスςϜԽで、ޮ Խ・
ίストݮ・࿑ྗܰݮʂ

動画は
こちら

FBH07JK4K,REʢখܕϑϨίンόックスケールʣ
CF02AK・CF03BK・CF04DKʢίンパクトϑϨίンʣ
˔�インチまでのすり機にର応。࿈ଓ作業でޮアップがਤれます。
˔いఱҪの作業場にର応できます（コンパクトϑレコン）。
　C'0�",ɿ全高��10mm、C'03#,ɿ全高�510mm、C'0�%,ɿ全高��10mm
˔৽品のコンパクトϑレコンはさらに設ஔスペースをえた品です。

名　শ ࣜ　ܕ ॲ理能ྗ
（ᶵ �時）

機体ੇ法
Ԟ　行（mm） 全　෯（mm） 全　高（mm）

Ұ回通しܕਫ਼ถ機

43�5�E,
30 ʙ �0

5�0 3�0 ��0
43�5�E ��0 3�0 �10
43�5�%E 5�0 ��0 �00
43�5�E 35 ʙ �5（30ʙ 35） �30 ��0 �50
43�5�E, 50 ʙ �0 �30 ��0 �50
43�5�E 55 ʙ �5（�5ʙ 50） �30 ��0 �50
4315�3E 100 ʙ 130 �30 1110 �504315�3E, ��0
43���3E ��0 ʙ ��0 �10 11�0 �0043���3E, �50
43���3 1�0 ʙ 300 ��0 �50 ��0

製ݩɿ(/

名　শ ࣜ　ܕ ॲ理能ྗ
（ᶵ �時）

機体ੇ法※1

Ԟ　行（mm） 全　෯（mm） 全　高（mm）

Ұ回᎘ਫ਼ถ機

3353E 30 ʙ 35 5�0 3�0 ��0
3�5�E �0 ʙ 50（35ʙ �5） 5�0 ��0 �00
3��03E 1�0 ʙ ��0 �50 �00 ��5
%9�1500E' 100 ʙ 1�0（�0ʙ �0） 5�0ʪ5��ʫ ��0ʪ��0ʫ �50ʪ��0ʫ
%9H�1500E' 100 ʙ 1�0（�0ʙ �0） 53� ��0ʪ���ʫ 11��
(9�3E' 130 ʙ 1�0（�0ʙ 130） �1� 1050 1�1�
(9�55E' ��0 ʙ ��0（1�0ʙ 1�0） �1� 1�55 1���

※1ɿʪ　ʫ内は、サイクロンセット時のです。
製ݩɿ�.

※ࣸਅは43�5�E

※ࣸਅは4315�3E

※ࣸਅは%9�1500E' ※ࣸਅは(93E'

※ࣸਅは43�5�E,

43���&
ࡌダブルϑΝンྗڧ・
・༰量30ᶵ（�0ᶵ）
・自動ఀࢭ機能
装ஔڈถ除ཹ・
・1007��508　
Ϟータ内ଂ

43���&
・༰量30LH（�0LH）
・自動ఀࢭ機能
装ஔڈถ除ཹ・
૬�007��508ࡾ・
Ϟータ内ଂ

43����&
・エアーൖૹ方ࣜ
　上面നถ受けࡌ
装ஔڈถ除ཹ・
・༰量ݰถ30LH
・自動ఀࢭ機能
૬�007�1�5L8ࡾ・
Ϟータ内ଂ

%9�����&'
・༰量ݰถ30LH（�0LH）
・ブレーカー、キャスターき
૬1�5L8Ϟータ内ଂࡾ・

(9��&'
・༰量ݰถ30LH（�0LH）
・自動ఀࢭ機能
૬���L8Ϟータ内ଂࡾ・

%9)�����&'
・༰量ݰถ30LH（�0LH）
・ブレーカー、キャスターき
૬1�5L8Ϟータ内ଂࡾ・

(9���&'
・༰量ݰถ30LH（�0LH）
・自動ఀࢭ機能
૬3��L8Ϟータ内ଂࡾ・

43����&,
・༰量ݰถ30ᶵ
・自動ఀࢭ機能
૬�007�1�5L8ࡾ・
　Ϟータ内ଂ

※ࣸਅは43���3E

※ࣸਅは355�E

43����&
・エアーൖૹ方ࣜ
　上面നถ受けࡌ
・༰量ݰถ30ᶵ
・自動ఀࢭ機能
装ஔڈถ除ཹ・
૬�007����L8ࡾ・
　Ϟータ内ଂ

43����&,
・༰量ݰถ30LH
・自動ఀࢭ機能
૬�007����L8ࡾ・
　Ϟータ内ଂ

43����
・༰量ݰถ30LH
�૬�007ࡾ・
1�5L8d3��L8
・Ϟータ֎装ܕ

43���&
・ྫྷ٫ϑΝン
・༰量ݰถ15ᶵ
・自動ఀࢭ機能
・1007��508
　Ϟータ内ଂ

43���&,
・༰量ݰถ10LH
・自動ఀࢭ機能
・1007��508
　Ϟータ内ଂ

3���&
・༰量ݰถ15LH
・͵かശ
・୯૬1007��508
　Ϟータ内ଂ

43���%&
・ྫྷ٫ϑΝン
・༰量ݰถ30ᶵ
・自動ఀࢭ機能
・1007��508
　Ϟータ内ଂ

NEW C'0�",
�0�5年5月ൢച༧定

117 118

૩・ௐס ૩・ௐס

SRシリーζ

Rシリーζ

DXシリーζ GXシリーζ

くずถ回ऩ
タンクスケール54���$34ʴ
ライトバケット（ʴԆ部）
4#����$ʴ4#�5�$)

すり
すり機
4)5��・4)���

બผ計量
બผ計量機
";�51・";�51

ϑレコンバッグ計量
ϑレコンスケール
'#)��8(�,'3&

43���&,
・༰量ݰถ30LH
・自動ఀࢭ機能
・50ʙ�0LH�1時間
（30LH�35分）
最ਫ਼ถ機
・1007��508　
Ϟータ内ଂ

3���&
・༰量ݰถ30LH（�0LH）
・͵かା
・୯૬1007��508
　Ϟータ内ଂ

3����&
・༰量ݰถ�0LH
・͵かା
૬�007����L8ࡾ・
　Ϟータ内ଂ

3���&
・༰量ݰถ30LH（�0LH）
・͵かା
૬�007���08ࡾ・
　Ϟータ内ଂ

॥ܕਫ਼ถػ

ϑレコンόッάスケールηット

ਫ਼ถػ・ੴൈػ・ແચถػ
ਫ਼ถػ

ਫ਼ถػ

YANMAR MECHANIZED SYSTEM CATALOGYANMAR MECHANIZED SYSTEM CATALOG
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SRH658E
˔༰量�0LH（）・1�LH（ݰถ）
˔すり3008・
ਫ਼ถ�508�100̫Ϟータ内ଂ

˔自動ఀࢭ機能
ถ取ग़装ஔݰ˔
˔ϫンタッチண

MR1002E
˔༰量�5LH（）・�0LH（ݰถ）
˔すり୯૬1007�3508・
　ਫ਼ถ୯૬1007��508Ϟータ内ଂ
˔Թ空ྫྷϑΝン
˔ライχングຎセンサー

NXP-33EG
˔༰量�0LH（）・30LH（ݰถ）
૬�007����L8Ϟータ内ଂࡾ˔
˔૿タンク、ுࠐ（オプシϣン）

NXP-55EG
˔༰量�0LH（）・30LH（ݰถ）
૬�007�3��L8Ϟータ内ଂࡾ˔
˔૿タンク、ுࠐ（オプシϣン）

SRH1562E
˔༰量�0LH（）・1�LH（ݰถ）
૬�007�1�5L8Ϟータ内ଂࡾ˔
˔すり・ਫ਼ถಉ時ӡస可能
˔ϫンタッチண

MR1902E
˔༰量�0LH（）・10LH（ݰถ）
૬�007�1��L8Ϟータ内ଂࡾ˔
˔Թ空ྫྷϑΝン
˔ライχングຎセンサー

MRT-3EF
˔༰量1�LH（上͛）
૬���L8Ϟータ内ଂࡾ˔

˔୯૬1007様
機能ڈถ除˔
˔面倒なା٧め作業から解์され、
　作業ޮがアップします。

PM500NE
˔༰量�LH（）・1�LH（ݰถ）
˔୯૬1007��508

PM1500R
˔༰量�LH（）・�LH（ݰถ）
૬�007�1�5L8ࡾ˔

˔すり・ਫ਼ถが1でಉ時に行えます。 ˔すり・ਫ਼ถのಉ時作業が行えます。

ࣜ　ܕ ॲ理能ྗ
（ᶵ �時）

機体ੇ法
Ԟ　行（mm） 全　෯（mm） 全　高（mm）

43H�5�E 35 ʙ �0 5�5 1050 11�543H15��E 100 ʙ 1�0

製ݩɿ(/

ࣜ　ܕ ॲ理能ྗ
（ᶵ �時）

機体ੇ法
Ԟ　行（mm） 全　෯（mm） 全　高（mm）

.3100�E ɿ1�0ʙ 1�0
ਫ਼ถɿ�0ʙ 55 ��5 1100 1100

.31�0�E ɿ1�0ʙ 1�0
ਫ਼ถɿ1�0ʙ 1�0 ��5 1100 1100

製ݩɿ�.

ࣜ　ܕ ॲ理能ྗ
（ᶵ �時）

機体ੇ法
Ԟ　行（mm） 全　෯（mm） 全　高（mm）

/91�33E( 1�0 ʙ 1�0 5�� 10�� 150�/91�55E( ��0 ʙ ��0

製ݩɿ�.

ࣜ　ܕ ॲ理能ྗ
（ᶵ �時）

機体ੇ法
Ԟ　行（mm） 全　෯（mm） 全　高（mm）

.35�3E' ��0 ��0 ��0 1350

製ݩɿ�.

ࣜ　ܕ ॲ理能ྗ
（ᶵ �時）

機体ੇ法
全　（mm） 全　෯（mm） 全　高（mm）

3#.100 330 �10 �15 ��5

製ݩɿ(/

ࣜ　ܕ ॲ理能ྗ
（ᶵ �時）

機体ੇ法
Ԟ　行（mm） 全　෯（mm） 全　高（mm）

1.500/E ɿ100ʙ 1�0
ਫ਼ถɿ33ʙ 3� ��0 ��5

1��5
1.15003 ɿ100ʙ 1�0

ਫ਼ถɿ100ʙ 1�0 ��5 ��5

製ݩɿ0C

※ஔ設ஔྫ
　（ࣸਅは1.500/E）

※ࣸਅは43515�3Eに装ணしています。

SRT658EH
˔༰量15LH　˔Ϟータ
　ਫ਼ถ部 1007��508
　ੴൈ部 1007�1008
˔自動ఀࢭ機能
˔簡易খถ取り機能
˔ิ助タンク15LH
（オプシϣン）

SRT1563E
˔༰量30LH　˔Ϟータ
　ਫ਼ถ部 ૬�007�1�5L8ࡾ
　ੴൈ部 ୯૬�007�1008
˔自動ఀࢭ機能
˔簡易খถ取り機能

ࣜ　ܕ ॲ理能ྗ
（ᶵ �時）

機体ੇ法
Ԟ　行（mm） 全　෯（mm） 全　高（mm）

̨35�5�EH 50ʙ �0 ��0 ��0 ��0
̨3515�3E 100 ʙ 130 ��0 ��0 1010
435�303.E ��0 ʙ ��0 �10 1��0 1030

製ݩɿ(/

˔ϫンタッチでਫ਼ถˠੴൈきが作動。おถがなくなれオートストップの簡୯操作です。

SRT2303ME
˔༰量30LH　˔Ϟータ
　ਫ਼ถ部 ૬�007����L8ࡾ
　ੴൈ部 ૬�007�1008ࡾ
˔自動ఀࢭ機能　
˔খถ取り機能
˔エアーൖૹ方ࣜ
上面നถ受けࡌ

˔ચ࿅されたコンパクトσ
βイン。

˔クラス最 最େ3�0LH�
時！ਫ਼ถ時間のॖによ
り、おถにՃわるෛ担を
し、ѹ倒的なԹਫ਼ݮܰ
ถを実ݱしました。

ࣜ　ܕ
ॲ理能ྗ 機体ੇ法

ੴ　ൈ
（ᶵ �時）

ਫ਼　ถ
（ᶵ �時）

Ԟ　行
（mm）

全　෯
（mm）

全　高
（mm）

43��33E4 最େ��0 ��0 1�00 1�00
433��03% 300 ʙ 3�0 �30 13�0 1��0
,#4�500 最େ��0 ��1 1�03 15��

製ݩɿ(/

SR3770RD
˔能ɿ3�0LH�1時間　˔Ϟータ
　ਫ਼ถ部　ࡾ૬�007�3��L8
　ੴൈ部　1008
　༲ࠄ部　1508
˔自動ఀࢭ機能
˔ੴൈ部金ଐ除ڈ装ஔ
˔ੴൈ機スライドண機ߏ

KBS-500
˔能ɿ��0LH�1時間　˔Ϟータ
　ਫ਼ถ部　ࡾ૬�007�3��̺ 8
　ੴൈ部　100̬
　༲ࠄ部　�0̬
˔自動ఀࢭ機能
˔ঢ߱機バケットܕ
˔ੴൈ機スライドண機ߏ

SR2233ES
˔能ɿ��0LH�1時間　˔Ϟータ
ਫ਼ถ部　ࡾ૬�007����L8
ੴൈ部　1008
༲ࠄ部　�08

˔自動ఀࢭ機能

※ࣸਅは/91�55E(

ੴൈਫ਼ถػ

RBM100
435ઐ用ถൖૹػ

119 120

すりਫ਼ถػ ੴൈਫ਼ถػ

業用ੴൈਫ਼ถػ

ػ্͛ແચถࣜס

૩・ௐס ૩・ௐס
YANMAR MECHANIZED SYSTEM CATALOGYANMAR MECHANIZED SYSTEM CATALOG
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˔自વྲྀ下方ࣜで、ཻࡅがগないനถに上͛ます。
͵、Ҿによりとうਫ਼Թ度がくٵҰなとうਫ਼ѹྗとϑΝンによるۉ˔ かれ
がよいため、৯ຯ๛かなޫのあるനถに上がります。

˔ਫ਼ถऴྃޙ、簡୯な操作で、നถを全量ഉग़することができます。

ࣜ　ܕ ॲ理能ྗ
（ᶵ �時）

機体ੇ法
Ԟ　行（mm） 全　෯（mm） 全　高（mm）

71�3� 30 ��0 3�0 �50

製ݩɿ:1

ࣜ　ܕ ॲ理能ྗ
（ᶵ �時）

機体ੇ法 備　考Ԟ　行（mm） 全　෯（mm） 全　高（mm）
6.;�03H" 1�0 ʙ 1�0 1�50 1100 1���6.;�05" 1�0 ʙ 300
6.;�03H5 1�0 ʙ 1�0 13�3 1100 �3�1 �0LH

タンク6.;�05"5 1�0 ʙ 300

製ݩɿ:1

UMZ�03HA・05A
UMZ�03HT・05AT

ແܗཻਫ਼ถػ�ੴൈき・ਫ਼ถϢニット

˔ਫ਼ถ機とঢ߱機、ੴൈ機のセット
で৯ຯॏࢹのาཹまりの高いਫ਼ถ
ができます。

˔ਫ਼ถ機はもちろん、ੴൈ機・ঢ߱
機も無ཻਫ਼ถです。

ା1ࢴถϗッパはݰ˔ （ͭ30ᶵ）分
をுりࠐみできます。

˔ੴൈ機はࠨ、 ӈどちらにもセットで
きます。

˔6.;�5シリーζは、�0ᶵ༰量の
。ถタンクきですݰ

6.;�05"

ࣜ　ܕ ॲ理能ྗ
（ᶵ �時）

機体ੇ法
Ԟ　行（mm） 全　෯（mm） 全　高（mm）

4̩10�4 150 ��0 �00 �15
451�� ��0 ʙ 330 ��0 �10 �30

製ݩɿ(/

ࣜ　ܕ ॲ理能ྗ
（ᶵ �時）

機体ੇ法
Ԟ　行（mm） 全　෯（mm） 全　高（mm）

1# 300（そɿ�50） 53� 3�5 ��3
811�0 1�0 ��1 5�3�5 3�5
C(��00" �00 ʙ ��0 55� ��� �51

製ݩɿ�.

ST102S
˔タンクなし
˔ิ助タンク10LH入
（オプシϣン）
˔ੴൈ部Ϟータ
　1007�1008

PB
˔タンク༰量ɿ15LH（ݰถ）
˔୯૬1007�1008
　Ϟータ内ଂ

ST122
˔༰量30LH
˔ੴൈ部Ϟータ
　1007�1008
ੴで࣓ྗڧ˔
金ଐも除ڈ装ஔ

˔ステンレスϗッパーを採用。
　おถにやさしい計量機です。

HK40C

ࣜ　ܕ 計量ର Ԟ　行（mm） 全　෯（mm） 全　高　（mm） ॲ理能 （ྗᶵ �時）
/4435E ถݰ 5�5 �35 15�0 最େ3�00
H,�0C ถ・നถݰ ��5 5�0 1��0 1�00

製ݩɿ*/

˔ຊ体高さは1�5Dm。これまでになかったコン
パクトさを実ݱしました（-",�.シリーζ）。

ถ専用の৭-E%にݰ。に-E%を採用ݯޫ˔
より活き੨ཻをほとんど除ڈせずબผできます
（-",�.シリーζはオプシϣン）。
˔メϞリー機能をࡌしたରࣜタッチパωル
で、簡୯に操作が行えます（",�(シリーζ）。

˔Ϙタンͻとͭで自動ӡస。初心ऀでも安
心してプロฒみのબผができます。

˔-E%の採用で、ウΥームアップ時間がେ
෯にॖ。す͙にબผ作業に取りかかる
ことができます。
˔ैདྷ機より機能・性能をさらに充実させ、
しかもおٻめになりやすいՁ格を実ݱし
ました。

ࣜ　ܕ બผର ॲ理能 （ྗLH�時） 検ग़方ࣜ બผ方ࣜ

-",�.350
ถ・നถݰ

ถɿ�00ݰ
നถɿ350

ϑΥト
ダイオード
センサ

-E%
ʴ

エジェクタ

-",�.�00 ถɿ�00ݰ
നถɿ�00

",�(1�00;6 NEW ถ・നถݰ
（オプシϣンにより、
そ・খഴ・େഴ・
ഴ種ࢠ・നถもちถ

が可能）

ถɿ�00ʙݰ 1�00
നถɿ1350ʙ ��00

",�(�00;6 NEW
ถɿ300ʙݰ �00
നถɿ��5ʙ 1�00

",�(��0;6 NEW
ถɿ1�0ʙݰ ��0
നถɿ3�0ʙ ��0

※-",�.シリーζには6タイプ（ுࠐϢχット）もあります。
※",�(1�00;6�",�(�00;6�",�(��0;6には5タイプ（ಉ৭異物除ڈ様）もあります。
製ݩɿ%1

ࣜ　ܕ બผର ॲ理能 （ྗLH�時） 検ग़方ࣜ બผ方ࣜ

4C4�554 NEW ถݰ 0ʙ �300 σジタルライン
センサカメラº3

エジェクタ

4C4��4�
ถ・നถݰ

0ʙ �00 σジタルライン
センサカメラº�

4C4��04� 0 ʙ 1500 σジタルライン
センサカメラº3

4C4�1104 ถݰ

0ʙ ��00
（ෆྑࠞ入10ˋ時）
0ʙ 3300

（ෆྑࠞ入�ˋ時）

σジタルライン
センサカメラ
º�

製ݩɿ4H

˔すりラインに設ஔし、࿈ଓӡసができます（:'(�
5004は��5 ʙ 3インチクラス、:'(�10004は3イ
ンチクラス、:'(��300,は5インチクラス、:'(�
3500,は�ʙ �インチクラスにର応）。

˔ঢ߱機、タンク、ϗッパのҰ体ߏܕで、ଳ品がෆ
要です。:'(�5004�3Cはコンプレッサ内ଂです。

˔高いબผ能ྗをൃشするϑルカラーCC%カメ
ラࡌで、ඍົな৭合いのࠩをผします。
˔�インチタッチパωルで操作性、֮ࢹ性がよく、
બผ状態の֬認もできます。

ࣜ　ܕ બผର ॲ理能 （ྗLH�時） 検ग़方ࣜ બผ方ࣜ

:'(�1500
ถ・നถݰ

ถɿ1500ݰ
നถɿ1�00 ϑルカラー

CC%カメラº� エア
エジェクタ:'(��300, ถɿ�00ʙݰ �300

നถɿ�00ʙ ��00

:'(�3500, ถ専用ݰ ถɿ�00ʙݰ 3500 ϑルカラー
CC%カメラº�

製ݩɿ:1

ถ・നถ・େ౾などଟ種ଟ様な原ྉݰ˔
のબผができます。

˔൚用コストタイプの৭࠼બผ機です。
˔୯૬1007電ݯだからす͙に使用できま
す。（C-9�15�%'.）

˔�の高ਫ਼度CC%ラインセンサカメラの
採用とエアエジェクタ方ࣜで、よりૣく、
より֬実にબผします（C-9�503%.シ
リーζ）。
˔C-9�503%.;�503%.;"には、計量
機�とエアコンプレッサがଐします。

ࣜ　ܕ બผର ॲ理能 （ྗLH�時） 検ग़方ࣜ બผ方ࣜ

C-9�15�%'.
നถ
ถݰ
େ౾等

（ถ・നถݰ）150
100（େ౾）

ラインセンサ
カメラº1 ϑラッパエジェクタ

C-9�503%.
500

（େ౾）
ラインセンサ
カメラº� エアエジェクタC-9�503%.;

C-9�503%.;"

製ݩɿ:1

WP180
˔1007�1008
　Ϟータ内ଂ

നถ༻ੴൈ機
ਫ਼ถ機ηットܕ CG-400A

˔タンク༰量ɿ15LH（ݰถ）
˔୯૬1007��008
　ΪャードϞーター内ଂ

খถ取機

NEW ",�(1�00;6

121 122

ϥイスパル�VP�32
λテܗਫ਼ถػ

૩・ௐס ૩・ௐס

71�3�

NSS35E

LAK�Mシリーζ
AK�Gシリーζ

SCS�55S・SCS�7S2
SCS�40S2・SCS�110S

YFG�1500・YFG�2300K
YFG�3500K

:'(��300,

計ྔػ
ωΦスケール നถ計ྔػ

৭࠼બผ
ػબผ࠼ถ・നถઐ用৭ݰ

൚用৭࠼બผػ

ϑルΦート৭࠼બผػ

4C4��04�

CLX�154DFM・CLX�503DM
CLX�503DMZ・CLX�503DMZA

C-9�503%.

ੴൈػ

YANMAR MECHANIZED SYSTEM CATALOGYANMAR MECHANIZED SYSTEM CATALOG
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AGRシリーζ

˔1年を通して、ݿ内はいͭも15ˆ以下にอͭため、期にわ
たってとれたてのおいしさをकります。

˔Թஷଂすることで、おถのࢷ酸度の૿Ճをえ、とれたて
の度・෩ຯをकります。

˔の生育・ൟ৩をえるのはもちろん、ωζミの৵入も防͗、お
ถの安全をकります。

GBXシリーζʢ産物・ݰถԹஷଂݿʣ
GB�G・Yシリーζʢ産物・ݰถԹஷଂݿʣ
GHシリーζʢ���ʙ��௶サイζの๛なόリΤーションʣ

˔Թஷଂ（適Թ1�ˆ以下）でおถのٵݺをえ、ݿ内࣪度を （࣪55 ʙ
�5�）にすることでおいしさ、度をकります。

。内を࣪にอち、・カビのൟ৩をえますݿ˔

"(3��04E3
(#9�1

間ޱ部

GTRice

˔৯ຯ分析計とཻࠄผثの測定σータおよび栽培報
等を౷合理するιϑトウェアです。

˔お客様の用్に応じて�種ྨの画面を用意しました。

˔ࢹ検ࠪを͙྇さを実ݱしました。
˔1000ཻを5ඵで測定できます。

ࣜ　ܕ 測定ର ର応機ث

(53JDF ถ・ਫ਼ถݰ
৯ຯ分析（4(E�43E・5.�3500・#3シリーζ・"(シリーζ）

（E4�5・E4�1000）ثผཻࠄ
バーコードリーダー（※オプシϣン）

製ݩɿ4H

ES�5

ࣜ　ܕ ผ߲ ผཻ
（ཻ�回） σータอଘ

E4�5

うるちݰถ
・େ分 ɿྨ3分ྨ
・中分 ɿྨ�分ྨ
・খ分 ɿྨ��分ྨ

最େ1300 測定結果10000件

製ݩɿ4H

˔サンプルをཻのままϗッパーに投入。タブレット1Cで簡୯に操作がで
き、測定時間は約35ඵです。

˔৽開ൃの高性能Ϟノクロメータと受ޫ部の߃Թ機能、自ݾ診断機能に
より、安定した測定ができます。
˔高ਫ分サンプルの測定が可能なため、生のՙ受時における分けが
できます。（ࣜܕによる）。

SRE・SRE�W

ࣜ　ܕ 測定ର 測定߲ ྉ量ࢼ

43E
（৯ຯ分析計）

ԕ֎ઢಁաࣜ
Ϟノクロメータܕ

国産うるちɿ
ถ・ਫ਼ถݰ

ਫ分・タンパク質・アミロース※1・
1・৯ຯスコア※（ถのみݰ）酸度ࢷ

43E�8
（生ݰถ分析計）

国産うるちɿ
生ݰถ・ݰถ・ਫ਼ถ

ʻס૩ݰถ・ਫ਼ถʼ
ਫ分・タンパク質・アミロース※1・
1・৯ຯスコア※（ถのみݰ）酸度ࢷ
ʻ生ݰถʼ
タンパク質

※1ɿࢀ考としてごར用ください。
製ݩɿ4H

営指導൛ 流通൛ σーλ管理൛ ৯ຯੳ計൛

43E

৯ຯੳ計・ثผཻࠄ ஷଂ
良৯ຯถ育ࢧԉシステム Թஷଂݿ

৯ຯੳ計

৭࠼બผの導入や、ਫ਼ถでの異物ࠞ入など、ফ費ऀからのクレームがないような品質理がॏ要です。

ʲਫҴ͏るͪݰถ検ࠪج४ʳ

等　ڃ

最　　ݶ　度 最　高　ݶ　度

整　ཻ	�
 形　質 ਫ　分	�


ඃ および異物ཻࠄถ・ண৭ཻ、異種ࢮཻ・

計	�
 
�	ถ　ࢮ ண৭ཻ	�

異種ཻࠄ

異　物	�
	�
 ഴ	�
 およびഴを
除いたもの	�


1等 70 1等標準品 15 15 7 0.1 0.3 0.1 0.3 0.2
2等 60 2等標準品 15 20 10 0.3 0.5 0.3 0.5 0.4
3等 45 3等標準品 15 30 20 0.7 1 0.7 1 0.6

֤、度はݶถのਫ分の最高ݰ※ 等ڃとも、当分の間、ຊදのに1�0ˋをՃࢉしたものとする。
。૩は変化するので、意が必要ですס、Թ度によりؾ֎※

シリーζ名 ༰　量
（ถ30LH当たりା�ඨݰ）

֎形ੇ法
内Թ度ௐઅݿ 製ݩ

Ԟ　行（mm） 全　෯（mm） 全　高（mm）

"(3�4E3シリーζ �ʙ�0��ʙ�0 ��5ʙ11�5 �10ʙ1�50 15�0ʙ1�00 自動ɿ1�ˆ（ݰถ）��ˆ（อ࣪）
手動ɿ5ʙ15ˆ（可変）
エコϞードɿ1�ˆ :1"(3�-4�シリーζ 15ʙ3����5ʙ1� �15ʙ11�0 1310ʙ1�50 1��0ʙ1��5

"(3�44シリーζ �0ʙ1�0��5ʙ�0 1�3� 1�00ʙ3�00 �5�3 �5ʙ15ˆ
(#9シリーζ 5ʙ3����5ʙ1� ��0ʙ��5 ���ʙ15�3 1��0ʙ1��0 �ʙ�0ˆ

4H(#�(・:シリーζ 5�・10����・5� ��5ʙ1��0 �0�0 ���5ʙ�3�5 (ɿ�ʙ�0ˆ　:ɿ�ʙ�0ˆ
(Hシリーζ 1��ʙ�����3ʙ1�� 1�00ʙ��00 ��00ʙ�500 ��00ʙ���0 �ʙ15ˆ
※(Hシリーζのσータは、3௶までのදهです。

43E

૩・ௐס ૩・ௐס

৭࠼બผ・ཻࠄผ・৯ຯੳ

ثผཻࠄ

E4�5

E4�5

123 124
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ヤンマーコンόイン
ʢカッλーඪ४උʣ

ヤンマー自ࣜ
ロールϕーラ

ローλリレーキ

ヤンマーコンόイン
ʴ݁ଋػ

自খܕカッテΟンάロールϕーラ

自カッテΟンάロールϕーラ

ジャイロレーキ

औりמ

YRB70D,V

ึઌ結ଋ、株ݩ結ଋなど、的に合わせ
て結ଋҐஔが変えられます。タッター結
ଋ機を装備すれ、わらを立てる手間が
いらず、େきな省ྗޮ果をൃشします。

タッター結ଋ機

ࠝแ

ू・簡易֦ࢄ・స
VC1101N
VC1311N(B)
VC1621WN

TR2270

MGR2230

ʪ製ݩɿ5"ʫ

Մมܘロールϕーラʢਊרき・ϕルトλイプʣ

ʪ製ݩɿ5"ʫ

SR�613(DT,DN)

ʪ製ݩɿ4.ʫ

ू

ऩ ・֭݁ ଋ

ʪ製ݩɿ5"ʫ

JCR0850WDN
ʪ製ݩɿ4.ʫ

ʪ製ݩɿ4.ʫ
ʪ製ݩɿ59ʫ

ʪ製ݩɿ5"ʫ

సؔ࡞
ܥց化体ػ料ถ作ࣂ・料Ҵࣂ

ヤンマーଟత作業ػ
ʢ�・�ʣ

レϕラー

Ҡ২も୷直も行えます。
。は�1・��ページをごཡくださいࡉৄ※

TVCシリーζ
DVシリーζ
Sシリーζ

˔ฅの༗ޮར用ができます。
˔けんҾࣜのほかに、ӡൖंや
トラックにܕࡌもあります。

˔ѹ෯େܘタイヤ様で、ೈऑ・ತԜ
条件のほ場でも安定したけんҾ作業が可
能です。

˔༹༥ѥԖメッキタンクで৯性ൈ܈です。
˔サスペンシϣン・ステアリング٭部で
へのダメージをら͛ます。

˔ւಓݶ定品です。

。ࡌ൫のԜತに素ૣく応するナイステΟ6'0をߞ˔
　きれいな২けを実ݱします。

:3�%"45('

ヤンマー用ా২ػ

όキュームカー

スラリーλンカスプレッダ

YR�DAシリーζʢ�ʙ�ʣ

土・地ࡅ

種・Ҡ২

肥ࢪ

。は�0ページをごཡくださいࡉৄ※

。は�3ページをごཡくださいࡉৄ※

。は5�ページをごཡくださいࡉৄ※

直の߹

Ҡ২の߹
ฅഉᔔ物ॲ理

ライムιーワ

ϒローυキャスλ

土壌վ良ࢄࡎ

種ʢ直の߹ʣ

。は��ページをごཡくださいࡉৄ※

マニアスプレッダ
。は�5ページをごཡくださいࡉৄ※

。は��ページをごཡくださいࡉৄ※

ࢦ ʂͤࠃ産ҴΘらにΑΔ全ࣗڅʂ
ヤンマーでは、安全・安心なச産経営の֬立、資ݯ॥ܕ農業の֬立を指し、
上手なҴわらの༗ޮར用をお手いします！

NEW 7C1101/

NEW 57C51��

4�530�5

NEW 4541�000

ࣜ　ܕ 適応トラクター（14） タンク༰量（-）
4541�000� NEW 150ʙ 1�000

製ݩɿ5"

:3�%"

動画は
こちら

国産ҴΘらをもっと༗ޮར用�

125 126
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˔ࠝแޙのラッϐングロールをラクにҠ動・ੵみ上͛できます。

ロールάϥブ
ࣜ　ܕ ର応ロールܘ（mm） 備　考

4(3(0�10
�50ʙ1000

֎部༉ѹ取ग़し
（ハイレックキット）が必要
ローダࣜܕにより、装ண可能な
ロールグラブは異なります。

4H3(0�10

3(#�354

�00ʙ1000H3(0�10

(3(0�10

8H3(0�13
�00ʙ1300

843(0�13

43(151�4 1500ʙ1�00

製ݩɿ4C

リϞコン操作でϫンマン作業が可能

製ݩɿ5"

製ݩɿ4.

積込み・運搬ラッピング

飼料稲体系

収 穫

YH1170ʢ���14ʣ� NEW

※ओ要諸ݩは��ページをごཡください。

適応作物全は、
��ʙ���DN��

品名 品コード
�条 5条 �条 �条

適　応:H���"
:H��1"

:H5�1"
:H5101"

:H�101
:H�115 :H�135 :H�135

,*5
ʢ"ηットʣ -�,*5":H5�0 ˓ ˓ ʵ ʵ ʵ

Ҵ全ɿ�0ʙ150Dm
（Ҵɿ130ʙ150Dmにର応）

-�,*5""(�11� ʵ ʵ ˓ ˓ ˓

,*5
ʢ#ηットʣ

-�,*5#:H��0 ˓ ʵ ʵ ʵ ʵ

倒෬がଟい場合や
高Ϙリューム作物にର応
˔"セットとซ用

-�,*5#:H5�0 ʵ ˓ ʵ ʵ ʵ

-�,*5#"(�11� ʵ ʵ （˓※1） ʵ ʵ

-�,*5#:H�115 ʵ ʵ ˓ ˓ ʵ

-�,*5#"(�11� ʵ ʵ ʵ ʵ ʵ

-�,*5#:H�115 ʵ ʵ ʵ ʵ ˓

※1ɿృ装৭などが変ߋする場合があります。
※キットをご使用のࡍは、֦ 散装ஔを֎してください。

-�,*5":H5�0

-�,*5#"(�11�

YH6101ʢ�מΓ������14ʣ
YH6115ʢ�מΓ������14ʣ
YH6135ʢ�מΓ������14ʣ

YH7135ʢ�מΓ������14ʣ

ヤンマー自ܕコンόインʴキット

ローダʴロールάラϒ

˔ϑックを֎すとՙがࣼする簡୯操作です。

業用トレーララッϐンάマシン ヤンマーී通ܕコンόイン

対Ԡίンόイン

ηット内容

ヤンマーී通ܕコンόイン

ʪトラクλー�点直ࣜʫ

ʪけんҾࣜʫ

ʪ自ࣜʫ

動画は
こちら

動画は
こちら

సؔ࡞ సؔ࡞

製ݩɿ5"・4.

ྉ༻ถञถなどのࣂ
Ҵ͕ऩ֭で͖Δʂ
˔お手࣋ちのコンバインにアタッチメントを装ணするだけ
で、ࣂྉ用ถやञถなどのҴまで、適応ൣғを֦
ுできます。

˔通常のמ高さで作業が可能。ैདྷ必要だった、高מり
によるޙఔのҴ株ॲ理等がෆ要になります。

˔倒෬がଟい、または高Ϙリュームで٧まりがසൃするよ
うなҴにର応。࿈ଓ作業が可能です。

YH462Aʢ�מΓ�����14ʣ
YH471Aʢ�מΓ�����14ʣ

YH571Aʢ�מΓ�����14ʣ
YH5101Aʢ�מΓ������14ʣ
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YR6DA SɹMRGʢ�ʣ
YR8DA SɹMRGʢ�ʣ

。は��ページをごཡくださいࡉৄ※
YF390AX,TA

ྉ作ࣂྉҴはもちろん、とうもろこしなどのࣂ˔
物を、ऩ֭部のマルチヘッダアタッチでऩ֭す
ることができます。
˔4.31031は、ඍࡉ断されたऩ֭物をロー
ル成形するため、期อଘが可能で、高品質
なロールϕールサイレージௐ製が行えます。

ʢダイレクトカットʣܥ料Ҵ体ࣂ

ʣסʢ༧ܥ料Ҵ体ࣂ

刈取り→梱包管理作業

刈取り→
刈落とし・予乾

　反転・集草 拾い上げ・梱包

˔ऩ֭時に、ほ場をסいた状態にするた
め、中ׯしલにߔをり、ഉਫ性を高め
ます。

。は�1ページをごཡくださいࡉৄ※

:3�%"ʴ4.3(

˔ີ生したや倒෬したなど、あら
ゆる状態のをきれいにし、しかも
高でמ取ります。

製ݩɿ5"・4.

YRB70D,V
˔わら・断わら・など、ଟ様なࣂྉをϐック
アップしてࠝแ。ѻいやすいϕールがͭくれます。

˔スϐーσΟな֦散・సで、Ҵわら・
のס૩時間をେ෯にॖします。

製ݩɿ4.・5"

˔;んわりとしたूで、ϐックアップ
作業が高能に行えます。

製ݩɿ5"

˔;んわりとしたूで、ϐックアップ
作業が高能に行えます。

製ݩɿ4.・5"

ࣜ　ܕ 4.3�.H5�
作業෯ 	Dm
 1�0

Ϛルνヘッμʢアλッνϝントʣ˞

※適応は�0Dm以上。作物の種ྨ、ऩ֭
時期（৯用品種はग़ึ�5ޙ以߱）、条件に
よっては、מ取りがࠔになったりמ高さが
ෆ揃いになる場合があります。
製ݩɿ5"

は�3ページをࡉৄ※
　ごཡください。

ྉҴのಛである品ࣂ˔
種も、150Dmまでର応
し、מ取部からൖૹ部への
受しがスムーζです。

˔ऩ֭物を理断3Dmに
ྑ、断しࡉ 質なೕ酸ൃ߬が
ଅਐされたҴൃ߬ࣂྉに
上͛られます。

˔ଟ様なࣂྉ作物にର応したツイン
ドラムロータリーヘッダを装備。
σントコーン、ࣂྉ用イω、ഴ、ιル
ΰーなどのמ取りが行えます。
˔༉ѹۦ動のൖૹϕルトでࣂྉがス
ムーζに成形室にૹられるため、
成形スϐードが上しました。

˔ೕ酸ە散布装ஔのඪ準装備でೕ
酸ൃ߬をଅਐし、ྑ 質なサイレー
ジに上͛ます。

˔ٱ性に༏れたスチールローラの採用で、Իも੩
か。ϕール֎पをݎく、ඒしく上͛ます。

製ݩɿ4.・5"

˔断わらでも高ີ度のϕール成形ができます。
製ݩɿ4.・5"

˔・Ҵわらの৯いࠐみがൈ܈。高ີ度ࠝแ、解
体・څӤもラクラクです。

製ݩɿ4.・5"

ヤンマー用管理ػ ൚用ܕඍࡉ断ࣂ料ऩ֭ػ

σΟスクϞア

ジャイロテッダ

ジャイロレーキʢ直�ローλʣ

ツインレーキ

ػϗールクロップऩ֭ܕ断ࡉ

ヤンマーా২ػʴ
ଟత作業ػʢߔػʣ

ヤンマー産業用
ແਓϔリコプλー

HVシリーζ

SMR1031 ϚɹルνヘッμアλッνSMR�MH5
ʪロールϕーラλイプʫ

ヤンマー自ࣜロールϕーラ けんҾࣜロールϕーラ

自カッテΟンάロールϕーラ カッテΟンάロールϕーラ

ロールϕーϥλイプ�4.3����
ࣜ　ܕ 4.31031 NEW

機体ੇ法
全　（※1）（mm） �550
全　෯（※1）（mm） ��50
全　高（※1）（mm） ��00

機体質量（※1） （LH） 5�00
エンジン最େग़ྗ （L8ʨ14ʩ） ����ʨ101��ʩ
理断（�ஈ֊に
変ߋ可能） （mm） �・11・1�・��

ࠝแ部
ϕールサイζ （Dm） 直100ܘº෯�5
結ଋ方ࣜ ωット専用

※1ɿは、マルチヘッダアタッチ装ண時、Ҡ動時のです。
製ݩɿ5"

ࣜ　ܕ 全º全෯º全高（mm） ϕールੇ法（mm） 取条（条）מ

+C#1�10� NEW �1�0º��50º��50 直1000ܘº෯��0 ྉイωɿ�（30Dm条間）ࣂ
σントコーンɿ�（�5Dm条間）

製ݩɿ4.

.(3��00

H7�31"

.(5�5�0

ࣜ　ܕ エンジンग़ྗ	14） ෯（Dm）מ ϕールサイζПº෯
（Dm）

8#10�0:H �0�� 1��（5条） 100º�5（※1）

※1ɿϕール直ܘはऩ֭物等の条件によって、П100よりେきくなることがあります。
製ݩɿ5"

ʪコンビωーシϣンϕーラʫ

5355�0

సؔ࡞ సؔ࡞

E911�

動画は
こちら

動画は
こちら

動画は
こちら

動画は
こちら

�MH5
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ʂࡅ物を、Ոச͕ফԽし͢いେ͖͞にޮΑ͘ഁࠄྉࣂ

フレコンバッグ自動計量

飼料破砕

˔家சへࣂྉ（ס物）をڅ༩するࡍにഁࡅॲ理を施すことで、ফ化
性の上が期できます。

。ఔ度をインバータで簡୯にௐઅすることができますࡅഁ˔
˔ϗコリٵҾのためのूਖ装ஔをඪ準装備しています。
˔ถ・トウϞロコシ以֎の材ྉはお問い合わせください。
製ݩɿ0C

˔トラクター 150の動ྗによりՔಇします。トラクター装ணࣜな
のでҠ動ができ、電ؾ設備などのଳࣄもෆ要で、֎でも
作業が行えます。

˔ްさ�̼̼のハンマーブレードを高回సさせ、ԕ心ྗでถ
でもΨラまでคࡅできます。

。15̼̼の�種ྨ・�1・10・�ܘ度は、直ཻࡅྉ用ถのคࣂ˔
スクリーンの交換でௐ整できます。

製ݩɿ5"

オートサンプルで
採取ޙ自動回స！
製ݩɿ81

省スペースܕϑレコンバックスケール
製ݩɿ*/

Ӥするڅ、ྉ用Ҵはࣂ
形態によって、ถの部
分をར用する「ࣂྉ用
ถ」、ถとわらを分けな
いでར用する「Ҵൃ߬
ྉ（8C4）」に۠分ࣂૈ
されます。

ऩのٵ、形態によりྉ用ถの場合、さま͟まなՃࣂ
度合いが変化します。Ψラはӫ養Ձがগなくফ化性
がྼります。Ұ方でݰถは5%/換ࢉでとうもろこしと
ಉ等のӫ養
Ձを得ること
ができます。

穂

茎
葉
の
み

稲
体
全
部

【飼料用米（濃厚飼料）】
玄米（穂）の部分を濃厚飼料として活用

【飼料稲（稲WCS）（粗飼料）】
籾が登熟する糊熟期～黄熟期に稲体全
部を収穫し、サイレージ調製したもの。

【稲わら（粗飼料）】
お米の収穫直後の「稲わら」は、牧草に
近い栄養価のものもあり「稲わらサイ
レージ」として利用できる。

13.7
5.4
6.5
2.2
8.6
63.6
67.1

水　分
粗灰分
粗蛋白
粗脂肪
粗繊維
NFE
牛TDN

飼料名 籾米 玄米 とうもろこし
14.8
1.4
7.5
2.7
0.7
72.9
80.9

14.5
1.2
7.6
3.8
1.7
71.3
80.0

※日本標準飼料成分表（2009年版）より

飼料米の子実成分について（％）

ഉਫରࡦ
ػ۷ߔ

。は3�ページをごཡくださいࡉৄ※

土壌վ良ࢄࡎ
ライムιーワ

。は��ページをごཡくださいࡉৄ※

స・ىߞ
プラ

。は3�ページをごཡくださいࡉৄ※

σΟスクローλリー
。は3�ページをごཡくださいࡉৄ※

ツーΣイローλー

スλϒルカルν
。は33ページをごཡくださいࡉৄ※

スーパーιイルʢΤコプラʣ
。は33ページをごཡくださいࡉৄ※

ϑロントࢪ肥ػ
。は30ページをごཡくださいࡉৄ※

༗ػミキシンάιーワ
。は��ページをごཡくださいࡉৄ※

༗ػ物入
マニアスプレッダ

。は�5ページをごཡくださいࡉৄ※

ϒローυキャスλ
。は��ページをごཡくださいࡉৄ※

ຒઃػʢϞミΨラ҉きΐʣ
。は��ページをごཡくださいࡉৄ※

サϒιイラー
。は�3ページをごཡくださいࡉৄ※

ৼಈサϒιイラー
。は�3ページをごཡくださいࡉৄ※

。は11�ページをごཡくださいࡉৄ※
C'0�",（༰量約�00LH）
C'03#,（༰量約300LH）
C'0�%,（༰量約�00LH）
'#H0�+,�,3E（༰量�00LH）

。は11�ページをごཡくださいࡉৄ※

ϑレコンメイト
FS�1203シリーζ

ϑレコンόッάスケールηット
FBH07JK4KRE
CF02AK・CF03BK・CF04DK

ػࡅ料用ഁࣂ
SH�22
SH�2Wʢߴʣ

ミリンάマシーン���
EX200M
U500TH

料Ҵࣂ料用ถとࣂ

˔େ౾・ഴ・そのߞうんから
種চͮくり1ఔでできるため、
స作作物のබ立ちが安定します。

˔わらなどのᕓ物のすきࠐみが
1回でできるため、মきせず、ほ
場にؐݩできます。

NEW C'0�",
�0�5年5月ൢച༧定

NEW 4H���
（ถ・トウϞロコシର応）

సؔ࡞ సؔ࡞

土づくり

େ౾作ػց化体ܥ

2Wʢߴʣ

4H���
（ถ・トウϞロコシର応）

※ެಓ行ର応౮Րྨثඪ準装備

※ެಓ行ର応౮Րྨثඪ準装備

※ެಓ行ର応౮Րྨثඪ準装備

4H��8
（ถର応）

E9�00. 65005H

'4�1�034
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ヤンマーී通ܕコンόイン

˔種ࢠの肥ྉমけをܰݮし、施肥ޮ果を࣋ଓ
させることのできるଆ条施肥を採用してい
ます。

˔߱Ӎޙのクラストを੍させるܕࢁѹྠ
を採用しています。

˔େܕ肥ྉϗッパ（1条ɿ�5-）で、肥ྉิ充
の手間をܰݮできます。

˔高作業（�Lm�時）にର応。種・施肥
ともྠۦ動またはं࿈動みを
採用していますので、計画的な作業が可能
です。

製ݩɿ56

ʪトラクλー用ʫ

ʪトラクλー用ʫ ʪ�ྠ管理ػ用ഓ土ثʫ ʪヤンマー用管理7(ػ用ʫ

ʪトラクλー用ʫ

ʪヤンマーミッυマント管理作業車.%��用ʫ

ʪヤンマーミッυマント管理作業車.%��用ʫ

APU1710H�0SU
TɹFR�2CK

うんとಉ時にうͶ立てߞ˔
種が行えます。

製ݩɿ."・56

˔十分な上高＆トレッド
ௐઅで、うͶまた͗も࣪
ా作業も༨༟でできる、
ハイクリアランス様の
トラクターです。

˔ϕルト܁上͛タイプなので、種状態が
常時֬認できます。

製ݩɿ.3

˔条間は�0ʙ �0Dmのൣғで自༝に設
定することができます。

˔௺࣠回సはਖ਼స・ٯసが可能。土壌
条件や作物のେきさに合わせた中ߞ・
培土作業ができます。

製ݩɿ."

˔条間は�5ʙ �5Dmのൣғで自
༝に設定することができます。

˔σΟスクࣜで土を࿅ることがগ
なく、࣪ ったほ場でも土質をѱ
化させることなく、雑を੍で
きます。

˔中ߞ・培土作業が
ロータリーカルチ
ࣜの約�ഒのさ
で行えます。

は10�ページをࡉৄ※
　ごཡください。

は10�ページをࡉৄ※
　ごཡください。

は10�ページをࡉৄ※
　ごཡください。

˔ԕ֎ઢのಛ性を
、૩にར用したס
৽しいס૩方ࣜの
。૩機ですס物ࠄ

˔1で・ഴ・େ౾・
そ・ࢠ実コーン
のס૩ができます。

˔"*をࡌしています。
製ݩɿ:1

˔ԕ֎ઢのಛ性
をס૩にར用し
た、৽しいס૩
方ࣜのࠄ物ס૩
機です。

˔1でେ౾・そ
・・ഴのס
૩ができます。

製ݩɿ4H

˔・ഴ・ビールഴ・
もちถ・そ・େ౾
のס૩ができます。

˔ԕとਫ分に合
わせた3ஈ֊の೩
ম੍ޚが「ൽれ
ཻ」や「しわཻ」等
を防͗、େ౾ס૩
も安心です。

製ݩɿ%1

YBSシリーζ
˔େ౾のころがりಛ性をར
用した複֯度ࣜࣼओ
બผ装ஔにより、੩かで
安定した高性能なબผ
ができます。

CLX�154DFM・CLX�503DM

。ถ・നถ・େ౾などଟ種ଟ様な原ྉのબผができますݰ˔
˔൚用コストタイプの৭࠼બผ機です（C-9�503シリーζ）。
˔�の高ਫ਼度CC%ラインセンサカメラの採用とエアエジェクタ
方ࣜで、よりૣく、より֬実にબผします（C-9�503シリーζ）。

製ݩɿ:1

˔動ྗを使用しないけんҾタイプの除
機だから、作業が素ૣく行えます。

製ݩɿ2H

H%4��04H

。は�3ページをごཡくださいࡉৄ※ 。は�5ページをごཡくださいࡉৄ※

※ࣸਅは4,シリーζ。

※ຊ機画૾はܕچです。

種・中ߞ・ഓ土・防除

ऩ֭

除 防除

ҟ物除ڈ ૩ס

ࣜࡼクリーンシーダ

:5�トラクλー�ϋイクリアランス様
�中ߞσΟスク

ローλリーカルνʴഓ土൘

中ߞ除ػ

:,�4,シリーζ
ʴアポロഓ土ث#プラス4
ʢ�4����������ʣ
ʴେ౾中14$࣠௺ߞ
ʢ�4����������ʣ

4�カルν ヤンマー用管理ػ 産業用マルνローλー

େ౾用ߴ�͏Ͷ立て種ػʢクリーンシーダʣ

େ౾・ࡊけ�࿈中ߞローλリーʴഓ土ث

ASFRGシリーζ

YT225A,H�XU(G)(Q)ʢ��14ʣ
YT233A,H�XU(G)(Q)ʢ��14ʣ

େ౾け�中ߞσΟスク
H3�200MD,KRB

CR23LYB,CRTH
SɹR2C�HV,UNT

CR3LYB,CRTH
SɹR2C�HV,UNT

H3�200,CRTH

クラストを੍するܕࢁѹྠ

種

中ߞ・ഓ土

アッパーローλリー
ʴけんҾܕࡼシーダ

種ػʢ�ʣɹ 種ػ用マーカー

種ػʴ種ػ用ώッνʴ種ػ用マーカー
TDRG�Uʢº�ηットʣɹ YDRG�MDHʴ
YDRG�MDJʢૢ作ྗܰݮλイプʣ

HRP�4 NEW

˔ϗッパがಁ໌なので、量の֬認が༰易です。
˔ྠۦ動ですから、安定した株間が取れます。
製ݩɿ56

˔うͶ立てಉ時種なのでਫはけがྑく、
ൃժ・生しやすいڥを実ݱします。

˔�種ྨのプレートでߏ成された܁ग़部で、
ܽ株のগない高点が可能です。

˔ं最େ�Lm�Iを実ݱ。作業時間のେ
෯なॖが可能です。

製ݩɿ56

5704MD20 5ɹ704MDMK

ʪトϥクλー༻ʢ�ʙ�ʣʫ
PA001シリーζ
ʪ.%��༻ʢ�ʣʫ
YPA001,KRB�5MHA
ʢඪ४༷༻ʣ
YPA001,KRB�5NHA
ʢ6'0༷༻ʣ
YHA001,KRB�5MHA
ʢඪ४༷༻・ւಓ͚ʣ
YHA001,KBR�5NHA
ʢ6'0༷༻・ւಓ͚ʣ

HVシリーζ T10・T25・T50

ヤンマーେ౾બผબཻػ ൚用৭࠼બผػ

。は1��ページをごཡくださいࡉৄ※

େ౾ૈબػ ԕ֎ઢ൚用ס૩ػ

、�ஈの回సϑルイબผおよびܘ݀˔
ブロϫーૹ෩機能きで、ס૩લ
のେ౾のܪやᣛを除ڈします（除
�0ʙڈ �0ˋ）。

౾のେޙ૩ऴྃס૩લのେ౾でもס˔
でも、どちらでもૈબผが可能です。

製ݩɿH'

˔バケットɹ ϕルトコンϕアでഉग़時はࠄ物にやさしく、ଛ
ই・ԚཻのগないスϐーσΟな作業が可能です（E様）。

˔オプシϣン部品を取けれ、ഴ・そŋখ
౾・ナタω・雑ࠄなどのऩ֭が行えます。

※ओ要諸ݩは��ページをごཡください。

˔Ҵ・ഴ・େ౾・ࢠ実とうもろこしのמ取り
が1で0,。メンテナンスコストも安Ձに
なります。

　（専用部品が必要な場合もあります。）
※ओ要諸ݩは��ページをごཡください。

˔きれいにબผできる�ஈબผ方ࣜです。

தߞσΟスク
DCシリーζ
製ݩɿ,E

:5�33"H�96(

RM301MD,CRTH
ʴイΤローഓ土ث.%ʷݸ�

సؔ࡞ సؔ࡞

ऩ ૩・ௐס֭・

બผ・બཻ

YH400

HD�55VAM3HDS�40SH・HDW�7SH22 TCZ�ELL60DV ZH600�M NEW

YH700M
YH1170 NEW

PBTシリーζ

ヤンマーେ౾ઐ用コンόイン ヤンマーେ౾ཻػ

動画は
こちら

動画は
こちら

動画は
こちら

H7�31" 5�5

C-9�503%.
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直全まき体ܥ

直体ܥ

KRU・BUR・APUシリーζ�ଞ※ৄࡉは�3ページをごཡください。 。は3�ページをごཡくださいࡉৄ※

肥ྉとࠞ合して散布。
۷機で3ʙ5m間ִでߔ※
。۷りを行うߔ　
。は��ページをごཡくださいࡉৄ※

ϕルト、カセット
の部品交換で、
େ౾・ഴの種
も可能。

適応うͶ෯ɿ1�0Dm
適応トラクターɿ1�14ʙ
製ݩɿ0#・,%

うͶ෯ɿ1�0Dm
条ɿ�ʙ �条
製ݩɿ.3

ローラ෯ɿ1�0mm
条ɿ�ʙ �条
最条間ɿ1�0mm
製ݩɿ56

適応トラクターɿ��ʙ 15014
෯ɿ11�ʙߞ 300Dm
製ݩɿ."・,E

適応トラクターɿ100ʙ 1�514
作業෯ɿ�50ʙ 350Dm

動画は
こちら

動画は
こちら

土・地・ѹࡅ・ん͏ߞ

ଯ肥・肥料ࢄ

種ػ

土づくり

種

※サイドリッジャーをಉ時に装ஔして種作業を行う。

。は��ページをごཡくださいࡉৄ※

ϒローυキャスλ

ϒローυキャスλ
�5ʙࡉৄ※ ��ページを
　ごཡください。

ϋロー

ਅ空種ػ
ʴサイυリッジャー
　ʢ͏Ͷ立てಉ時ʣ

ごん ʢ͑ϕルトࣜ種ػʣ
ʴサイυリッジャー54�����&)

సؔ࡞ సؔ࡞

ഉਫରࡦ

全面全まき ෴土

ৼಈサϒιイラー ػ۷ߔ సローλーٯ σΟスクϋロー

マニアスプレッダ
。は�5ページをごཡくださいࡉৄ※

クリーンシーダʢロールࣜ種ػʣ
APHシリーζ

ਫ量ɿ�3�5ٵ ʙ �0-�分
製ݩɿ3E・".・.�

適応トラクターɿ�514ʙ
製ݩɿ3E・.�

散布෯ɿ��� ʙ 1��3m
薬ӷタンク༰量ɿ500ʙ 1000-
製ݩɿ.�

。は111ページをごཡくださいࡉৄ※

ถഴ用॥סܕ૩機にナタω専用キットを取けることにより、ナタωס
૩ができます。
※キットは受生産になります。
。様等にͭいては担当ऀにお問い合わせください※

製ݩɿ%1・:1

4E#�50 4EC�50

除ࢄࡎ

ऩ ・֭ௐ
૩ס

ௐ

VSC・VRC・ATCシリーζ BSMシリーζ BSAシリーζ

。は��ページをごཡくださいࡉৄ※

ऩ֭

自ࣜキャリーಈ

ී通ܕコンόイン

ϒームスプレーヤ 用管理ػʢϋイクリϒームʣ

YH400ʢ��14ʣ SEB・SECシリーζ
HD�VAM3・HD�VDM2シリーζ

SHシリーζ

॥סܕ૩ػ

༳ಈすりػʢと͏みબผʣ

ナλω作ػց化体ܥ

H%�557".3 H%��07%.�

"1H�50(4

。は��ページをごཡくださいࡉৄ※
ʣ

:H�00
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。は3�ページをごཡくださいࡉৄ※

。は��ページをごཡくださいࡉৄ※ 。は�1ページをごཡくださいࡉৄ※

。は�3ページをごཡくださいࡉৄ※ 。は��ページをごཡくださいࡉৄ※

。は�5ページをごཡくださいࡉৄ※ は35ʙࡉৄ※ 3�ページをごཡください。 。は3�ページをごཡくださいࡉৄ※

。は��ページをごཡくださいࡉৄ※

ଯ肥ࢄ・ࢪ肥

ѹ ىߞ

土・地ࡅ

土づくり①

種・防除 土づくり②

。は35ページをごཡくださいࡉৄ※

パワーϋロー

ਫはけのѱいほ場では、࣪ れがあڪこしやすくऩになってしまうىを
ります。しっかりとしたഉਫର策が必要です。

倒෬防ࢭと安定したऩ量・品質を得るには1株に1コーンとし、බ立ちを
֬อすることがॏ要です。

ऩ֭ޙにるେ量の༿やܪは、土壌に༗機物としてؐݩすれྗ上
などに༗ޮです。

土մをഁࡅ・整し、ۉҰ�な種চج൫を形成しましょう。

とうもろこしは、ٵ肥性の高い২物です。土壌改ྑしたݩ、ޙ肥を�0LHఔ
度（10B当たり）入れましょう。

ѹすることで、ൃ ժ安定、除ޮ果の上、倒෬防ࢭのメリットが得られ
ます。

ૈ、ᕓ物を土壌にࠞさせるとともに断したࡋ 土ޮ果を高めまסでىߞ
しょう。

˔スϐーσΟーで、ࡅ土・整
の上がり性能がྑく、ᇄ雑
物の断・ຒにもす͙れ
たҖྗをൃشします。

˔స作作物のや雑などを、
かく断しഉग़するのでローࡉ
タリーによるすきࠐみも༰易に
行えます。

సؔ࡞ సؔ࡞

ഉਫରࡦ

種 断ࡉ

ػ۷ߔ

クリーンシーダ ϑレールϞア

サϒιイラー

ਅ空プランλー

ϒローυキャスλ

ケンϒリッνローラー ローλリー

肥料ࢄػ

ローラーܕ, σΟスクテΟラー

ローλリー
は35ʙࡉৄ※ 3�ページをごཡください。

ී通ܕコンόインʴアλッνメント
は103ʙࡉৄ※ 10�ページをごཡください。

トラクλー用ϒームスプレーヤ
。は�3ページをごཡくださいࡉৄ※

製ݩɿトルカイ （ࣾミノス） 製ݩɿ4.

TDBPNM4GS TKRシリーζ

ܥց化体ػ実と͏もΖ͜しࢠ 防除
雑にڧいので、除ࡎ散布は1ʙ �回で十分です。

˔除から防除まで、トラクターでの
操作が可能なため、ޮ 化、省ྗ
化、ۉҰ散布を実ݱします。

ऩ֭ ૩ס

ऩ ૩ס֭・

は10�ʙࡉৄ※ 10�ページをごཡください。

൚用ס૩ػ

。ख़期がऩ֭時期の安れるݱ部の内ଆにブラックレイヤーがܪ実ࢠ
そのࢠ、ޙ実ਫ分が30ˋをったらऩ֭適期です。

実とうもろこしは高ਫ分でऩ֭するとカビࢠ
やすく、カビを防͙ためにऩ֭ޙはやかに
ਫ分含量13ˋ以下までס૩させる必要があ
ります。

YH700M
ʴアλッνϝント
ʢίーンΩットʣ

YH1170 NEW

ʴアλッνϝント
ʢίーンΩットʣ

YH700Mʴίーンヘッμー

YH1170ʴίーンヘッμー

アλッνϝント
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▲

土づくりは一筋縄ではいきません。まずは土壌診断を！
土壌の性質は、物理性、化学性、生物性が互いに複雑に絡み合う中で決まります。そして、その 3要素のバランスが取れた
状態であることが健康な土壌の条件です。ヤンマーでは、土壌診断の結果から、お客様のほ場、栽培体系に応じた最適な施
肥設計、作業方法など、土壌改善をご提案します。

ヤンマーの土壌診断 ヤンマースカイスクール
作物の安定生産をサポート 無人ヘリ・ドローンの資格取得をサポート

物理性 ●土壌の
　養分保持能力
（CEC）●土壌の硬度

　排水性・透水性・通気性

地力
●酸化還元
●微生物の死がい
　からの窒素発生

生物性
●微生物による有機物の分解
●多様性の維持による病害の抑制

●酸性度（pH）
　養分量
（EC [電気伝導度]）

化学性

●団粒構造の形成
（土の軟らかさ）

土壌改良剤・肥料
土壌を良好な状態に整える。

マニュアスプレッダ
堆肥散布により微生物の
多様性を維持し病害を抑制。

ミキシングソワー
有機肥料や化成肥料などを
混合して散布します。

プラソイラ
耕盤破砕により、下層へ水を浸透。

溝掘機
周囲に明きょを掘ることで、
表面水をすばやくほ場外へ排出。

コンポキャスタ
含水率 45％以下の袋入り
堆肥も散布できます。

土壌診断のメリット
①作物の安定生産をサポート
土壌の養分バランスを整え、作物の生育を助けます。

②肥料コストの見直し
作物に最適な施肥の量や方法を提案し、コストを見直す
きっかけに。

③生育不良の原因究明
あらゆる面から原因を考察し、改善するための策をご案内
いたします！

④土壌情報の記録・管理に
土壌診断書を活用し、より計画的で信頼度の高い農業を
実践しましょう！

▲

２種類のメニューをご用意しています

▍簡易土壌診断
pHメーターやECメーターを使ってその場で計測し、土壌
の酸性度、養分濃度を診断します。まずは作物に適した
土壌か土の健康診断として、簡易土壌診断から始めましょう。

①営業担当がお客様の
　ほ場を訪問
②土を採取し、その場で
　土壌診断

▍本格土壌診断
土壌の状態を分析した結果をもとに、専門家による最適な改
善策をレポートの形でご提案し、お客様の土の課題解決をサ
ポートします。

①営業担当がお客様のほ場を訪問し、ヒアリングと土の採取
②分析センターで養分量等を分析
③専門家による診断書の作成
④営業担当が診断書をお届け

▲

「空中防除のスペシャリスト」ヤンマーならではのサポート体制
ヤンマースカイスクールでは、産業用無人ヘリコプターや、産業用マルチローター（ドローン）など、製品やお客様の技能に
合わせたコースをご用意。充実した教材と教習ノウハウで、資格取得はもちろん、必要な知識や操縦技術、具体的な手順も
含めて体系的に学習することができます。
また、人や建物との距離が 30m以内での飛行や物件投下（農薬散布）等を行う場合、国交省への申請が必要となります。
ヤンマーではその代行申請も行っています。無人ヘリで実績のあるヤンマーが、お客様のスマート農業をバックアップいた
します。

スカイスクールのメリット

購入時、または飛行時に必要となる面倒
な申請はヤンマーが代行します。
※散布計画、実績の報告はお客様自身で
行う必要があります。

スクールは3名以上から開催できます。
※�飛行場所および学科教習ができる会議室等の
準備をお願いします。
※ヤンマー指定の教習所での受講も可能です。

航空防除のスペシャリストのヤンマー
ヘリ＆アグリ（株）が徹底した操縦指導
を行います。

▲

技能に応じた充実のカリキュラム
ヤンマーヘリ&アグリのスカイスクールでは、無人ヘ
リコプターや産業用マルチローター（防除用ドロー
ン）の技能や知識を習得できます。
また、オペレーターが認定証を取得した初年度からで
も十分に散布作業が行えるよう、カリキュラムを揃え
ております。

▲

全国に広がるサービス体制
すべてのエリアをカバーしています。

土壌診断についての、詳しい内容はこちらから スカイスクールについての、詳しい内容はこちらから

①面倒な申請はヤンマーが代行 ②お客様の地元に講師を派遣 ③徹底した操縦指導

土づくりを
専門家がお手伝い！

技能認定・資格取得
をお手伝い！
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そんなことになってたの !?

ずいぶんとpH値が低いですね。

えぇ！
診断結果が
できましたよ。 肥料をあげすぎて

いたの！？

えぇ！

土田良
男 様



サブスクあんしんパック
月々定額、安全・安心のサブスクリプションサービス

あんしんケアパック
プロの点検で、快適な作業を

▲

車両本体の価格とメンテナンスなどの諸費用をワンパッケージ化！
ご契約いただいた機械を毎年定額でメンテナンス。お客様の安全な作業をサポートします。機種代金もコミの定額お支払
いで、経営の見通しが立てやすくなります。

▲

新規ご購入時のご加入で、毎年点検が定額で受けられる！
プロによる点検作業で、お客様の計画的な作業をサポートします。
さらに、経費の計画も立てやすくなります。

▲

初期費用なしの月々定額だから、経営の見通しがたてやすい！
毎年変動するメンテナンスの費用や、諸経費が「サブスクあんしんパック」なら月々定額。営農プランが立てやすくなります！

▲

毎年プロの点検が受けられるから、　　　
あんしん！経費の計画も立てやすい！
毎年変動する点検費用が「あんしんケアパック」なら 5年間
ずっと定額。営農プランが立てやすくなります！

▍サービスの流れ

▲

プロのメンテナンスも費用コミコミで受けられるから安心！
サブスクあんしんパックでは、定期的なメンテナンスを毎年実施します。メンテナンスには故障診断ツールの「スマート
アシストダイレクト」を使用し、エンジン電装部品やコントローラなど、すみずみまでチェック。故障診断・修理・交換を
行うことで、お客様の安全・安心な作業をサポートします！

▲

すみずみまで点検してお客様のあんしん・快適な作業をサポート！
プロによる 50カ所以上の点検作業で、お客様の計画的な作業をサポートします。

▍独自のツールでしっかり点検！
スマートアシストダイレクト
あんしんケアパックでは、定期点検時にヤンマー独自のサービスツール「スマート
アシストダイレクト」を使用し、エンジン電装部品やコントローラまでチェック。
故障診断を行うことで、お客様の安全・安心な作業をサポートします！ 年 1回の
定期点検にて、異常があった場合は修理・交換のご提案をさせていただきます。

機械のメンテナンス費用
や諸経費を月々定額で！

機械の点検費用を
5年間ずっと定額で！

対象機などサブスクあんしんパックについての、詳しい内容はこちらから 対象機などあんしんケアパックについての、詳しい内容はこちらから

年1回の定期点検と
整備に加え、

農作業中の急な故障
にも対応します。

プロによる50カ所以上の点検 スマートアシストダイレクト
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